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AUTOMAZIONI A BRACCIO PER CANCELLI A BATTENTE

ARM AUTOMATIONS FOR SWING GATES

AUTOMATIONS A BRAS POUR PORTAILS BATTANTS

ARM AUTOMATIONEN FUER FLUGELGITTERTIRE
AUTOMATIZACIONES A BRAZO PARA PORTONES CON BATIENTE
AUTOMATIZACOES DE BRAGCO PARA PORTOES DE BATENTE
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Attenzione! Leggere attentamente le “Avvertenze” all'intern@aution! Read “Warnings” inside carefullfittention! Veuillez lire attentivement les Avertissements qui se trouvent a l'intérieur!
Achtung! Bitte lesen Sie aufmerksam die ,Hinweise" im InnergAtencién; Leer atentamente las “Advertencias” en el interiditencao! Ler atentamente as “Instrugdes “ que se encontram no interior!



AVVERTENZE PER L'UTILIZZATORE (1)

939 00096_04

Lingua originale di usura o rotture. _ o g
-La rottura o 'usura di organi meccanici della poda
(parte guidata), quali ad esempio cavi, molle, sup-
ATTENZIONE! Importanti istruzioni di sicurezza. porti, cardini, guide.. potrebbe generare pericoli. Far
Leggere e seguire attentamente le Avvertenze controllare periodicamente I'impianto da personale
e le Istruzioni che accompagnano il prodotto qualificato ed esperto (installatore professionale
poiché un uso improprio puo causare danni a secondo quanto indicato dall’installatore o dal
persone, animali o cose. Conservare le istruzioni costruttore della porta. o _
per consultazioni future e trasmetterle ad even - Per ogni operazione di pulizia esterna, togliere
tuali subentranti nell’'uso dell’'impianto. I'alimentazione di rete. o
Questo prodotto dovra essere destinato solo - Tenere pulite le ottiche delle fotocellule ed i dispo-
all’'uso per il quale é stato espressamente insta-  sitivi di segnalazione luminosa. Controllare che ram
llato. Ogni altro uso & da considerarsi improprio ed arbusti non disturbino i dispositivi di sicurezza
e quindi pericoloso. Il costruttore non puo essere - Non utilizzare I'automatismo se necessita di
considerato responsabile per eventuali danni interventi di riparazione. In caso di guasto o di
causati da usi impropri, erronei e irragionevoli. malfunzionamento dellautomazione, togliere |
'alimentazione di rete sull’automazione, astenersi
SICUREZZA GENERALE da c%ualsia_si tentativo di riparazione o intervento
Nel ringraziarVi per la preferenza accordata a questiretto e rlvolqer& solo a personale qualificato ed
prodotto, la Ditta & certa che da esso otterrete le  esperto (installatore professionale) per la neces
prestazioni necessarie al Vostro uso. . saria riparazione o manutenzione. Per consentire
Questo prodotto risponde alle norme riconosciute I'accesso, attivare lo sblocco di emergenza (se
della tecnica e della disposizioni relative alla sipresente).
curezza se correttamente installato da personal®er qualsiasi intervento diretto sul’automazione o
qualificato ed esperto (installatore professionale). sullimpianto non previsto dal presente manuale
L’automazione, se installata ed utilizzata corretta- avvalersi di personale qualificato ed esperto (insta-
mente, soddisfa gli standard di sicurezza nell’'uso. llatore professionale). N
Tuttavia € opportuno osservare alcune regole dCon frequenza almeno annuale far verifi -
comportamento per evitare inconvenienti acci- care lintegrita e/il corretto funzionamento
dentali: o . ~dellautomazione da personale qualificato ed
- Tenere bambini; persone e cose fuori dal raggio e_sPer_tQé[nstall_atqre_ professionale), in particolare
d’azione dell’automazione, in particolare durante di tutti i dispositivi di'sicurezza.
il movimento. N - Gli interventi’ d’installazione; manutenzione e
- Non permettere a bambini di giocare o sostare nefiparazione devono essere documentati e la
raggio di azione dell’automazione. __ _relativa documentazione tenuta a disposizione
- L’apparecchio puo essere utilizzato da bambini didell'utilizzatore. _
eta non inferiore a 8 anni e da persone con ridot - Il mancato rispetto ‘di quanto sopra pud creare
te capacita fisiche, sensoriali o mentali, o prive di situazioni di pericolo.
eSRenenza o della necessaria conoscenza, Purche
SO

0 sorveglianza oppure dopo che le stess DEMOLIZIONE o _
abbiano ricevuto istruzioni relative all'uso smuro_sﬁ: l’eliminazione dei materiali va fatta rispettan
dell’apparecchio e alla comprensione dei pericoli do _le norme vigenti. Non gettate il vostro
ad esso inerenti. | bambini non devono giocare csmmm  apparecchio scartato, le pile o le batterie usate

~—

I'apparecchio. La pulizia e la manutenzione desti nel rifiuti domestici. Avete la responsabilita di

nata ad essere effettuata dall’'utilizzatore non deve restituire tutti i vostri rifiuti da apparecchia-

essere effettuata da bambini senza sorveglianza. ture elettriche o elettroniche lasciandoli in
- | bambini devono essere sorvegliati per sincerarsi un punto di raccolta dedicato al loro riciclo.

che non giochino con I'apparecchio. Non permet- . .
tere ai bambini di giocare con i controlli fissi. Ten@tetto quello che non é espressamente previs-

I telecomandi lontani dai bambini. _ to nel manuale d’uso, non é permesso. Il buon
-Evitare di operare in prossimita delle cerniere o orgéanzionamento dell’operatore & garantito solo
meccanici in movimento. se vengono rispettate le prescrizioni riportate

-Non contrastare il movimento dell’anta e non ten- in questo manuale. La Ditta non risponde dei
tare di aprire manualmente la porta se non € statodanni causati dall’'inosservanza delle indicazioni

sbloccato I'attuatore con |'apposito sblocco. riportate in questo manuale. o
-Non entrare nel raggio di azione della porta o carl-asciando inalterate le caratteristiche essenziali
cello motorizzati durante il loro movimento. del prodotto, la Ditta si riserva di apportare in

- Non lasciare radiocomandi o altri dispositivi djualunque momento le modifiche che essa ritie-
comando alla portata dei bambini onde evitarae convenienti per migliorare tecnicamente, cos-
azionamenti involontari. truttivamente e commercialmente il prodotto,

- L’attivazione dello sblocco manuale potrebbe senza impegnarsi ad aggiornare la presente
causare movimenti incontrollati della porta se in pubblicazione.
presenza di guasti meccanici o di condizioni di
squilibrio. .

- In caso di apritapparelle: sorvegliare la tapparella
in movimento e tenere lontano le persone finche
non & completamente chiusa. Porre cura quando si
aziona lo sblocco se presente, poiché una tapparella
aperta potrebbe cadere rapidamente in presenza
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USER WARNINGS (GB) |

9 00096_04

& WARNING! Important safety instructions. Ca-  power. _ . S
2 refully read and comply with the Warnings and - Keep the photocells’ optics and illuminating in
Instructions that come with the product as impro- dicator devices clean. Check that no branches or
per use can cause injury to people and animals  shrubs interfere with the safety devices.
and damage to property. Keep the instructions - Do not use the automated system if it is in need of
for future reference and hand them on to any repair. In the event the automated system breaks
new users. down or malfunctions, cut off mains power to the
This product is meant to be used only for the s¥stem; do not attemﬁt to repair or perform any
urpose for which it was explicitly installed.  other work to rectify the fault yourself and instead
ny other use constitutes improper use and, call in qualified, expert personnel (professional
consequently, is hazardous. The manufacturer installer) to perform the necessary repairs or main
cannot be held liable for any damage as aresult tenance. To allow access, activate the emergency

of improper, incorrect or unreasonable use. release (where fitted). . .
- If any part of the automated system requires direct
GENERAL SAFETY work of any kind that is not contemplated herein,

Thank you for choosing this product. The Firm énploy the services of qualified, expert personnel
confident that its performance will meet your ope (professional installer).
rating needs. _ _ - At least once a year, have the automated system, ¢
This product meets recognized technical standards especially all safety devices, checked by qualified,
and complies with safety provisions when installed  expert personnel (professional installer) to make
correctly by qualified, expert personnel (professional sure that it is undamaged and working properly.
m_staller?. - A record must be made of any installation, main

If installed and used correctly, the automated systetanance and repair work and the relevant docu-
will meet operating safety standards. Nonetheless, mentation kept and made available to the user on
it is advisable to observe certain rules of behaviourrequest. _ .
so that accidental problems can be avoided: - Failure to comply/ with the above may result ir
- Keep adults, children and property out of range ofhazardous situations.

the automated SYstem, especially while it is moving.
- Do not allow children-to play or stand within rangg SCRAPPING _ .

of the automated system. qﬁ Materials must be disposed of in accordance
- The unit can be used by children over 8 years ol with the regulations in‘force. Do not throw

and by people/with reduced physical, sensory or mmm away your discarded equipment or used bat-

mental capabilities or with no experience or neces teries with household waste. You are respon-

sary knowledge on condition they are supervised sible for taking all your waste electrical and
or trained about the safe use of the equipment electronic equipmeént to a suitable recycling
and undergtand the risks involved. Children must centre.

not play with the unit. Cleaning and maintenance
must not'be performed by unsupervised children Anything that is not explicitly provided for in the
- Children must be supervised to ensure they do naéer guide is not allowed. The operator’s proper
play with the device. Do not allow children to playoperation can only be guaranteed if the instrue
with the fixed controls. Keep remote controls out tions given herein are complied with. The Firm
of reach of children. . . shall not be answerable for damage caused by
-Do not work near hinges or moving mechanical parts. failure to comply with the instructions featured
- Do not hinder the leaf's movement and do rloérein.
attempt to open the door manually unless the ac-While we will not alter the product’s essential
tuator has been released with the relevant releasfeatures, the Firm reserves the right, at any time,

knob. . to make those changes deeme oplportune to
- Keep out of range of the motorized door or gate improve the product from a technical, design or
while they are moving. commercial point of view, and will not be required

- Keep remote controls or other control devices outo update this publication accordingly.
of reach of children in order to avoid the automated
§Iystem being operated inadvertently. _

- The manual release’s activation could result in un
controlled door movements if there are mechanical
faults or loss of balance.

- When using roller shutter openers: keep an eye
on the roller shutter while it is moving and keep
people away until it has closed completely. Exercise
care when activating the release, if such a device
is fitted, as an open shutter could drop quickly in
the event of wear or breakage. .

- The breakage or wear of any mechanical parts of
the door (operated part), such as cables, springs,
supports, hinges, guides..., may generate a hazard.
Have the system checked by qualified, expert-per
sonnel (professional installer) at regular intervals
according to the instructions issued by the installer
or manufacturer of the door. .

- When cleaning the outside, always cut off mains
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ATTENTION ! Instructions de sécurité importan-  car si un store reste ouvert il peut tomber brutaie
tes. Veuillez lire et suivre attentivement tous les ment s’il est usé ou cassé. 8

avertissements et toutes les instructions fournis - La rupture ou l'usure des organes mécaniques d¢

avec le produit sachant gy’un usage incorrect [Jorte (partie guidée), tels que les cables, les ress
peut provoquer des préjudices aux personnes, _ S ds pe _ _
aux animaux ou aux biens. Veuillez conserver ques. Faire contrbler Pe,rlod|que[n_ent I'installation
les instructions pour d’ultérieures consultations par du personnel qualifié et expérimenté (monteu
et pour les transmettre aux propriétaires futurs  professionnel), conformément aux indications du
éventuels. monteur ou du fabricant de la porte. )
Cet appareil ne peut étre destiné qu’a l'usage - Mettre hors tension avant d’accomplir les opéra
pour lequel il a été expressément installé. Tout  tions de nettoyage extérieur.

autre usage sera considéré comme impropre et - Veiller a la propreté des lentilles des photocellule
donc dangereux. Le fabricant ne seraenaucun et des lampes de signalisation. Veiller a ce que les
cas considéré comme responsable des préjudices dispositifs de sécurité ne soient pas génés par des

dus a un usage impropre, erroné ou déraisonné. branches ou des arbustes. _ o
- Ne pas utiliser 'automatisation si elle a besoin d

réparée. En cas de panne ou de mauvais fonetionn

SECURITE GENERALE _ o _ment de l'automatisation, mettre I'automatisation
Nous vous remercions d’avoir choisi ce produithors tension, éviter toute tentative de réparation

qui, nous n’en doutons pas, saura vous garantir lesou d’intervention directe et s’adresser uniquemen

erformances attendues. ] a du personnel qualifié et expérimenté (monteur
e produit, correctement installé par du personnel professionnel) pour la réparation ou les opération

qualifié et expérimenté (monteur professionnel) est’entretien necessaires. Pour permettre I'acces
conforme aux normes reconnues de la technique eéctiver le déverrouillage d’'urgence (s’il y en a un).

des prescriptions de sécurité. o - Pour toutes les interventions ~directes sur
Si 'automatisation est montée et utilisée correcte I'automatisation ou sur linstallation non prévues

ment, elle garantit la/securité d’utilisation prescrite.dans le présent manuel, s’adresser uniquement a
Il est cependant nécessaire de respecter certainesdu personnel qualifié et expérimenté (monteur

regles de comportement.pour éviter tout inconvé- professionnel). _ _ o )
nient accidentel. ... .~ Une fois par an/au moains, faire verifier le bon éta
- Tenir les enfants, les personnes et les objets a I'éeale bon fonctionnement de Fautomatisation par

du rayon d’action de 'automatisation, en particuliedu tpersonnel qualifie et expérimenté (monteur
e

pendant son fonctionnement. ~ professionnel) et en particulier tous les dispositifs
- Empécher les enfants de jouer ou de stationrie sécurité.

dans le rayon d’action de I'automatisation. - Les interventions de montage, d’entretien et de

- Les enfants de ﬁ'US. de 8 ans et les personnes aya@paration’ doivent étre documentées et cette
des_capacites physiques, sensorielles ou mentaledocumentation doit étre tenue a la disposition de
diminuées ou n'ayant:pas I'expérience et les con_I'utilisateur. o _
naissances néecessaires peuvent utiliser 'appareil Le non respect des prescriptions ci-dessus p
a condition d’étre sous la surveillance d’un adulte étre a 'origine de dangers.
ou d’'avoir regu des instructions sur |'usage sur de i
I'appareil et sur ses risques. Les enfants ne doivezt,, DEMOLITION
pas jouer avec I'apparell. Les enfants ne dplventﬁ:
pas accomplir sans surveillance les opérations d

-Les enfants doivent étre surveillés afin de s’assurer tous vos déchets d’appareils électriques ou
qu’ils ne jouent pas avec l'appareil. Interdire aux électroniques a un centre de collecte diffé
enfants de jouer avec les controles fixes. Ranger les  renciée, préposé a leur recyclage.
télécommandes hors de portée des enfants.

- Eviter d’opérer a proximité des charniéres ou des orgakesbon fonctionnement de I'appareil n’est ga-
mécaniques en mouvement. _ranti que si les données indiquées sont Tout

- Ne vous opposez pas au mouvement du vantail ce qui n’est pas expressément prévu dans le
et ne tentez pas d’ouvrir manuellement la porte smanuel de montage est interdit. Le bon fonc-
I'actionneur n'a pas été déverrouillé avec le dispdionnement de I'appareil n’est garanti que si les

sitif prévu a cet effet. . . données indiquées sont respectées. Le Fabricant
-Ne pas entrer dans le rayon d’action du portail/dee répond pas des dommages provoqués par
la porte motorisé/e pendant son mouvement.  I'inobservation des indications données dans

- Ranger les radiocommandes ou les autres dispoee-manuel.
tifs de commande hors de portée des enfants afilEn laissant inaltérées les caractéristiques es -
d’éviter tout actionnement involontaire. sentielles de I'appareil, I'entreprise se réserve le
- L’activation du déverrouillage manuel risque ahroit d’apporter a tout moment les modifications
provoquer des mouvements incontrolés de la qu’elle jugera opportunes pour améliorer le
porte en présence de pannes mecaniques ou de produit du point de vue technique, commercial
conditions de déséquilibre. et de sa construction, sans s’engager a mettre a
- Avec les ouvre-stores: surveiller le store en moujour la présente publication.
vement et veiller a ce que les personnes restent
a I'écart tant qu'’il n’est pas complétement fermé.
Actionner I'éventuel déverrouillage avec prudence
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es supports et les gonds peuvent générer des ris

Eliminez les matériaux en respectant les nor-
: nce les o _ mes en vigueur. Ne jetez ni les vieux appareils
nettoyage et d’entretien destinées a étre faites pcmmm ni les piles, ni les batteries usées avec |
I'utilisateur. ordures domestiques. Vous devez confier
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HINWEISE FUR DEN BENUTZER (D) |

939 00096_04

& ACHTUNG! Wichtige Hinweise zur Sicherheit. - Bei Rollladenautomatisierungen: Uberwachen Sie

g Bitte lesen und befolgen Sie aufmerksam die den Rollladen wahrend der eweg_ung und halten
Hinweise sowie die Bedienungsanleitung, die Sie Personen fern, bis er vollstadndig geschlossen
das Produkt begleiten, denn eine falsche Ben - ist. Gehen Sie bei der Betatigung der eventuellen
utzung des Produkts kann zu Verletzungen von  Entsperrung mit Vorsicht vor, da der offene Rellla
Menschen und Tieren sowie zu Sachschaden  den bei Brichen oder Abnutzung herunterfallen
fiihren. Bitte bewahren Sie die Anweisungen fiir konnte. _ _
die zukiinftige Konsultation sowie fiir eventuelle - Das Brechen oder die Abnutzung der mechanische
zukiinftige Benutzer der Anlage auf. Organe der Tur (gefuhrter Teil) wie zum Beispiel
Dieses Produkt ist ausschlieB8lich fiir den Einsatz Kabel, Federn, Aufhdngungen, Flhrungen usw.
bestimmt, fiir den es ausdriicklich installiert konnte zu Gefahren fihren. Lassen Sie die Anlage
worden ist. Alle sonstigen Einsatzweisen gelten in regelmafsl?en Abstanden von qualifiziertem
als Zweckentfremdung und somit als gefahrlich. Fachpersonal (professioneller Installateur) unter
Der Hersteller kann nicht fiir eventuelle Schaden Beachtung der Angaben des Installateurs oder des
haftbar gemacht werden, die auf Zweckentfrem Herstellers der Tur Gberprufen. o
dung oder unsachgemiaBe Verwendung zuriick- - Unterbrechen Sie vor allen externen Reinigurgs

zufiihren sind. arbeiten die Stromversorgung. _
- Halten Sie die Linsen der Fotozellen und die An-
ALLGEMEINE SICHERHEIT zeigevorrichtungen sauber. Stellen Sie sicher, dass

Wir danken lhnen daflr, dass Sie diesem Produkt die Sichgrheitsvorriphtqnﬂen nicht durch Zweige
den Vorzug gegeben haben, und sind sicher, dass oder Straucher beeintrachtigt werden. _
Sie mit ihm die tur Ihre Anwendung erforderlichen- Benutzen Sie die Autom_at|S|erun? nicht, falls sie R
Leistungen erzielen werden. aratureingriffe erforderlich macht. Unterbrechen
Dieses Produkt entspricht den anerkannten NormeBie bei Beschadigungen oder Funktionsstorungen
der Technik sowie den/Sicherheitsbestimmungen, die Stromversorgung'der Automatmerurgjg, unter
falls es von qualifiziertem Fachpersonal ‘Profes.sm nehmen Sie keine Reparaturversuche oder direkte
neller Installateur) ordnungsgemal installiert wird. Eingriffe und wenden Sie sich fur die erforderliche
Bei ordnungsgemaRer Installation und Benut- Reparatur oder Wartung an qualifiziertes Fach
zung erfullt die Automatisierung die geforderten personal (professionellerInstallateur). Aktivieren
Sicherheitsstandards/Dennoch sollten einige Ver- Sie fur den Zugang' die Notfallentsperrung (falls
haltensregeln beachtet werden, um Zwischenfalle vorhanden). 7 . .
zu vermeiden: - Wenden Sie sich fir alle im vorliegenden Handbucl
- Halten Sie Kinder, Personen und Sachen aus demicht vorgesehenen direkten Eingriffe an der Au
Wirkungsbereich der Automatisierung fern, vor tomatisierung oder der Anlagle an qualifiziertes
allem wahrend der Bewegung. " . ~ Fachpersonal (professioneller Installateur).
- Verhindern/Sie, dass sich Kindern.im AktionsradiusLassen Sie die Unversehrtheit und den ordnungs
der Automatisierung aufhalten oder dort spielen. gemalen/Betrieb der Automatisierung sowie insbe-
- Das Gerdt kann von Kindern im Alter von nicht unsendere der Sicherheitsvorrichtungen zumindest
8 Jahren sowie von Personen mit eingeschrankteginmal jahrlich von<qualifiziertem Fachpersonal
korperlichen, sensoriellen oder geistigen Fahigkei(professioneller Installateur) Uberprufen. o
ten, sowie Erfahrung oder erforderliche Kenntnis; Die Installations-, Wartungs- und Reparatureingriffe
unter/Uberwachung oder Einweisung in die sichermmissen dokumentiert werden und die Dokumen
Benutzung des Gerats und Verstandnis der damittation muss-dem Benutzer zur Verfigung gehalten
in Zusammenhang stehenden Gefahren benutzt werden. . _
werden. Kinder durfen nicht mit dem gerat spielenDie Nichtbeachtung dieser Anweisung kann zu
Die Reinigung und die Wartung durch den Ben  Gefahrensituationen fuhren.
utzer dart nicht von Kindern ohne Uberwachung

vorgenommen werden. ] VERSCHROTTUNG o
- Kinder mussen Uberwacht werden, um sicherzus Die Entsorgung der Materialien muss unter
tellen, dass sie nicht mit der Vorrichtung spielen. Beachtung der geltenden Normen erfolgen.
Stellen Sie sicher, dass die Kinder nicht mit wem Bitte werfen Sie |hr Altgerat oder die leeren
festen Bedienelementen spielen. Halten Sie die Batterien nicht in den Haushaltsabfall. Sie sinc
Fernbedienungen von Kindern fern. . verantwortlich fur die ordnungsgemalie Ents
-Vermeiden Sie Arbeiten in der Nahe der Scharniere orgung lhrer elektrischen oder elektronischen

oder der beweglichen Bauteile. _ Alfgerate durch eine offizielle Sammelstelle.
- Der Bewegqnﬁ; des Turfligels _nicht entgegen-
wirken und hicht versuchen, die Tur von Hand zuAlles, was im Installationshandbuch nicht aus-
offnen, wenn der Trieb nicht zuvor mit der ents- driicklich vorgesehen ist, ist untersagt. Der
prechenden Entrie eluné; entriegelt worden ist. ordnungsgemafBle Betrieb des Triebs kann nur
- Halten Sie sich wahrend der Bewegung aus derrg:rantiert werden, wenn alle angegebenen Da-
Aktionsradius der Tur oder des motorisierten Toréen eingehalten werden. Die Firma haftet nicht
ern. o _ _ fiir Schaden, die auf die Nichtbeachtung der
- Halten Sie die Funkfernbedienung oder sonstigeHinweise im vorliegenden Handbuch zuriickzu
Steuerungsvorrichtungen von Kindern fern, unfiihren sind.
unbeabsichtigte Betatigungen der Automati- Unter Beibehaltung der wesentlichen Eigens-
sierung zu vermeiden. _ chaften des Produktes kann die Firma jederzeit
- Die Aktivierung der manuellen Entsperrung konnéexd ohne Verpflichtung zur Aktualisierung des
bei mechanischen Defekten oder Ungleichgewi vorliegenden Handbuches Anderungen zur tech
chtssituationen zu unkontrollierten Bewegungen nischen, konstruktiven oder handelstechnischen
der Tur fuhren. Verbesserung vornehmen.
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| ADVERTENCIAS PARA EL USUARIO (E)

9 00096_04

iATENCION! Instrucciones de seguridad impor-  caer rapidamente en caso de desgaste o roturags.
tantes. Leer y seguir con atencion las Adverten- - La rotura o el desgaste de 6rganos mecanicoszde
cias y las Instrucciones que acompanan el pro- la puerta (parte guiada), como por ejemple c:
ducto, ya que el uso inapropiado puede causar bles, muelles, soportes, goznes, guias, etc. podri
daios a personas, animales o cosas. Guardar las enerar peligros. Hacer controlar periodicamente

instrucciones para futuras consultas y transmi- a instalacion por personal cualificado y experto
tirlas a eventuales reemplazantes en el uso de (instalador profesional), segun lo indicado por el
la instalacion. Instalador o por el fabricante de la puerta.

Este producto se debera utilizar inicamente para - Para cualquier operacion de limpieza exterior, inte-
el uso para el cual ha sido expresamente instala- rrumpir la alimentacion de red. .
do. Cualquier otro uso se considerara inadecuado- Mantener limpias las Opticas de las fotocélulas y

y por lo tanto peligroso El fabricante no seres-  dispositivos de senalizacidon luminosa. Controlar

ponsabiliza por posibles dafos causados debido que ramas y arbustos no obstaculicen los disposi

a usos inapropiados, erroneos e irrazonables. tivos de sequridad. =~ o
-No utilizar la automatizacion si necesita intervenc
SEGURIDAD GENERAL nes de reparacion. En caso de averia o de defect

Le agradecemos por haber elegido este producto, funcionamiento de la automatizacion, interrumpir
en la Empresa estamos seguros que obtendran lada alimentacion de red en la automatizacion, abs-
Erestamones necesarias para su uso. . tenerse de cualquier intento de reparacion o inter

ste producto responde a las normas reconocidas vencion directa y recurrir solo a personal cualifica
de la técnica y de las disposiciones inherentes a lay experto (instalador profesional) para la necesar

seguridad siempre que haya sido correctament@éeparacion y mantenimiento. Para permitir el acces
instalado por personal cualificado y experto (insta activar el désbloqueo de emergencia (si estuviera

lador Profes_ional). A N presente).
La automatizacion, si se instala y utiliza de maneraPara cualquier intervencion directa en la auto
correcta, cumple con los estandares de seguridad matizacion o en la instalacion no prevista por el
para el uso. Sin embargo es conveniente respetar presente manual, recurrir. a personal cualiticado y
algunas reglas de comportamiento para evitar in  experto (instalador profesional). .
convenientes accidentales: - A'menos una vez alafo hacer controlar la integr

- Mantener a nifios, personas y cosas fuera del raditad y el correcto funcionamiento de la automatiza-
de accion de la automatizacion, especialmentecion por personal cuallflcado%/gxperto instalador
odos

durante su movimiento. profesional), en particular de los dispositivo
- No permitir que los ninos jueguen o permanezcarde seguridad; _ \ o
en el radio de accion de la automatizacion. -Las intervenciones de instalacion, mantenimiento y_

- El aparato puede ser usado por ninos a partir de reparacion deben ser registradas y la documentacio
los & afos de edad y por personas con capacidadesrrespondiente se debe mantener a disposicion de
fisicas, sensoriales 0 mentales reducidas, o sin exyseiario. / , ¥
riencia o/0s_conocimientos necesarios, siempre gHe incumplimiento denlo antes indicado puede
sea bajo vigilancia o desgues de que estas hayanprovocar situaciones de peligro.
recibido instrucciones sobre el uso del aparato de

forma/segura y de que hayan comprendido IQx.,, DESGUACE _
peligros.inherentes.al.mismo: Los.nifiies no debe: La eliminacion de los materiales se debe
Jugar con el aparato. La limpieza'y el mantenimie realizar respetando las normas vigentes. No

destinados a ser realizados por el usuario no det=swm desechar su equipo descartado, las pilas o las
S

ser llevados a cabo por los nifios sin vigilancia. baterias usadas con los residuos domeésticos.
- Los nifios deben ser vigilados para cerciorarse que  Usted tiene la responsabilidad de desechar
no jueguen con el equipo. No permitir que los-ni todos sus residuos de equipos eléctricos c
fios jueguen con los controles fijos. Mantener los electronicos, entregandolos a un punto de
mandos a distancia alejados de los ninos. recogida dedicado al reciclaje de los mismos.

- Evitar operar cerca de las bisagras o de los 6rganos
mecanicos en movimiento. Todo aquello que no esta expresamente previsto
- No obstaculizar el movimiento de la hoja y rem el manual de uso no esta permitido. El buen
intentar abrir manualmente la puerta si no se ha funcionamiento del operador es garantizado sélo
desbloqueado el accionador con el dispositivo desi se respetan las prescripciones indicadas en el

desbloqueo especifico. . presente manual. La Empresa no se responsabi
- No ingresar al radio de accion de Iacf)uerta o carnzefsor los dafios causados por el incumplimiento
motorizadas durante el movimiento de las mismade las indicaciones dadas en el presente manual.

- No dejar radiomandos u otros dispositivos de-mdejando inalteradas las caracteristicas esenciales
do al alcance de ninos, para evitar accionamientekel producto, la Empresa se reserva el derecho
involuntarios. de realizar, en cualquier momento, modificacio-

- La activacion del desbloqueo manual podria caunas que considere convenientes para mejorar
movimientos incontrolados de la puerta en caso ¢ técnica, la fabricacion y la comercializacion
averias mecanicas o condiciones de desequilibridel producto, sin comprometerse a actualizar la

- En caso de automatizaciones para persianaspresente publicacion.
enrollables: vigilar la persiana en movimiento y
mantener alejadas a las personas hasta que esté
completamente cerrada. Tener precaucion cuando
se acciona el desbloqueo, si estuviera presente,
puesto que una persiana enrollable abierta podria
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ADVERTENCIAS PARA O UTILIZADOR(®P) |

2 ATENCAO! Instrucoes importantes relativas a orta (parte guiada) tais como por exemplo, ca-

2 seguranca. Ler e seguir com atencao todas as Ad- bos, molas, suportes, articulagoes, guias poderia
verténcias e as Instrucoes que acompanham este criar perigos. Fazer controlar periodicamente a
produto pois que um uso improprio pode causar instalacdo por pessoal qualificado e experiente
danos a pessoas, animais ou coisas. Guardaras  (instalador profissional) de acordo com o indicado
instrucoes para consultas futuras e transmiti-las Igelo instalador ou pelo fabricante da Iporta.

a eventuais substitutos no uso da instalacao. - Para efectuar qualquer operacao de limpeza exter-
Este produto devera ser destinado ao uso parao na, deve-se interromper a alimentacao de rede.
qual foi expressamente instalado. Qualquer outro- Manter limpos os elementos opticos das fotocélula
uso deve ser considerado improéprio e, portanto, € os dispositivos de sinalizagao luminosa. Controla
perigoso. O construtor nao deve ser considerado que ramos e arbustos ngo interfiram com os dis-
responsavel por eventuais danos causados por positivos de seguranca.

00096_04

usos improprios, errados e irrazoaveis. - N3o utilizar o automatismo se 0 mesmo precisar de
intervengdes de reparagao. Em caso de avaria ou
SEGURANCA GERAL de mau funcionamento do automatismo, cortar a

Agradecendo-lhe pela preferéncia dada a este pro-alimentagao de rede ao automatismo, nao efectuar

duto, a Empresa tem a certeza de que do mesmo iualquer tentativa de reparacao ou intervencao

obter os desempenhos necessarios para o Seu usdlirecta e dirigir-se apenas a pessoal qualificado e

Este produto cumpre com as normas reconhecidasexperiente (instalador profissional) para efectuar a

pela técnica e com as disposicoes relativas a segunecessaria reparagdo ou manutengao. Para conser

ranca se for correctamente instalado por pessotil 0 acesso, activar o desbloqueio de emergéncia
ualificado e experiente (instalador profissional). ge presente).

e o0 automatismo for instalado e utilizado correc-- Para efectuar qualquer intervengao directa no
tamente, satisfaz os padrdes de seguranga no usoautomatismo ou na jinstalacdo nao prevista do
Todavia, € oportuno /Observar algumas regras deesente manual, servir-se de pessoal qualificado
comportamento paravitar problemas acidentais: (instalador profissional).

- Manter criangas, pessoas e coisas fora do raio deCom uma frequéncia pelo menos anual fazer veri-
accao do automatismo, especialmente durante o ficar a integridade'e o correcto funcionamento do

movimento. _ _ automatismo por pessoal qualificado e experiente
- N&o permitir que pessoas e criancas fiquem paradiastalador profissional), em especial, de todos os
na area de accao do automatismo. dispositivos de'seguranca.

- O aparelho pode ser utilizado por criangas coAs intervencdes de instalagédo, manutengao e
idade nao inferior a 8'anos e por pessoas com cafeparagao devem ser documentadas e a relativa
pacidades fisicas, sensoriais ou mentais reduzidadpcumentagao deve ser conservada a disposi¢cao
sem experiéncia ou sem os conhecimentos necesdo utilizador. ¥ _ _
sarios, contanto que sejam monitorizados ou que O desrespeito de indicado acima pode criar si-
tenham recebido previamente instrugoes acerca tuagoes de perigo.
do uso seguro do aparelho e da compreenséo dos
Berlgos inerentes ao mesmo. As criancas néo deizy> DEMOLICAO

rincar com o aparelho. A limpeza e a manutengﬁ: A eliminacdo dos materiais deve ser feita de
destinam-se a ser efetuadas pelo utilizador e nac acordo_com as_normas vigentes. Nao deite
devem ser efetuadas por criancas sem supervisimmm o equipamento eliminado, as pilhas ou as

- As criancas devem ser vigiadas para se acertar de  baterias no lixo doméstico. Vocé tem a respon-

que nao brinqguem com o aparelho. Nao permitir sabilidade de restituir todos os seus residuos
as criangas de brincar com os dispositivos de con-  de equipamentos elétricos ou eletrénicos
trole fixos. Manter os telecomandos afastados das deixando-os num ponto de recolha dedicado
criangas. o _ a sua reciclagem.

- Evitar operar em proximidade de dobradigas ou . o .
drgaos mecanicos em movimento. Tudo aquilo que nao é expressamente previs-

- Nao impedir o movimento do perfil € ndo tentar to no manual de uso, nao é permitido. O bom
abrir manualmente a porta se o accionador ndo Wlonamepto do operador e garantido s6 se
sido desbloqueado com o especifico desbloqueidorem respeitadas as prescricoes indicadas neste

-N&o entrar no raio de acg¢éo da porta ou do portég'anual- A empresa nao se responsabiliza pelos
motorizados durante o relativo movimento. anos provocados pelo incumprimento das in-

-Nao deixar transmissores ou outros dispositivdisacoes contidas neste manual. -
de comando ao alcance de criancas para evRgixando inalteradas as caracteristicas essenciais

accionamentos involuntarios. o produto, a Empresa reserva-se o direito de

- A activacdo do desbloqueio manual poderia caugfgctuar em qualquer momento as alteracoes
movimentos incontrolaveis da porta em presencefiue ela achar necessarias para melhorar técnica,
de avarias mecanicas ou de condicdes de deseqenstrutiva e comercialmente o produto, sem
librio. comprometer-se em actualizar esta publicacao.

- No caso de dispositivo de abrir estores: vigiar o es-

tore em movimento e manter afastadas as pessoas
enquanto nao estiver completamente fechada.
Prestar atencdo quando se acciona o desbloqueio,
se presente, porque o estore aberto poderia cair
rapidamente em presenca de desgaste ou roturas.

- A'rotura ou o desgaste de érgaos mecanicos da
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AVVERTENZE PER L'INSTALLATORE

S ATTENZIONE! Importanti istruzioni di sicurezza. Leggere e seguire atten- - Smaltire i materiali di imballo (plastica, cartone, polistirolo, ecc.) secondo quanto
& tamente tutte le avvertenze e le istruzioni che accompagnano il prodotto previsto dalle norme vigenti. Non lasciare buste di nylon e polistirolo alla portata
S poiché un’installazione errata puo causare danni a persone, animali o cose.  dei bambini.

& Le avvertenze e le istruzioni forniscono importanti indicazioni riguardanti la COLLEGAMENTI

sicurezza, l'installazione, I'uso e la manutenzione. Conservare le istruzioni : i . : : :

per allegarle al fascicolo tecnico e per consultazioni future. g{;ﬂﬂ:lgﬂ%ﬂe&|Ic)ccé)tl)l(ﬁg‘grr;]n;nptgral;%r;eéﬁt:tzlggﬁiartﬁ%;sag oorggdtigogxr?, gd' seflone
SICUREZZA GENERALE ) ) . ._alimentazioni monofase (a titolo di esempio, il cavo pud essere del tipo HOSRN-F
Questo prodotto & stato progettato e costruito esclusivamente per I'utilizggn sezione 4x1.5mn). Per il collegamento degli ausiliari utilizzare conduttori
indicato in questa documentazione. Usi diversi da quanto indicato potrebbero ¢on sezione minima di 0,5 min

essere causa di danni al prodotto e di pericolo. ~ ) - Utilizzare esclusivamente pulsanti con portata non inferiore a 10A-250V.

- Gli eIIementl COStrBtt'V' dellallzmacchma el |nsta||Iazt|>o|neg&v‘%g%/%slzserzed?ﬁgg?r onduttori devono essere vincolati da un fissaggio supplementare in prossi-
con le seguenti Direttive Europee, ove applicabili: , 2 A h ; ; : ;

2006/42/UE, 2011/305/UE, 2014/53/UE e loro modifiche successive. Per tutti ‘aa‘rjaet'enl‘;f:rttti'igpgn‘;?gr?;pé%””;egﬁ{i‘tiﬁ fascette) al fine di tenere nettamente

Paesi extra UE, oltre alle norme nazionali vigenti, per un buon livello di sicure i : " h h :
& opportuno rispettare anche le norme citate. =i cavo di alimentazione, durante l'installazione, deve essere sguainato in modo da

-La Ditta costruttrice di questo prodotto (di seguito “Ditta”) declina qualsi@§fmettere il collegamento del conduttore di terra all'appropriato morsetto lasciando
responsabilita derivante da un uso improprio o diverso da quello per cuP&E0 i conduttori attivi il piu corti possibile. Il conduttore di terra deve essere I'ultimo
destinato e indicato nella presente documentazione nonché dallinosservanza a tendersi in caso di allentamento del dispositivo di fissaggio del cavo.
della Buona Tecnica nella costruzione delle chiusure (porte, cancelli, ecc.) e AHEENZIONE! i conduttori a bassissima tensione di sicurezza devono essere
deformazioni che potrebbero verificarsi durante I'uso. fisicamente separati dai conduttori a bassa tensione. ) )

- L'installazione deve essere eseguita da personale qualificato (installatore prdfe@scessibilita alle parti in tensione deve essere possibile esclusivamente per il
sionale, secondo EN12635), nellosservanza della Buona Techica e delle norprsonale qualificato (installatore professionale)

-végrﬁrr:g-di installare il prodotto apportare tutte le modifiche strutturali relative VERIFICGERLL'AUTOMAZIONE E MANUTENZIONE i ;
alle realizzazione dei franchi di sicurezza a alla protezione/o segregazione di Pir%n:nﬂlter;?]g?;:g %%f,lﬂlrtcl,\ﬁgrrge:é?uog?ggg\r;aeln?: tolgi%éogg ’ Sec_iurante gl intervent
tutte le zone di schiacciamento, cesoiamento, convogliamento e di pericolo i'qurificare che tutti i com onentiZiano fissati s%ldamentg' ’
genere, secondo quanto previsto dalle norme EN 12604 ‘ed 12453 o eventuali p !

norme locali di installazione. Verificare che la struttura esistente abbia i nece's%&l"i!f!care Foperazione di avvio e fermata nel caso di comando manuale.
requisiti di robustezza e stabilita. = Verificare la logica di funzionamento normale o personalizzata.

- Prima di iniziare Iinstallazione verificare l'integrita del prodotto. -Solo per cancelli scorrevoli: verificare il corretto ingranamento cremagliera
- La Ditta non & responsabile della inosservanza della Buona Tecnica nella cosignone con un gioco di 2 mm lungo tutta la cremagliera; tenere la rotaia di
zione e manutenzione degli infissi da motorizzare, nonché delle deformazioni Scorrimento sempre pulita e libera da detriti.
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che dovessero intervenire nell’utilizzo. -Solo per cancelli'e porte scorrevoli: verificare che il binario di scorrimento del

- Verificare che l'intervallo di temperatura dichiarato sia compatibile con il luogagancello sia lineare, orizzontale e le ruote siano idonee a sopportare il peso del
destinato all’installazione dell’automazione. cancello.

- Non installare questo prodotto in atmosfera esplosiva: la presenza di gas o fuSvlo per cancelli scorrevoli sospesi (Cantilever): verificare che non ci sia abbas-
infiammabili costituisce un grave pericolo per la sicurezza. samento o oscillazione durante la manovra.

- Togliere I'alimentazione elettrica, prima di qualsiasi intervento sullimpianto. -Solo per cancelli a battente: verificare che I'asse di rotazione delle ante si
Scollegare anche eventuali batterie tampone se presenti. perfettamente verticale.

- Prima dl coll_e are I’alimentazipne _elettrica, accertarsi che i dati di targa corrismo per barriere: prima di aprire la portina la molla deve essere scarica
dano ai quelli della rete di distribuzione elettrica e che a monte dellimpianto (asta verticale).

eléettrlco_wpmano d“” mteﬁruttore ddlfflerenztlalg © ur(lja”r’)rotezmne da Sovr.acorret”teControllare il corretto funzionamento di tutti i dispositivi di sicurezza (fotocellule,
adeguati. rte\{e ere su a_retle ! ah|men a2|g{1e| ed' automazione, un |nt|e|;ru tor8ste sensibili, ecc) e la corretta regolazione della sicurezza antischiacciamento
0 un magnetotermico onnipolare cne gonsenta la disconnessione completa N&figrificando che il valore della forza d'impatto misurato nei punti previsti dalla

condizioni della categoria di sovratensione'|ll. orma EN 12445, sia inferiore a quanto indicato nella norma EN 12453.

- Verificare che a monte della rete dialimentazione, vi sia un interruttore differen- e ) ) e ; - .
ziale con soglia non superiore a 0.03A e a quanto previsto dalle norme vigenﬁ.Le forze di impatto possono essere ridotte mediante I'utilizzo di bordi deformabili

- Verificare che I'mpianto di terra sia realizzato correttamente: collegare a terra v.fificare la funzionalita della manovra di emergenza ove presente. L
tutte le parti metalliche della chiusura (porte, cancelli, ecc.) e tutti i componentiv rificare I'operazione di apertura e chiusura con i dispositivi di comando applice
dellimpianto provvisti di morsetto di terra. - Verificare I'integrita delle connessioni elettriche e dei cablaggi, in particolare lo

- Linstallazione deve essere fatta utilizzando dispositivi di sicurezza g'di comaﬁéﬁto delle guaine isolanti e dei pressa cavi. ,
conformi alla EN 12978 e EN12453. - Durante la manutenzione eseguire la pulizia delle ottiche delle fotocellule.

- Le forze di impatto possono/essere ridotte mediante I'utilizzo di bordi deformaligr il periodo di fuori servizio dell'automazione, attivare lo sblocco di emergenza

- Nel caso in cui le forze di impatto superino i valori previsti dalle norme, applicévedi paragrafo “MANOVRA DI EMERGENZA”) in modo da rendere folle la parte
dispositivi elettrosensibili o' sensibili alla pressione. guidata e permettere cosi I’ apertura e la chiusura manuale del cancello.

- Applicare tutti i dispositivi di sicurezza (fotocellule, coste sensibili, ecc.) necesSaril cavo di alimentazione & danneggiato, esso deve essere sostituito dal co-

a proteggere l'area da/pericoli di impatto, schiacciamento, convogliamentstruttore o dal suo servizio di assistenza tecnica o comunque da una persona
cesoiamento. Tenere in considerazione le normative e le direttive in vigaten qualifica similare, in modo da prevenire ogni rischio.

i criteri della Buona Tecnica, l'utilizzo, 'ambiente di installazione, la logicgedii si installano dispositivi di tipo “D” (come definiti dalla EN12453), collegati
funzionamento del sistema e le forze sviluppate dall'automazione. in modalitd non verificata, prescrivere una manutenzione obbligatoria con

- Applicare i segnali previsti_dalle_normative vigenti_per_individuare le zofgsquenza-almeno semestrale:
pericolose (i rischi residui). Ogni installazione deve essere identificata in modo | 5 manutenzione come sopra descritta deve essere ripetuta con frequenz

visibile secondo quanto prescritto dalla EN13241-1. : almeno annuale o ad intervalli di tempo minori qualora le caratteristiche del
- Successivamente al completamento dell'installazione, applicare una targgito o dellinstallazione lo richiedessero.

identificativa della porta/cancello
- Questo prodotto non pud essere installato su ante che incorporano delle port8TTENZIONE!

(a meno che il motore sia azionabile esclusivamente a porta chiusa). Ricordarsi che la motorizzazione & una facilitazione dell'uso del cancello/porta e n
- Se l'automazione ¢ installata ad una altezza inferiore a 2,5 m o se e accessibig®|ve problemi a difetti e deficienze di installazione o di mancata manutenzione.
€ necessario garantire un adeguato grado di protezione delle parti elettriche

meccaniche. DEMOLIZIONE

- Solo per automazioni per serrande L'eliminazione dei materiali va fatta rispettando le norme vigenti. Non
1) Le parti in movimento del motore devono essere installate ad una altezza gettate il vostro apparecchio scartato, le pile o le batterie usate nei
superiore a 2,5m al di sopra del pavimento o al di sopra di un altro livello che rifiuti domestici. Avete la responsabilita di restituire tutti i vostri rifiuti
possa consentirne I'accesso. da apparecchiature elettriche o elettroniche lasciandoli in un punto di
2) Il motoriduttore deve essere installato in uno spazio segregato e provvisto FEE - colta dedicato al loro riciclo.

protezione in modo che sia accessibile solo con uso di utensili. . SMANTELLAMENTO

- Installare qualsiasi comando fisso in posizione tale da non causare pericoli eNel caso I'automazione venga smontata per essere poi rimontata in altro sito bisog
lontano da parti mobili. In particolare i comandi a uomo presente devono essergogliere I'alimentazione e scollegare tutto Iimpianto elettrico.

posizionati in vista diretta della parte guidata, e, a meno che non siano a chiavgog|iere I'attuatore dalla base di fissaggio.

devono essere installati a una altezza minima di 1,5 m e in modo tale da non_ gmontare tutti i componenti dell'installazione.

essere accessibili al pubblico. . . . .- Nel caso alcuni componenti non possano essere rimossi o risultino danneggiati,
- Applicare almeno un dispositivo di segnalazione luminosa (lampeggiante) in provvedere alla loro sostituzione

posizione visibile, fissare inoltre alla struttura un cartello di Attenzione. ’

- Fissare in modo permanente una etichetta relativa al funzionamento dello sbjgCgcHIARAZIONI DI CONFORMITA SONO CONSULTABILI NEL SITO WEB:
manuale dell’automazione e apporla vicino all'organo di manovra. p://www.bft-automation.com/CE

- Assicurarsi che durante la manovra siano evitati o protetti i rischi meccanici q’.‘étISTRUZIONI DI MONTAGGIO ED USO SONO CONSULTABILI NELLA SEZIONE
in particolare I'impatto, lo schiacciamento, il convogliamento, il cesoiamento tfowNLOAD
parte guidata e parti circostanti. -
- Dopo aver eseguito l'installazione, assicurarsi che il settaggio dell'automazigRutto quello che non é espressamente previsto nel manuale d’install3-
;notore sia correttamente impostato e che i sistemi di protezione e di sblocco zione, non & permesso. Il buon funzionamento dell’operatore & garantito
unzionino correttamente. 5 eI s A 5 5 5 .
- Usare esclusivamente parti originali per qualsiasi manutenzione o riparaziongs@l® se vengono rispettati | dati riportati. La ditta non risponde dei dgnni
La Ditta declina ogni responsabilita ai fini della sicurezza e del buon funziong<ausati dal! inosservanza delle !n¢!|ca2|on| riportate in questo manuale.
mento dell’automazione se vengono impiegati componenti di altri produttori. |Lasciando inalterate le caratteristiche essenziali del prodotto, la Ditt:
- Non eseguire alcuna modifica ai componenti dell’automazione se non espregsi riserva di apportare in qualunque momento le modifiche che essa

samente autorizzata dalla Ditta. ritiene convenienti per migliorare tecnicamente, costruttivamente

- Istruire I'utilizzatore dell'impianto per quanto riguarda gli eventuali rischi resiqu, . i : 5 5
i sistemi di comando applicati e I'esecuzione della manovra apertura manualelé commercialmente il prodotto, senza impegnarsi ad aggiornare

in caso di emergenza: consegnare il manuale d’uso all’utilizzatore finale. presente pubblicazione.
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INSTALLER WARNINGS 5

. . . =3
WARNING! Important safety instructions. Carefully read and comply with - Dispose of packaging materials (plastic, cardboard, polystyrene, etc.) in ggcord-
all the warnings and instructions that come with the product as incorrect ance with the provisions of the laws in force. Keep nylon bags and polystygene
installation can cause injury to people and animals and damage to property. out of reach of children. g
The warnings and instructions give important information regarding safety, WIRING 8

installation, use and maintenance. Keep hold of instructions so that you can

attach them to the technical file and keep them handy for future reference. WARNING!For connection to the mains power supply, use: a multicore cable with

a cross-sectional area of at least 5x1.5om4x1.5mrhiwhen dealing with three-
GENERAL SAFETY ) . o phase power supplies or 3x1.5rfor single-phase supplies (by way of example,
This product has been designed and built solely for the purpose indicated heraifhe HO5RN-F cable can be used with a cross-sectional area of 431 Fonzon-

Uses other than those indicated herein might cause damage to the product anfiect auxiliary equipment, use wires with a cross-sectional area of at least.0.5 mm
create a hazard. . _ . /.- Only use pushbuttons with a capacity of 10A-250V or more.
-c}qﬁeu%}%wiﬁgEguggp?aenrg?ferggseasnevﬁse r'gsgggﬁggglg‘é%t 1’2%6(}/35 rfgi‘fl%?f’ ires must be secured with additional fastening near the terminals (for example
2006/42/UE, 2011/305/UE, 2014/53/UE and later amendments. For all qountri%v'vn\?ofg%'ee gfr't’;’_’s) in order to keep live parts well separated from safety extra
outside the UE, it is advisable to comply with the standards mentioned, in addi-p,ring installation, the power cable must be stripped to allow the earth wire
oo natona sandars n 101 o 0000 vl sy QU LSBT h pove cale st b pped o e et
all responsibility resulting from improper use or any use other than thatn%bﬁg,sss;gﬁ'enmg gs\;tigewcl;gemrggslggget.he last to be pulled taut in the event the

which the product has been designed, as indicated herein, as well as for failu : :
to apply Good Practice in the construction of entry systems (doors, gates, etcl. Ve%’::ggésﬂgz extra low voltage wires must be kept physically separate from

and for deformation that could occur during use. iy : ;

- Installation must be carried out by qualified personnel (professional installer, Iiny qr;’al'f'ed personnel (professional installer) should be allowed to access
according to EN 12635), in compliance with Good Practice and current code. V& Pats-

- Before installing the product, make all structural changes required to produceCHECKING THE AUTOMATED SYSTEM AND MAINTENANCE

safety gaps and to provide protection from or isolate all crushing, shearing anBefore the automated system is finally put into operation, and during maintenance
dragging hazard areas and danger zones in general in accordance withwék, perform the following checks meticulously:

provisions of standards EN 12604 and 12453 or any local installation standarddlake sure all components are fastened securely.

Check that the existing structure meets the necessary strength and stab@ieck starting and stopping operations in the case of manual control.
requirements. ) - Check the lagic for normal or personalized operation.

- Before commencing installation, check the product for damage. - For sliding gates only: check that the rack and pinion mesh correctly with 2 mm
- The Firm is not responsible for failure to apply Good Practice in the constructiehplay along the full iength of the rack; keep the track the gate slides on clean
and maintenance of the doors, gates, etc. to be motorized, or for deformation and free of debris at all times.

that might occur during use. ) . ) o . - For sliding gates and doors only: make sure the gate’s running track is straight

- Make sure the stated temperature range is compatible with the site in which tBgd horizontal and that the wheels are strong enough to take the weight of the
automated system is due to be installed.

! 4 : c e.
- Do not install this product in an explosive atmosphere: the presence offlammggip cantilever sliding gates only: make sure there is no dipping or swingir
fumes or gas constitutes a serious safety hazard. during operation.
'B'SCO.””GC" the elef(;tnmty su.pply.]pefore performing any work on the systeém. . For swing gates only: make sure the leaves’ axis of rotation is perfectly vertical.
so disconnect buffer batteries, if any are connected. e -For barriers only: before opening the door, the spring must be decompressed

- Before connectlr&g rt1he powerslupply,dmalke sure the proguctlf ratings match thea ical boom)
mains ratings and that a suitable residual/current circuit breaker and overcurre\o <k that all safet ; ; ,

4 ¢ A : A = y devices (photocells, safety edges, etc.) are working properl
protection device have been installed upline ffom the electrical system. Have o, y'inat the anti-crush safety device is set correctly, making sure that the force

the automated system’s mains power supply fitted with a switch or omnipolar ;" 7 ; :
thermal-magnetic circuit breaker with a contact separation that provide f@ja';"?ﬁ:bgﬁ:ﬁg{g%g&vﬁgy‘)&'gf dg;gvllidl\?q ;3,%?3)/ standard EN 12445 is lower

disconnection under overvoltage category Il conditions. | f be reduced ina def ble ed
- Make sure that upline from the mains power supply there is a residual current Impact forces can be reduced by using deformable edges. . )
circuit breaker that trips at no more'than 0.03A as well as any other equipmentMake sure that the emergency operation works, where this feature is provided.
required by code. - Check opening and closing operations with the control devices applied.

- Make sure the earth system has/been installed correctly: earth all the metal parfdeck that electrical connections and cabling are intact, making extra sure that
belonging to the entry system (doors, gates, etc.) and ail parts of the system insulating sheaths and cable glands are undamaged.

featuring an earth terminal. - While performing maintenance, clean the photocells’ optics. ) ]

- Installation must be carried’ out using safety devices and controls that Tif¥een the automated system is out of service for any length of time, activate the
standards EN 12978 and EN 12453. emergency release (see “EMERGENCY OPERATION” section) so that the opera
- Impact forces can be reduced by using deformable edges. part is made idle, thus allowing the gate to be opened and closed manually.

- In the event impact forces exceed the values laid down by the relevant standdfdise power cord is damaged, it must be replaced by the manufacturer or their
apply electro-sensitive or/pressure-sensitive devices. technical assistance department or other such qualified person to avoid any risk .

- Apply all safety devices (photocells, safety edges, etc.) required to keegf th¥ type devices are installed (as defined by EN12453), connect in unverified
area free of impact, crushing, dragging and shearing hazards. Bear in mind thénode, foresee mandatory maintenance at least every six months

standards and directives in force, Good Practice criteria, intended use, the insthhe maintenance described above must be repeated at least once yearly or at
lation environment, the operating logic of the system and forces generated by shorter intervals where site or installation conditions make this necessary.

the automated system. : : _ WARNING!

- Apply all signs required by current code to identify hazardous areas (residual ember that the drive is designed to make the gate/door easier to use and

risks). All installations must be visibly identified in compliance with the provisigr : h :
of standard EN 13241-1. Qﬁlanc?(t g?xgiﬁ{gggenngg as a result of defective or poorly performed installation

-Once installation is complete, apply a nameplate featuring the door/gate’s da

- This product cannot be installed on leaves incorporating doors (unless the m SCRAPPING
can be activated only when the door is closed). ) Materials must be disposed of in accordance with the regulations in
- If the automated system is installed at a height of less than 2.5 m or is acces force. Do not throw away your discarded equipment or used batteries
the electrical and mechanical parts must be suitably protected. with household waste. You are responsible for taking all your waste
- For roller shutter automationonly _ B clectrical and electronic equipment to a suitable recycling centre.
1) The motor's moving parts must be installed at a height greater than 2.5 m pjgMANTLING
above the floor or other surface from which they may be reached. ; ; ; ;
2) The gearmotor must be installed in a segregated and suitably protected Spgfggey%ﬂtg?;aﬁggusixeséetrg Is being dismantled in order to be reassembled at anothe

so that it cannot be reached without the aid of tools. . :
- Install any fixed controls in a position where they will not cause a hazard, awéggkoof\f/éhﬁ]goa‘gtelja?ggf?(')?s?[ﬂg%‘g;g?tﬁhﬂguﬂteecérg’:l system.

from moving parts. More specifically, hold-to-run controls must be positioned _ emove all the installation’s components .

within direct sight of the part being controlled and, unless they are key operateg to th I t of P s th tb dorh

must be installed at a height of at least 1.5 m and in a place where they cannc ee to the replacement of any components that cannot be removed or happen

be reached by the public. 0 be damaged.
- Apply at least one warning light (flashing light) in a visible position, and also
attach a Warning sign to the structure. DECLARATIONS OF CONFORMITY CAN BE FOUND AThttp://www.bft-

- Attach a label near the operating device, in a permanent fashion, with informgintomation com/CE

tion on how to operate the automated system’s manual release. _
- Make sure that, during operation, mechanical risks are avoided or rele gggz'll'?gl\i FOR USE AND ASSEMBLY CAN BE FOUND IN THE DOWN
protective measures taken and, more specifically, that nothing can be banged; :

crushed, caught or cut between the part being operated and surrounding parts.

- Once installation is complete, make sure the motor automation settings—as

correct and that the safety and release systems are working properly. Anything that is not explicitly provided for in the installation mg3-
- Only use original spare parts for any maintenance or repair work. The Firm disyual is not allowed. The operator’s proper operation can only b
claims all responsibility for the correct operation and safety of the automated guaranteed if the information given is complied with. The Firm shall

system if parts from other manufacturers are used. . .

- Do not make any modifications to the automated system’s components unle g\ot be a.nswerable for dan}age caused by failure to comply with the
explicitly authorized by the Firm. instructions featured herein. : ) )

- Instruct the system’s User on what residual risks may be encountered, on th¢ While we will not alter the product’s essential features, the Firm resefves
control systems that have been applied and on how to open the system many-the right, at any time, to make those changes deemed opportune to
ally in an emergency. give the user guide to the end user. improve the product from a technical, design or commercial point of

view, and will not be required to update this publication accordingly
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o,‘| AVERTISSEMENTS POUR LE MONTEUR

o

S ATTENTION ! Instructions de sécurité importantes. Veuillez lire et suivre mément aux normes en vigueur. Ne pas laisser les sachets en plastique et la

Q attentivement tous les avertissements et toutes les instructions fournis  mousse de polystyréne a la portée des enfants.

& avec le produit sachant qu’une installation incorrecte peut provoquer des

@ préjudices aux personnes, aux animaux ou aux biens. Les avertissements CONNEXIONS

ournissent des indications importantes concernant la sécurité, l'installation, ATTENTION! Pour le branchement sur le secteur, utiliser un cable multipolaire
I'utilisation et I'entretien. Veuillez conserver les instructions pour les joindre ayant une section minimum de 5x1,5fwa de 4x1 :5mﬁpour alimentation tri-

au dossier technique et pour d'ultérieures consultations. phasée ou de 3x1,5mhpour alimentation monophasée (par exemple, le cable
SECURITE GENERALE ) ) o eut étre du type HO5RN-F avec une section de 4x%)5Rwar le branchement

Ce produit a été congu et réalisé exclusivement pour I'usage indiqué dans cetiges auxiliaires, utiliser des conducteurs de 0,3 densection minimum.
documentation. Tout usage autre que celui indiqué risque d’endommager.lgtiliser exclusivement des touches ayant une portée supérieure ou égale :
prLodmtIet d’étre une source deldanger. et g ‘ 10A-250V

- Les éléments qui composent I'appareil et le montage doivent étre conformes, i 5 Pai ) At 3 e A itA
aux Directives Européennes suivantes: 2014/30/UE, 2014/35/UE, 2006/42/UEym ooiiser '(esafogfgnﬁ"ﬁgrs 2 aide dune fc"gf‘lfg;‘ supplémentaire & proximité
2011/305/UE, 2014/53/UE et leurs modifications successives. Pour les pays. par. pe, ¢ un ¢ ! cparel
n’appartenant pas a la UE, il est conseillé de respecter également les/normes i |§,s solg_s ten”5|o_n desd part:jes SIOUS Erﬁs fz',bll‘.a tension de sfgecu&'lte. ir b
tées, outre les réglements nationaux en vigueur, afin de garantir un bon niveatr endant linstallation, denuder le cable d'alimentation afin de pouvoir bran
de sécurité. cher le conducteur de terre sur la borne appropriée en laissant cependant les

- Le Fabricant de ce produit (par la suite « le Fabricant ») décline toute respon-¢onducteurs actifs aussi courts que possibles. Le conducteur de terre doit étre
sabilité dérivant d’un usage incorrect ou différent de celui prévu et indidaélernier a se tendre en cas de desserrement du dispositif de fixation du céble.
dans la présente documentation, de I'inobservation de la bonne technique deATTENTION ! Les conducteurs a trés faible tension de sécurité doivent étre phy-
construction des huisseries (portes, portails, etc.) et des déformations pouvarsiquement séparés des conducteurs a basse tension.

apparaitre a I'usage. ) - _ Seul'le personnel qualifié (monteur professionnel) doit pouvoir accéder aux par-
-Le montage doit étre accompli par du personnel %Uahflé (monteur profession-ties sous tension.

ﬂgl_hg:ggfgr:r(\/%nl]gma EN12635), dans le respect de la bonne'technique et deﬁlE,R.I.FICATION DE L'AUTOMATISATION ET ENTRETIENY o -

- Avant d'installer le produit apportez toutes les modifications structurelley€érifier scrupuleusement ce qui suit avant de rend’re I'automatisation deéfinitive-
nécessaires pour réaliser les butées de sécurité et la protection ou sédhéiopérationnelle et pendant les interventions d’entretien:

tion de toutes les zones présentant un risque d’écrasement, de cisaillem@égtifier si'tous les composants sont solidement fixés.

d’entrainement ou autre, conformément aux normes EN 12604 et 12453 ou lesVérifier le ‘fonctionnement du démarrage et de l'arrét en cas de command
éventuelles normes locales sur l'installation. - Vérifiez si la structure existante manuelle.

est suffisamment robuste et stable. =~~~ ) - Vérifier la logique de fonctionnement normale ou personnalisée.

- Avant de commencer le montage, vérifier I'intégrité du produit. - Uniquement sur les portails coulissants: vérifier si 'engrenage crémaillére - pi-

- Le fabricant décline toute responsabilité en cas d'inobservation de la_bonngnon est correct, avec un jeu de 2 mm le long de toute la crémaillére; le rail de
technique de construction et d'entretien des huisseries motorisées, ainsi que glissement doit atre toujours propre et dépourvu de débris ’

de déformations survenant en cours d utilisation, niquement sur les portails coulissants: vérifier si le rail du portail est droit et

-éVI«,—:iHgfzarlgtgéﬂtgg?gﬁtgﬁ}ﬁggﬁgﬁure déclaré esigggbatible avec le liqg desmﬁ%rizontal et si les roues sont en mesure de supporter le poids du portail.

- Ne pas installer ce produit dans une atmosphére explosive: la présence de g-?k’n'quemer)t sur les portails coulissants suspendus en porte-a-faux: vérifier
ou de fumées inflammables constitue un grave danger pour la sécurité. absence d'abaissement ou d'oscillation pendant ]a manceuvre.

- Mettre hors tensions l'installation avant d accomplir une quelconque interven= Unlquement sur les Portalls a battant : vérifier si 'axe de rotation des vantaux
tion. Déconnecter également les batteries tampon éventuellement présentes. est parfaitement vertical.

- Avant de mettre hors tension, vérifier si les données de la plaque d’identifica-Uniquement pour les barriéres: avant d’ouvrir le portillon le ressort doit étre

tion correspondent a celles du secteur et's'il y a en amont de I'installation élecdéchargé (barre verticale).

trique un disjoncteur et une pro_tectlon‘adequat_s contre la surintensité. Pré- -Controler le bon fonctionnement de tous les dispositifs de sécurité (photocel-
voyez sur le réseau d'alimentation de |'automatisation un interrupteur ou un  |yles, linteaux sensibles etc..) et le bon réglage du dispositif de sécurité anti-écra-
magnétothermique omnipolaire permettant de proceder a une déconnexion  sement, en vérifiant si la valeur de la force de choc mesurée aux endroits prévus
totale dans les conditions de la catégorie de surtension Iil. .par la norme EN12445 est inférieure a celle indiquée par la norme EN12453.

- Verifier s'il y a_en amont du réseau d’alimentation un disjoncteur dont le seuil’| o5 forces de choc peuvent étre réduites a l'aide de rebords déformables

ne dépasse pas 0,03A et les prescriptions des reglements en vigueur. C\Jarif ; ) 3
- Vérifier si lnstallation de mise 2 la terre est réalisée correctement. Connecter.¢Tifier le bon fonctionnement de la manceuvre d'urgence s'il y en a une.

toutes les parties métalliques de'la fermeture (portes, portails, etc..) et tous |e-?}/er|f|er le bon fonctionnement a l'ouverture et a la fermeture avec les disposi-
composants de I'installation munis de borne de terre. ifs de commande appliqués. : ) R e
- L'installation doit étre équipée de dispositifs de sécurité et de command¥grifier l'intégrité des connexions' électriques et des céblages, en particulie
conformes aux normes Erﬂ 12978 et EN12453. I'état des gaines isolantes et des presse-cébles.

- Les forces de choc peuvent étre réduites a I'aide de rebords déformables. - Pendant les opérations d’entretien, nettoyer les lentilles des photocellules.

- Si les forces de choc dépassent les valeurs prévues par les normes, appliquelPendant la période de mise hors service de I'automatisation, activer le déver-
des dispositifs électrosensibles ou sensibles a la pression. . rouillage d'urgence (cf. paragraphe MANCEUVRE D’'URGENCE) de fagon a libére
- Appliquer tous les dispositifs de sécurité (photocellules, linteaux sensiblés,partie guidée et & pouvoir accomplir I'ouverture et la fermeture manuelles
etc..) nécessaires pour proteger la zone contre les risques de choc, d’e@g@sgorta“_

ment, d’entrainement ou de cisaillement. Tenir compte des réglements et des g; |e cable d’alimentation est endommagg, il doit étre remplacé par le constructe

directives en vigueur, des critéres de bonne technique, de I'utilisation, de I'envjs ; > by L e
nout, JEs - 4l ) | r son servi rés-ven run lifi fin viter
ronnement de linstallation, de la logique de fonctionnement du systemeﬁg %‘1 son service aprés-vente ou par une pSS@IlRe qualifiée, afin d'éviter tout

des forces développées par l'automatisation. el . - B .
- Appliquer les signpa?ux pr’?evus par les réglements en vigueur pour indiquer les” Si on installe des dispositifs du type D (tels que définis par la EN12453), branch

zones de danger (risques résiduels). Toutes les installations doivent étre ident? mode non verifie, prescrire un entretien obligatoire au moins tous les six mois.

fiées de facon visible conformément aux prescriptions de EN13241-1. - L'entretien décrit plus haut doit étre répété au moins une fois par an ou plus
-Au terme c?e linstallation, appliquez une plaque d’identification de la porte/du fréquemment si les caractéristiques du site ou de l'installation le demandent.
portail. ATTENTION !

- Ce produit ne peut pas étre installé sur des vantaux munis de portes (2 MoiNRe pas oublier que la motorisation facilite I'utilisation du portail/de la porte

051 automatisation 6ot melallos & Une Rautbur infereure a5 n ou si elle es{121S uelle ne résout pas les problémes imputables & des défauts ou 4
; rreurs de montage ou encore a I'absence d’entretien.

accessible, il est indispensable de garantir un degré de protection adapté au DEMOLITION

parties électriques et mécaniques. = - . .
- Uniquement pour les automatisations de rideaux Eliminez les matériaux en respectant les normes en vigueur. Ne jetez

1) Les parties en mouvement du moteur doivent étre installées a plus ni les vieux appareils, ni les piles, ni les batteries usées avec les ordure
metres de hauteur au-dessus du sol ou de toute autre niveau servant a'y acc domestiques. Vous devez confier tous vos déchets d’appareils électri-
ques ou électroniques a un centre de collecte différenciée, préposé a

2) Le motoréducteur doit étre installé dans un espace enfermé et muni de pr

tection de fagon & ce qu'il ne soit accessible qu'avec un outil. B o ecyclage.
- Installer toutes commandes fixes en hauteur de fagon a ce qu'elles ne repre- .
sentent pas une source de danger et qu'elles soient éloignées des pa ANTELEMENT

mobiles. En particulier les commandes a homme présent doivent étre visiblesSi I'automatisation est démontée pour ensuite étre remontée sur un autre site, il faut:
directement de la partie guidée et- a moins qu’il n'y ait une cle, se trouver a 1;%wuper I'alimentation et débrancher toute I'installation électrique.

minimum de hauteur de fagon a étre inaccessibles au public. .. - Retirer l'actionneur de la base de fixation.
- Appliguer au moins un dispositif de signalement lumineux (clignotant) visible, Demonter tous les composants de I'installation.
fixer également un panneau Attention sur la structure. - Remplacer les composants ne pouvant pas étre retirés ou endommagés.

- Fixer, a proximité de I'organe de manceuvre et de facon permanente, une éti- N , N ,
cgjette sur le fonctionnement du déverrouillage manuel de I'automatisation. LES DECLARATIONS DE CONFORMITE PEUVENT ETRE CONSULTEES SUR LE
- S’assurer que soient évités pendant la manceuvre les risques mécaniques et§Bik INTERNET http://www.bft-automation.com/CE R
particulier, I'écrasement, I'entrainement et le cisaillement par la partie guidée LES INSTRUCTIONS DE MONTAGE ET D'UTILISATION PEUVENT ETRE CON-
et les parties voisines. . ) SULTEES DANS LA SECTION DOWNLOAD/TELEDECHARGEMENT.
- Une fois l'installation accomplie, s’assurer que le re%Iage du moteur est correct e T, , -
que les systémes de protection et de déverrouillage fonctionnement correctement| Tout ce qui n’est pas expressément prévu dans le manuel de montage
- Utiliser exclusivement des piéces détachées originales pour les_opérati{ estinterdit. Le bon fonctionnement de I'appareil n’est garanti que si
d’entretien ou les réparations. Le Fabricant décline foute responsabilité quan{ les données indiquées sont respectées. Le Fabricant ne répond pas des
a la sécurité et au bon fonctionnement de I'automatisation en cas d’utilisation| dommages provoqués par I'inobservation des indications données

de composants d’autres Fabricants. , o i | dans ce manuel.
- Ne modifier d’aucune fagon les composants de I'automatisation sans l'autori{ En laissant inaltérées les caractéristiques essentielles de I'appareil,
tion expresse du Fabricant. I'entreprise se réserve le droit d’apporter a tout moment les modifi -

- Informer I'utilisateur de l'installation sur les risques résiduels éventuels, sur lf cations qu’elle jugera opportunes pour améliorer le produit du point

S s o e I0eeter o, ] de wue technique, commercial et de saconstructon,sans 'engager
9 : nettre a jour la présente publication.

- Eliminer les matériaux d’emballage (plastique, carton, polystyréne, etc.) conf
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HINWEISE FUR DEN INSTALLATEUR |

ACHTUNG! Wichtige Hinweise zur Sicherheit. Bitte lesen und befolgen Sie  Sie das Handbuch dem Endanwender aus.

00096_04

aufmerksam die Hinweise sowie die Bedienungsanleitung, die das Produkt - Entsorgen Sie die Verpackungsmaterialien (Plastik, Karton, Styropor usw.) @hter

begleiten, denn eine falsche Installation des Produkts kann zu Verletzungen Beachtung der geltenden Bestimmungen. Halten Sie Plastiktiiten und Styropgr

von Menschen und Tieren sowie zu Sachschdden fiihren. Sie liefern wichtige von Kindern fern. @

Hinweise zur Sicherheit, zur Installation, zur Benutzung und zur Wartung. .

Bewahren Sie die Anweisungen auf, um sie der technischen Dokumentation ANSCHLUS'SE g e .

hinzuzufiigen und sie spiter konsultieren zu kénnen. ACHTUNG!Verwenden Sie fiir den Anschluss an das Stromnetz: ein mehradriges
Kabel mit einem Mindestquerschnitt von 5 x 1,5 mm? oder 4 x 1,5 m? fur die

1) ALLGEMEINE SICHERHEIT Drehstromspeisung oder 3 x 1,5 m? flr die einphasige Speisung (das Kabel kann

Dieses Produkt wurde ausschlielich fir die in der vorliegenden Dokumentation zum Beispiel dem le HO5RN-F mit Querschnitt von 4 x 1,%mmtsprechen).
angegebene Verwendung konzipiert und gefertigt. Andere Verwendungen kénhekerwenden Sie fir den Anschluss der Zusatzanlage Leiter mit einem Mindest-
zu Beschadigungen des Produkts sowie zu Gefahren fiihren. uerschnitt von 0,5 mrh
- Die Konstruktionsmaterialien der Maschine und die Installation mussen woanwgh:twenden Sie ausschliellich Tasten mit einer Schaltleistung von mindestens 10 A-250 V.
bar den folgenden EU-Richtlinien entsprecl2€rt4/30/UE, 2014/35/UE, 2006/42/ - Die Leiter missen in der Nahe der Klemmen zusatzlich befestigt werden (zum
UE, 2011/305/UE, 2014/53/8&wie den nachfolgenden Abanderungen. In allen Beispiel mit Kabelbindern), um die spannungflinrenden Bauteile von den Bau-
Landern auRerhalb der UE sollten auRer den geltenden nationalen Bestimmungeteilen mit niedriger Sicherheitsspannung zu trennen. )
auch die vorgenannten Normen zur Gewahrleistung der Sicherheit befolgt werd&has Netzkabel muss bei der Installation so abisoliert werden, dass der Erdungslei

-Die Firma, die dieses Produkt herstellt (im Folgenden die ,Firma*“) lehnt jeglichan die entsprechende Klemme angeschlossen werden kann. Dabei sollten die
Haftung flir Schaden ab, sind zuriickzufihren sind auf eine unsachgemaReid&s anderen Leiter so kurz wie moglich gelassen werden. Der Erdungsleiter
nutzung, die von der in der vorliegenden Dokumentation verschieden ist, auf diauss der letzte sein, der sich lost, falls das Kabel Zug ausgesetzt wird.
Nichtbeachtung des Prinzips der sachgerechten Ausfiihrung bei den Turen, TOMHTUNG! Die Leiter mit sehr niedriger Sicherheitsspannung missen von den
usw. oder Verformungen, die wahrend der Benutzung[; auftreten konnen. Leitern mit niedriger Spannung getrennt verlegt werden.

- Die Installation muss von Fachpersonal (professioneller Installateur gemaR ENT2&3Bjgang zu den spannungsfuhrenden Bauteilen darf ausschlieRlich fir Fach-
unter Beachtung der Regeln der guten Technik sowie der/geltenden Normparsonal (professioneller Installateur) maoglich sein.
vorgenommen werden. 5 - .

- Nehmen Sie vor der Installation des Produkts allen strukturellen Anderungen d: BERPRUFUNG UND WARTUNG DER AUTOMATISIERUNG R
Sicherheitselemente sowie der Schutz. Und Abtrennvorrichtingen aller/Bereichéi€hmen Sie vor der Inbetriebnahme der Automatisierung sowie wahrend der
mit Quetschungs- und Abtrenngefahr sowie allgemeinen Gefahren gemaf den V\artungseingriffe eine sorgféiltige Kontrolle der folgenden Punkte vor:
Bestimmungen der Normen EN 12604 und 12453 oder der eventuellen lokalen - Stellen Sie sicher, dass alle Komponenten sicher befestigt worden sind.

Installationsnormen vor. Stellen Sie sicher, dass die gesamte Struktur die Anfor - Yberprifen Sie das Starten und das Anhalten mit manueller Steuerung.
derungen an Robustheit und Stabilitat erfult.. - Uberprifen Sie die normale oder die individuell angepasste Funktionsweise.

- Vor der Installation muss die Unversehrtheit des Produkts tiberpriift werden. - Nur fur Schiebetore: stellen Sie sicher, dass die Zahnstange und das Ritzel mit

-Die Firma haftet nicht fiir die Folgen der Nichtbeachtung/der Regeln der guten Techniginem Spiel von 2, mm auf der gesamten Lange der Zahnstange ineinande

bei der Konstruktion und der Wartun% der zu motorisierenden Tur- und Fensterrahme@reifen; halten Sie die Gleitschiene immer sauber und frei von Schmutz.
sowie fir Verformungen, die sich wahrend der Benutzung ergeben. =Nur fiir Schiebetore und Schiebetlren: Sicherstellen, dass die Gleitschiene des

- Stellen Sie bei der Installation sicher, dass das angegebene Temperaturintervallgi‘?]r(‘jalde und horizontal ist und, dass die Rader dem Gewicht des Tors angemess

mit dem Installationsort der Automatisierung kompatibel ist. P \ . o «

- Installieren Sie das Produkt nicht in einer explosionsgefahrdeten Umgebung. DadWyb;fUr hangende' Schiebetore (Cantilever): Sicherstellen, dass wahrend de
handensein von entzindlichen Gasen stellt eine groRe Gefahr fiir die Sicherheit §inOvers keine Absenkung und keine Oszillationen vorhanden sind. "

- Unterbrechen Sie vor samtlichen Eingriffen an der Anlage die Stromversorgung: NU fir angeschlagene Tore: Sicherstellen, dass die Rotationsachse des Torflig
Klemmen Sie falls vorhanden auch die eventuellen Pufferbatterien ab. vollkommen vertikal ist. i ; ) )

- Stellen Sie vor der Ausfiihrung des elektrischen Anschlusses sicher, dass die D: fir Shchr?(nken. Vordem Offnen der Tir muss die Feder entspannt sein (ver-
auf dem Typenschild mit denen des Stromnetzes (ibereinstimmen und, dass der UKale Schranke). ) i i . i
elektrischén Anlage ein Differentialschalter sowie ein angemessener Schutz gegadberpriifen Sie den ordnungsgeméafien Betrieb aller Sicherheitsvorrichtungen
Uberstrom vorgeschaltet sind. Setzen Sié in die Stromversorgung der Automatisig 0tozellen, Tastleisten usw.) sowie die richtige Einstellung der Quetschschutzvor.
rung einen Schalter oder einen allpoligen thermomagnetischen Schalter ein, der fichtung; tberprifen Sie dazy, ob der Wert der Aufprallkrait, der von der Norm EN

i i i 2 di 12445 vorgeschrieben wird, unterhalb der Angaben in der Norm EN 12453 liegt.
ggtset;tlt.let;.erspannungsbedlngungen dejyorie lil die volistandige Trennugly _ Die Aufprallkrafte kénnen durch die Verwendung von verformbaren Leis%en

- Stellen Sie sicher, dass der Stromversorgung ein Differentialschalter mit ei uzie[tfwerg'end' Funkii ise des Notfall . fall h
Eingriffsschwelle von nicht mehr als 0,03 A vorgeschaltet ist, der den geltenden™ |Perpruien sie die tunktionsweise des Notialimanovers, alls vorgesenen.
Normen entspricht. - Uberpriifen Sie die Offnung und die SchlieBung mit angeschlossenen Steuer-

- Stellen Sie sicher, dass die Anlage ordnungsgeméf geerdet wird: SchlieRen SieVL-cJ’tgr'C tE‘Pgeg-. die elektrischen Anschli d die Verkabel ie insb
alle Metallteile der SchlieRvorrichtung (Ttiren, Tore usw.) und alle Komponenterr UPerprufen Sie die elektrischen Anschilsse und die Verkabelung sowie insbe-
der Anlage an, die eine Erdungsklemme aufweisen. sondere den Zustand der Isolierungen und der Kabeldurchfiihrungen.

- Die Installation muss unter Vérwendung von Sicherheits- und SteuerungsvorrichNéhmen Sie wahrend der Wartung eine Reinigung der Linsen der Fotozellen vor
tungen vorgenommen werden, die der Norm EN 12978 und EN 12453 entsprec tivieren Sie wahrend der Nlchtbenuuunidqr Automatisierung der Notfal-

- Die Aufprallkrafte kénnen/durch die Verwendung von verformbaren LeistenLen-tSPe"ung (siehe Abschnitt “NOTFALLMANOVER”), um den gefihrten Teil in

reduziert werden. eerlauf zu setzen und so das Offnen und SchlieRen von Hand zu ermdglichen.
- Verwenden Sie elektrosensible oder druckempfindliche Vorrichtungen, falls die -dEaIIstdads Netzkgﬁell_bﬁschalngi_lg_t 'gt’ mgss es vlom Herstellﬁr, ﬁon dgssen Kur|1|den
Aufprallkrafte die von den Normen vorgesehenen Werte iiberschreiten. '.eUkS oder von annlich qualitiziertem Fersenaliausgewechselt werden, um allé
-Wenden Sie alle Sicherheitsvorrichtungen (Fotozellen, Sensoren usw.) an, die zumixiSi e”tZlI'i \éermelde\r}. icht Tvp “D” (Wie definiert EN 12453) mit
Schutz des Gefahrenbereiches gegen Aufprall, Quetschung, Erfassung und Abtrehmc é?]sbgr arillcf)tner\’:10,2ns%mﬁssu\r/:/?r%ne\i/r?g1 obtl)?i atosglceheeV\llr;?tunvor?wit zuminde)s[[n I
von GliedmaRen erforderlich sind. Beriicksichtigen Sie die geltenden Normen und vt 5’1 F hrich 9 9

(I}icrgli?igré, die Regeln d%( guten '\Ql;ec?nik, dite I_Eilrgsletztszei§?t, die Installationsumgeﬁ'ﬁi{ ’sao rvsl/(i;e %Le;eggsecnﬁri\gggr?gﬁlvgﬁtu%g muss mit einer mindestens jéhrlichen

ie Betriebsweise sowie die vom System entwickelten Krafte. - iy olele L u ) €

- Bringen Sie die von den geltenden Normen zur Ausweisung von Gefahrenberei ggelm?lﬁl keit odler kl.ljlrzeren Ze|t|nyewall?n W|ederlfl10It werden, falls die
(die Restrisiken) die vorgesehenen Signale an. Alle Installationen miissen wie vdnidenschaften des Installationsortes dies verlangen sollten.

EN 13241-1 vorgeschrieben identifiziert werden. ) B TACHTUNG!

-Bringen Sie nach Abschluss der Installation ein Typenschild an der Tur bzw. am BleMotorisierung dient zur Vereinfachung der Benutzung des Tors bzw. der Tir
- Dieses Produkt kann nicht an Toren installiert werden, in die Tulren integriert singhq sie 16st keine Installations- oder Wartungsmangel

(es sei denn, der Motor wird ausschlie3lich bei geschlossener Tir aktiviert). ’

- Falls die Automatisierung auf einer Héhe von weniger als 2,5 m installiert wird VERSCHROTTUNG o

zBugéncT;Iich ist,hrr?uss ein ar:jgemessener Schutz der elektrischen und mechanisc Bgnlzg}qsgf ctjlngndeéi{\{l:t\sgsfgﬁnsrigulshsr xrlltgeérg?ggg’ﬁué}g %2rgﬁlge:t?§€en

auteile gewahrleistet werden. .

-Nur fiir A%tomatisierungen fir Schieber nicht in den Haushaltsabfall. Sie sind verantwortlich flr die ordnungs-

1) Die beweglichen Teile des Motors miissen in einer Hohe von mehr als 2,5 r gemafe Entsorgung lhrer elektrischen oder elektronischen Altgerate
dem Boden oder jeder anderen Ebene installiert werden, die den Zugang gest Il durch eine offizielle Sammelstelle.

kann. o " .. ENTSORGUNG

2) Der Getriebemotor in einem abgetrennten und geschiitzten Raum installiertFa)is die Automatisierung ausgebaut wird, um an einem anderen Ort wieder
werden, der nur mithilfe von Werkzeug zuganglich ist. eingebaut zu werden, muss Folgendes beachtet werden:

- Installieren Sie alle feststehenden Bedienelemente so, dass sie keine Gefahren @jgesihrechen Sie die Stromversorgung und klemmen Sie die gesamte elektrisch
gen und fern von beweglichen Bauteilen. Insbesondere die Totmannvorrichtunge}gn|age ab.

missen mit direkter Sicht auf den gefiihrten Teil positioniert werden und falls sie. Eptfernen Sie den Trieb von der Befestigungsbasis.

keinen Schlussel aufweisen, miissen sie in einer Héhe von mindestens 1,5 m inséﬁ@gﬂ Sie samtliche Komponenten der Installation ab.

werden, sodass sie fiir das Publikum zuganglich sind. . . Nehmen Sie die Ersetzung der Bauteile vor, die nicht ausgebaut werden kénnen
-Bringen Sie zumindest eine optische Anzeigevorrichtung (Blinkleuchte) in gut sichtbagger beschadigt sind.

Position ag und befesti?en Sie auBerdem ein Schild Achtung an der Struktur.
- Bringen Sie einen Aufkleber, der die Funktionsweise der manuellen Entsperrun i 7 s .
dSer ﬁutorgatisierzungdangibt, |r:1 dedr laléhe'i/ldes Mant')verﬂrganshan.R ) a BfltE Eﬁﬁ;gfm;T&Téfggkg:i';‘t?;’:Vlv(gr'(‘:'::N AUF DER WEB-SITE http://www.
- Stellen Sie sicher, dass wahrend des Mandvers mechanische Risiken wie Quet't - . -

schung, Abtrennung und Erfassung zwischen dem gefiihrten Bauteil und dem DIE ANWEISUNGEN ZUR MONTAGE UND BENUTZUNG KONNEN IM DOWN-
feststehenden Bauteil vermieden werden. LOAD-BEREICH KONSULTIERT WERDEN.

- Stellen Sie nach der Installation sicher, dass der Motor de Automatisierung rich| q g 5 T o
eingestellt worden ist und, dass die Schutzsysteme den Betrieb ordnungsgema Alles, was im Installationshandbuch nicht ausdriicklich vorgesehen ist, fist

blockieren. untersagt. Der ordnungsgemafe Betrieb des Triebs kann nur garantier]

-Verwenden Sie bei allen Wartungs- und Reparaturarbeiten ausschlieRlich Originaler| werden, wenn alle angegebenen Daten eingehalten werden. Die Firma
satzteile. Die Firma haftet nicht fir die Sicherheit und den ordnungsgemaRen Betrielf haftet nicht fiir Schaden, die auf die Nichtbeachtung der Hinweise jm

der Automatik, falls Komponenten von anderen Herstellern verwendet werden. vorliegenden Handbuch zuriickzufiihren sind.
- Nehmen Sie keine Anderungen an den Komponenten der Automatik vor, die vq Unter Beibehaltung der wesentlichen Eigenschaften des Produktes
der Firma nicht ausdriicklich genehmigt werden. kann die Firma jederzeit und ohne Verpflichtung zur Aktualisierung def

- Unterweisen Sie die Benutzer der Anlage hinsichtlich der angewendeten Steue

rungssysteme sowie des manuellen Mandvers zur Offnung im Notfall. Handigen B

oder handelstechnischen Verbesserung vornehmen.

D811766_18
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ADVERTENCIAS PARA LA INSTALACION

iATENCION! Instrucciones de seguridad importantes. Leer y seguir con aten-  en caso de emergencia: entregar el manual de uso al usuario final.
cion todas las advertencias y las instrucciones que acompanan el producto, - Eliminar los materiales de embalaje (plastico, cartén, poliestireno, etc.) segin
ya que la instalacion incorrecta puede causar dafos a personas, animales o lo previsto por las normas vigentes. No dejar sobres de nylon y poliestireno al
cosas. Las advertencias y las instrucciones brindan importantes indicacio - alcance de los nifios.
nes concernientes a la seguridad, la instalacion, el uso y el mantenimiento.

CONEXIONES

Conservar las instrucciones para adjuntarlas a la documentacion técnicay )

para consultas futuras. {ATENCION! Para la conexion a la red utilizar: cable multipolar de seccion mi-

nima de 5x1,5mr 6 4x1,5mnd para alimentaciones trifasicas o bien 3x1,5rhm

SEGURIDAD GENERAL para alimentaciones monofasicas (a modo de ejemplo, el cable puede ser del
Este producto ha sido diseﬁadog fabricado exclusivamente para el uso indicadgpo HO5RN-F con seccién de 4x1.5mMmPara la conexion de los dispositivos

en la presente documentacion. Otros usos diferentes a lo indicado podriar ocaauxiliares utilizar conductores con seccién minima de 0,52mm

sionar dafos al producto y ser causa de peligro. - Utilizar exclusivamente pulsadores con capacidad no inferior a 10A-250V.

- Los elementos de fabricacion de la maquina y la instalacion deben preséwoaconductores deben estar unidos por una fijacion suplementaria cerca de
conformidad con las siguientes Directivas Europeas, donde se puedan aplicar:los bornes (por ejemplo mediante abrazaderas) para mantener bien separadas
2014/30/UE, 2014/35/UE, 2006/42/UE, 2011/305/UE, 2014/53/8ks /pos-  las partes bajo tension de las partes con muy baja tensién de seguridad.
teriores modificaciones. Para todos los paises extra UE, ademas de las normasDurante la instalacion se debe quitar la funda del cable de alimentacién para
nacionales vigentes, para lograr un nivel de seguridad apropiado se deben respermitir la conexion del conductor de tierra al borne especifico, dejando los
petar también las normas antes citadas. conductores activos lo mas cortos posible. El conductor de tierra debe ser el

- La Empresa fabricante de este producto (en adelante “empresa”) no se responitimo a tensarse en caso de aflojamiento del dispositivo de fijacion del cable.
sabiliza por todo aquello que pudiera derivar del uso incorrecto o/diferente a jATENCION! los conductores a muy baja tension de seguridad se deben mante-
aquel para el cual estd destinado e indicado en la presente documentacidr,fisicamente separados de los circuitos a baja tension.
como tampoco por el incumplimiento de la Buena Técnica en la fabricacion de_a accesibilidad a las partes bajo tension debe ser posible exclusivamente para
los cierres (puertas, cancelas, etc.), asi como por las deformaciones que pudietgrersonal cualificado (instalador profesional).
producirse durante su uso.

-La instalacién debe ser realizada por personal cualificado (instalador profesionGONTROL DE LA AUTOMATIZACION Y MANTENIMIENTO
conforme a EN12635), en cumplimiento de la Buena Técnica y de las normas vigentésites de que la automatizacion quede definitivamente operativa, y durante las

- Antes de instalar el producto, realizar todas las modificaciones estructurales detervenciones de mantenimiento, controlar estrictamente lo siguiente:
modo tal que se respeten las distancias de seguridad y para la proteccion o ais€omprobar que todos los componentes estén fijados firmemente.
lamiento de todas las zonas de aplastamiento, corte, arrastre y de peligro en geSontrolar la operacion de arranque y parada en el caso de mando manual.
neral, segun lo previsto por las normas EN 12604 y 12453 o eventuales normasControlar la‘légica de funcionamiento normal o personalizada.
locales de instalacion. Comprobar que la estructura existente cumpla conSo% para cancelas correderas: comprobar el correcto engranaje de la cremalle-
requisitos necesarios de resistencia y estabilidad. ra - piridn con un juego de 2 mm a lo largo de toda la cremallera; mantener el

- Antes de comenzar la instalacion, comprobar la integridad del producto. carril de desplazamiento siempre limpio y libre de desechos.

- La Empresa no es responsable del cumplimiento de la Buena Técnica en la resdolo para cancelas y puertas correderas: comprobar que la via de desple
lizacion y mantenimiento de los cerramientos por/motorizar, como tampoco de miento de la cancela sea lineal, horizontal y las ruedas sean aptas para soportar
las deformaciones que surgieran durante el uso. el peso de la cancela.

- Comprobar que el intervalo de temperatura declarado sea compatible con el - Solo para cancelas correderas suspendidas (Cantilever): comprobar que no se
lugar destinado para instalar la automatizacion. produzca ninguna bajada u oscilacion durante la maniobra.

- No instalar este producto en atmoésfera explosiva. la presencia de gases o hur®élo para cancelas batientes: comprobar que el eje de rotacion de las hojas est¢
inflamables constituye un grave peligro para'la seguridad. en posicion perfectamente vertical.

- Antes de realizar cualquier intervencion en la instalacion, interrumpir la alimer Solo para barreras: antes de abrir la portezuela el muelle debe estar descarga-
tacion eléctrica. Desconectar también eventuales baterias compensadorasdsi (mastil vertical).
estuvieran presentes. - Controlar el correcto funcionamiento de todos los dispositivos de seguridad

-Antes de conectar la alimentacion eléctrica, asegurarse de que los' datogotteélulas, cantos sensibles, etc.) y el correcto ajuste de los dispositivos de
placa correspondan a los de la red de distribucién eléctrica y que en el origenseguridad antiaplastamiento, comprobando que el valor de la fuerza de im
de la instalacion eléctrica haya un interruptor diferencial y una proteccién de pacto, medido en los puntos previstos por la norma EN 12445, sea inferior a lo
sobrecarga adecuados. En la red de‘alimentacion de la automatizacion, se deielicado en al norma EN 12453.
prever un interruptor o un magnetotérmico omnipolar que permita la desco- - Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos deformables.
nexién completa en las condiciones de la categoria de sobretension IlI. -Controlar el buen funcionamiento de la maniobra de emergencia donde esté presente.

- Comprobar que en el origen de la red de alimentacion, haya un interruptor diferen- -Controlar la operacion de apertura y cierre con los dispositivos de mando aplicados.
cial con umbral no superior a 0.03A'y conforme a lo previsto por las normas vigentes.Comprobar la integridad de las conexiones eléctricas y de los cableados,

- Comprobar que la instalacion de puesta a tierra esté realizada correctamente:particular el estado de las cubiertas aislantes y de los sujetacables.
conectar a tierra todas las piezas metélicas del cierre (puertas, cancelas, etc.)-yDurante el mantenimiento limpiar las opticas de las fotocélulas.
todos los componentes de lajinstalacion con borne de tierra. -Durante el periodo en que la automatizacion esta fuera de servicio, activar el des-

- La instalacion se debe realizar utilizando dispositivos de seguridad y de mandb®queo de emergencia (véase apartado “MANIOBRA DE EMERGENCIA”), de mane-
conformes a la EN 12978 y EN12453. ra tal de dejar libre la parte guiada y permitir la apertura y el cierre manual de la

- Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos deformables. cancela.

-Si las fuerzas de impacto'superan los valores previstos por las normas, aplicar Si el cable de alimentacion esta dafiado, el mismo debe ser sustituido por el
dispositivos electrosensibles o sensibles a la presion. fabricante o por el servicio de asistencia técnica de éste o por una persona con

- Aplicar todos los dispositivos de seguridad (fotocélulas, cantos sensibles, etc.)Juna capacitacion similar, de manera tal de prevenir cualquier riesgo.
necesarios para proteger el area de peligros de impacto, aplastamiento, arrastr&i se instalan dispositivos de tipo “D” (tal como los define la EN1%453), conec-
corte. Tener en cuenta las normativas y las directivas vigentes, los criterios de tados en modo no comprobado, establecer un mantenimiento obligatorio con
Buena Técnica, el uso, el entorno de instalacion, la légica de funcionamiento dékecuencia al menos semestral.
sistema y las fuerzas desarrolladas por la automatizacion. - El mantenimiento, como se ha descrito anteriormente, se debe repetir por lo

- Aplicar las sefales previstas por las normativas vigentes para identificar fas zanenos anualmente o con intervalos menores si las caracteristicas del lugar o
nas peligrosas (los riesgos residuales). Toda instalacion debe estar identificadale la instalacion lo requirieran.
de manera visible segun lo prescrito por la EN13241-1. ;

-Una vez completada la instalacion, colocar una placa de identificacion TENCION!
puerta/cancela. ecordar que la motorizacion sirve para facilitar el uso de la cancela/puerta pero

- Este producto no se puede instalar en hojas que incorporan puertas (salvo queo resuelve problema de defectos o carencias de instalacién o de falta de man-
el motor se active so6lo cuando la puerta esta cerrada) tenimiento.

- Si la automatizacion es instalada a una altura inferior a 2,5 m o esta al alcance. es
necesario garantizar un grado de proteccion adecuado de las piezas eléctrica
mecanicas.

-Solo para automatizaciones de persianas

DESGUACE

La eliminacién de los materiales se debe realizar respetando las norme

vigentes. No desechar su equipo descartado, las pilas o las baterias us
1) Las partes moviles del motor se deben instalar a una altura de 2, con los residuos domésticos. Usted tiene la responsabilidad de desech
encima del suelo o encima de otro nivel que pueda permitir su acceso. todos sus residuos de equipos eléctricos o electronicos, entregandolos
2) El motorreductor se debe instalar en un espacio segregado y provibm a un punto de recogida dedicado al reciclaje de los mismos.
proteccién, de manera que sea accesible so6lo con el uso de herramientas.

- Instalar cualquier mando fijo en una posicion que no cause peligros y alejadoRESMANTELAMIENTO

las piezas moviles. En particular los mandos con hombre presente estén colo@i-la automatizacion es desmontada para luego ser montada nuevamente en

dos a la vista directa de la parte guiada y, salvo que no sean con llave, se debaino sitio haP/ que:

instalar a una altura minima de 1,5 m y de manera tal de que no sean accesiblagerrumpir la alimentacion y desconectar toda la instalacion eléctrica.

para el publico. - Quitar el accionador de la base de fijacion.

- Aplicar al menos un dispositivo de sefializacion luminosa (parpadeante) en pe Desmontar todos los componentes de la instalacion.

sicion vertical, ademas fijar a la estructura un cartel de Atencion. -Si algunos componentes no pudieran ser quitados o estuvieran dafados, sustituirlos.

-Fijar de manera permanente una etiqueta correspondiente al funcionamiento del

desbloqueo manual de la automatizacion y colocarla cerca del organo de maniobra. LAS DECLARACIONES DE CONFORMIDAD SE PUEDE CONSULTAR EN EL SITIO

- Asegurarse de que durante la maniobra se eviten y se proteja de los riesgos WEB http://www.bft-automation.com/CE

canicos y en particular el impacto, el aplastamiento, arrastre, corte entre la pagias INSTRUCCIONES DE MONTAJEY USO SE PUEDEN CONSULTAR EN LA

guiada y las partes fijas alrededor. SECCION DESCARGAS.
- Una vez realizada la instalacion, asegurarse de que el ajuste de la automatiz

cion del motor esté configurado de manera correcta y que los sistemas de pro
teccion y de desbloqueo funcionen correctamente.

-Usar exclusivamente piezas originales para todas las operaciones de mantenimient
reparacion. La Empresa no se responsabiliza de la seguridad y el buen funcionamie]
de la automatizacion, en caso que se utilicen componentes de otros fabricantes.

- No realizar ninguna modificacion a los componentes de la automatizacion si
se cuenta con autorizacion expresa por parte de la Empresa.

- Instruir al usuario de la instalacion sobre los eventuales riesgos residuales, |9

Todo aquello que no esta expresamente previsto en el manual de uso no
esta permitido. El buen funcionamiento del operador es garantizado sélo si
se respetan los datos indicados. La Empresa no se responsabiliza por los dafjos
causados por el incumplimiento de las indicaciones dadas en el presente manhual.
Dejando inalteradas las caracteristicas esenciales del producto, la Empres
se reserva el derecho de realizar, en cualquier momento, modificaciones que
considere convenientes para mejorar la técnica, la fabricacion y la comerc

sistemas de mando aplicados y la ejecucion de la maniobra de apertura man

zacion del producto, sin comprometerse a actualizar la presente publicacign.

D811766_18
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| ADVERTENCIAS PARA O INSTALADOR |

o

ATENgAO! Instru¢des importantes relativas a seguranca. Ler e seguir com - Eliminar os materiais da embalagem (plastico, carto, poliestireno, (%3.) en
atencao todas as adverténcias e as instru¢bes que acompanham este produto conformidade com o previsto pelas normas vigentes. Nao deixar sacos deznylon
pois que uma instalagéo errada pode causar danos a pessoas, animais ou e poliestireno ao alcance de criangas. N

coisas. As adverténcias e as instrug¢oes fornecem indicacdes importantes

D8

relativas a seguranga, a instalagao, ao uso e a manutencao. Guarde as ins- LIGAchS| N PP .

tru¢des para anexa-las ao fasciculo técnico e para consultas futuras. ATENGAO!Para a ligacdo a rede eléctrica: utilizar um cabo multipolar com uma
seccdo minima de 5x1,5 mMou 4x1,5 mrhpara alimentagdes trifasicas ou 3x1,5

SEGURANCA GERAL mm? para alimentagdes monofasicas (a titulo de exemplo, o cabo pode ser do tipc

Este produto foi projectado e construido exclusivamente para o uso indicado HO5RN-F com secgéo 4x1.5MmPara a ligagdo dos circuitos auxiliares, utilizar
nesta documentagao. Usos diversos do indicado poderiam constituir fonte de ¢ondutores com secgéo minima de 0,5 r%m

danos para o produto e fonte de perigo. ) ~ - Utilizar exclusivamente botées com capacidade n&o inferior a 10A-250V.

- Os elementos construtivos da maquina e a instalacéo devem estar em conforngs condutores devem ser fixados por uma fixagao suplementar em proximidade
midade com as seguintes Directivas Europeias, quando aplicaveis: 2014/30/Ufos homes (por exemplo mediante bracadeiras) a fim de manter bem separadas
2014/35/UE, 2006/42/UE, 2011/305/UE, 2014/53/UE e respectivas modificaGBes partes sob 1enago Gas partes em boyissima tansdo de sequranea
sucessivas. Para todos os Paises extra UE, além das normas nacionais Vige%%nte a instalagio deve-se remover a bainha do cabo de alimentagao, de ma-
ﬁg:%:sedgbstgru%nn goirr?diglavdeal\sde seguranca também & oportuno respeita a consentir a ligagdo do condutor de terra ao borne apropriado deixando-se,

9 ¢ . L5)<(}Jgavia, os condutores activos o mais curtos possivel. O condutor de terra deve s¢

- O Fabricante deste produto (doravante “Empresa”) declina toda e qualq : g h e LY
responsabilidade derivante de um uso improprio ou dl)ferente daquele para o Itimo a esticar-se no caso de afrouxamento do dispositivo de fixagao do cabo.

qual esta ge%tinaglj_o e indicado nesta doc(ljjmentaq:éo, agsirf'n cr?m(o, %elo incu FTESN : s',‘ig;r?%ﬁ?enggé%r%%SgrgobsaggﬁZilﬂ?fréesnﬁ%gii:?gﬁéggga devem ser man-
primento da Boa Técnica na construgéo dos sistemas de fecho (portas, portd . = : 140,

etc.) assim como pelas deformagdes que poderiam ocorrer durante o uso. .305339 as IF’%”E’S sof_b tensalo deve ser possivel exclusivamente ao pessoal qua
-A instalacéo deve ser efectuada por pessoal qualificado (instalador proflsslorlgl?a o (instalador profissional).

de acordo com EN12635) no respeito das prescrictes de Boa Técnica @ERERCAGAO DO AUTOMATISMO E MANUTENCAO

normas vigentes. y 4 Antes de tornar o automatismo definitivamente operativo, e durante as operagdes
- Antes de instalar o produto deve-se efectuar todas as modificagbes estruturgjs manutengao, deve-se controlar escrupulosamente o seguinte:

relativas a realizagdo das barreiras de seguranga e a protec¢é@o ou segregacag/erificar que todos os componentes estejam fixos com firmeza.

de todas as zonas de esmagamento, tesourada, arrastamento e de perigo em v/erificar a operacéo de arranque e de paragem no caso de comando manual.
geral, de acordo com o previsto pelas normas EN 12604 e 12453 ou eventuais\cificar a légica de funcionamento normal e personalizada.

normas locais de instalagéo. Verificar que a estrutura existente possua os r€dWpenas para 0s portdes corredicos: verificar que haja uma correta engrenagem

sitos necessarios de robustez e estabilidade. : Pl o
- Antes de iniciar a instalagdo deve-se verificar que o produto esteja intacto. cr(aanmtgl’hg '(r:grri|pé%hggsﬁg;nmuemn?ofggﬂ drg ﬁnr]nrg gcgle%\%%tdrﬁggda a cremalheira;
- A Empresa nao é responsavel pelo desrespeito da Boa técnica na construcadh > pre Iimp T -

- Apenas para os portdes e portas corredigas: controlar que o binario de desliza-

e manutengao dos caixilhos a motorizar, assim como pelas deformagées que 2 W : : .
podem ocorrer durante a utilizagao. mento do portdo seja linear, horizontal e as rodas sejam adequadas para suporte

- Verificar que o intervalo de temperatura declarado seja compativel com o loc&)}P€S° do portéo.

destinado para a instalagdo do automatismo. penas para os portdes corredicos suspensos (Cantilever): verificar que ndo haj
- N3o instalar o produto em atmosfera explosiva: a presenca de gases ou fum@Paixamento ou oscilagdo durante a manobra. . ~

inflamaveis constitui um grave perigo para a seguranca. - Apenas para os portdes de batente: verificar que o eixo de rotagéo das folhas

- Interromper a alimentacao eléctrica antes de efectuar qualquer intervengéo ng€ja perfeitamente vertical.

)
instalagdo. Desligar também eventuais batefias tampao se presentes. - Somente para barreiras: antes de abrir a porta, deve-se descarregar a m
-Antes de ligar a alimentacao eléctrica, acertar-se de que os dados nominais ctraste vertical). . . "
respondam aos da rede de distribuicéo elétrica e que a montante da instalagad-ontrolar o correcto funcionamento de todos os dispositivos de seguranca
elétrica haja um interruptor diferencial e uma protecéo contra as sobrecorrentégotocélulas, perfis sensiveis, etc) e a correcta regulagéo da seguranca anties-
adequadas. Prever na rede de alimentagé@o da automag&o, um interruptor ou umagamento verificando que o valor da forga de impacto medido nos pontos
magnetotérmico omnipolar que permita a desconexdo completa nas condigdeprevistos pela norma EN 12445, seja inferior ao indicado na norma EN 12453.
da categoria de sobretensao Ill. - As forgas de impacto podem ser reduzidas através da utilizagéo de bordas de-
-Verificar que a montante da rede de alimentac&o haja um interruptor diferenciébrmaveis.
com limiar de intervengéo ndo superior a 0,03A. e ao previsto pelas nokedficar a funcionalidade da manobra de emergéncia, se presente.
vigentes. - Verificar a operagao de abertura e de fecho com os dispositivos de comando
-Verificar que a instalagdo de terra seja realizada correctamente: ligar a terra tegisados.
as partes metalicas do fecho (porta, portdes, etc.) e todos os componentes daVerificar a integridade das conexdes eléctricas e das cablagens, em especial o
instalacéo equipados de borne de terra. estado das bainhas isoladoras e dos prensa-cabos.
-A instalacéo deve ser feita utilizando dispositivos de seguranga e comandos eMurante a manutencdo deve-se efectuar a limpeza dos dispositivos dpticos das
conformidade com a normatiya europeia EN 12978 e EN12453. fotocélulas.
- As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizagao de bordas depara o periodo de fora de servigo do automatismo, activar o desbloqueio de
formaveis. : . emergéncia (veja paragrafo “MANOBRA DE EMERGENCIA”) de modo a tornar
- No caso em que as forcas de impacto superem os valores previstos pelas no[ijt@sa parte guiada e permitir assim a abertura e o fecho manual do portéo.
a pljlfi:ggrdtrggggIggodsisep!gg{i(\)/%esnfjlgelssegﬂrZ%gzlv(Ff}losto% glrgl:ssaobe is sensiveis -%%ﬁ o cabo de Ialimentaqéo 2stiver danificado, esse deve ser s]ybstituido p
- | A - d 3 strutor ou pelo seu servigo de assisténcia teécnica ou, seja como for, por uma
necessarios para proteger a area de perigos de esmagamento, arrastamento, a com q%alificagéo se%elhante de maneira a preveniIJ' qualquer riSF():O.
tesourada. Ter em consideracéo as normativas e as directivas em vigor, os C—’ggﬁstalam-se dispositivos de tipo “D” (como definidos pela EN12453), ligados
da Boa Técnica, a utilizagao, o ambiente de instalacéo, a I6gica de funcionam odalidade n&o verificada, deve-se estabelecer uma manutengao obrigatoria

do sistema e as forgas desenvolvidas pelo.automatismo. el

- Aplicar os sinais previstos pelas normativas vigentes para localizaras as zon&9™M Uma frequéncia pelo menos semestral. - L
perigosas (os riscos residuais), Cada instalacdo deve ser identificada de modg » manutencao acima descrita deve ser repetida com frequéncia no minimo
visivel de acordo com o prescrito pela EN13241-1. nual ou com intervalos de tempo menores, caso as caracteristicas do local ou

-Apés ter-se terminado a instalagao, deve-se aplicar uma placa de identificacad@ instalagéo assim o exijam.

da porta/portdo. ) ATENCAO!

- Este produto ndo pode ser instalado em folhas que englobam portas (a men@feve-se recordar que a motorizagéo ¢ uma facilitago para o uso do portéo/
ue o motor possa ser activado exclusivamente com a porta fechada). orta e ndo resolve problemas de defeitos e deficiéncias de instalagéo ou de

- Se o automatismo for instalado a uma altura inferior aos 2,5 m ou se € acesshigl.de manutencéo.

€ necessario garantir um adequado grau de protecgdo das partes eléctricas =

mecanicas. DEMOLICAO L ) .

- Apenas para a automag&o de grades de enrolar A eliminagéo dos materiais deve ser feita de acordo com as normas vi-
1) As partes do motor em movimento devem ser instaladas a uma altura sup gentes. Nao deite o equipamento eliminado, as pilhas ou as baterias no
a 2,5 m acima do pavimento ou acima de um outro nivel que permita o acess lixo domestico. Vocé tem a responsabilidade de restituir todos os seus
2) O motorredutor deve ser instalado num espaco vedado e dotado de protex residuos de equipamentos elétricos ou eletronicos deixando-os num
de forma que s6 é acessivel com o uso de ferramentas. L ponto de recolha dedicado a sua reciclagem.

- Instalar qualguer comando fixo em posi¢do que ndo provoque perigos e dist

das partes m%veis. Especialmente, os comandos com homem presente dev SMANTELAMENTO . . .
ser posicionados a vista directa da parte guiada, e, a menos que sejam de cH¥eCas0 em que o automatismo seja desmontado para sucessivamente ser
devem ser instalados a uma altura minima de 1,5 m e de modo a n4o serem rémontado noutro local, & preciso: ) .

acessiveis ao publico. - Cortar a alimentacéo e desligar todo o sistema eléctrico.
- Aplicar pelo menos um dispositivo de sinalizagdo luminosa (luz intermitente)- Retirar o accionador da base de fixag&o. B

numa posigao visivel e, além disso, fixar um cartaz de Atencéo na estrutura. - Desmontar todos os componentes da instalagao. ) )
- Fixar permanentemente uma etiqueta relativa ao funcionamento do desbloqudi® caso em que alguns componentes ndo possam ser removidos ou estejam
rRanuaI do eautomat&smo e colocé-labperto do c’)rgéodde manobra. ’ danificados, tratar de substitui-los.
- Acertar-se de que durante a manobra sejam evitados ou protegidos os risco = & i i

mecanicos e, em especial, 0 esmagamento, o arrastamento, a tesourada ent D_ECLARACfOES DE CONFORMIDADE SAO CONSULTAVEIS NO SITIO WEB

a parte guiada e as partes circunstantes. tp://www.bft-automation.com/CE X " X
-Depois de ter efectuado a instalagao, acertar-se de que o ajuste do automati% NSTRUCOES DE MONTAGEM E USO SAO CONSULTAVEIS NA SECCAO
esteja correctamente definido e que os sistemas de protecgéo e de desbloqu NLOAD.

funcionem correctamente. - Tz 5 n =
- Utilizar exclusivamente pegas originais para efectuar qualquer manutencéo ¢Judo aquilo que nao é expressamente previsto no manual de instalacao,
reparagao. A Empresa declina toda e qualquer responsabilidade relativamen{eiao é permitido. O bom funcionamento do operador é garantido s6 se

a seguranca e ao bom funcionamento do automatismo se sao instalados conjforem respeitados os dados indicados. A empresa nao se responsabiliza

onentes de outros produtores. pelos danos provocados pelo incumprimento das indicagoes contidas
-N3o efectuar nenhuma modificagdo nos componentes do automatismo se esgeste manual. o .
ndo forem expressamente autorizadas pela Empresa. Deixando inalteradas as caracteristicas essenciais do produto, a Empres

-Instruir o utilizador da instalacéo relativamente aos eventuais riscos residuaig,reserva-se o direito de efectuar em qualquer momento as alteracées que|
sistemas de comando aplicados e a execugdo da manobra de abertura maniatla achar necessarias para melhorar técnica, construtiva e comercialmentge
caso ocorra uma emergéncia. entregar o manual de uso ao utilizado final. o produto, sem comprometer-se em actualizar esta publicacio.
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APERTURA VERSO L'ESTERNO
OUTWARDS OPENING
OUVERTURE VERS L’'EXTERIEUR
OFFNUNG NACH AUSSEN
APERTURA HACIA EL EXTERIOR
ABERTURA PARA O EXTERNO




FRANGAIS DEUTSCH ESPANOL 7, PORTUGUES

Non in dotazione
Not supplied
Ne sont pas fournis
Nicht im lieferum
No asignadas en el
equipamiento base
Nao fornecidas
=25 mm

MAX L
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Not supplied
equipamiento base

Ne sont pas fournig
Nicht im lieferum
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BRACCIO ACCESSORIO NON IN DOTAZIONE - ACCESSORY ARM NOT SUPPLIED - BRAS ACCESSOIRE NON FOURNI DE SERIE
ZUBEHORARM NICHT IM LIEFERUMFANG - BRAZO ACCESORIO NO SUMINISTRADO - BRACO ACESSORIO NAO FORNECIDO

HDOS1Nn3d

LEVA A SLITTA - SLIDE LEVER - LEVIER A COULISSE - GLEITHEBEL - PALANCA DESLIZANTE - ALAVANCA DESLIZANTE

=R
{ N

max 100

TONVYdS3

ELETTROSERRATURA
consigliata per motivi di sicurezza

ELECTRIC LOCK
recommended for safety reasons

SERRURE ELECTRIQUE
recommandée pour des raisons de sécurité

ELEKTRISCHE VERRIEGELUNG - -
aus Sicherheitsgriinden empfohlen N?\lnoltnsﬂgﬁ%gne

FECHADURA ELETRICA i Ne sont pas fournis
recomendada por razoes de seguranca WG [ ms '\ll\gc:Stig;be;e;r:r: y

FECHADURA ELETRICA equipamiento base
recomendada por razées de seguranga Nao fornecidas

SINONLY0d
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SAFE1=0

1
2
131
4
H

Fotocellule non verificate (Check ogni 6 mesi)
Photocells not checked (Check every 6 months)
Photocellules non vérifiées (contréle tous les 6 mois)
Fotozellen nicht Gberprift (alle 6 Monate Gberpriifen)
Fotocélulas no controladas (Control cada 6 meses)
Fotocellen niet gecontroleerd (Check elke 6 maanden)

72[73 ‘

SAFE1 =1

50(51|52
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Antenna
Antenna
Antenne
Antenne
Antena
Antena

—
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2627 |  |5051]
- Fotocellula verificata

Photocell checked
Photocellule vérifiée

Fotozelle Uberprift
Fotocélula controlada
Fotocel gecontroleerd

-
-

(%3]
O
>

Attivazione encoder ELI
ELI| encoder activation
Activation du codeur EL|
Aktivierung Encoder ELI
Activacion encoder ELI
Ativagao do encoder ELI

[m]
3
w
I
(]

Connettore scheda opzionale
Optional board connector
Connecteur carte facultative
Steckverbinder Zusatzkarte
Conector de la tarjeta opcional
Conector para a placa opcional

FAULT 2

SAFE 2
FAULT 1
SAFE 1 s

STOP
COM

IC2 o
IC 1 T Comandi / Commands
XS Commandes/Bedienelemente
COM = Mandos/ Comandos

24 VSafe+

24V +
24V -

Sicurezze
Safety devices
Sécurités .
Sicherheitsvorrichtungen
Dispositivos de seguridad
Disp. seguranga
Connettore programmatore palmare
Palmtop programmer connector
Connecteur programmateur de poche
Steckverbinder Palmtop-Programmierer
Conector del programador de bolsillo
Conector programador palmar

Alimentazione accessori
Accessories power supply
Alimentation des accessoires
Stromversorgung Zubehor

I EEEEENEEEANENS]

Display + tasti programmazione—————

Display plus programming keys

Afficheur et touches de programmation
Display und Programmierungstasten
Pantalla mas botones de programacién
Display mais teclas de programagao,

Altre tensioni disponibili a richiesta
Other voltages available on request

Autres tensions disponibles sur demande

F2 3,15 AT

SWO2 / ENC2B

SWC2 / ENC2A

Weitere Spannungen auf Anfrage erhéltlich
Otras tensiones disponibles a peticién
Tensoes especiais de alimentagao a pedido.

F1 1.25 AT(220-230v)
F1 2.5 AT (120V)

v

24V

|

IV

SWO 1/SW 2 /ENCH1
SWC 1/8W 1/ENCH1
+ REF SWE

- REF SWE

AUX 3
(MAX 24V 1)
4

il

L N
220-230V*~

Alimentacion accesorios
Alimentagao acessorios

Ingressi finecorsa/encoder
Encoder/limit switch inputs
Entrées des fins de course /encodg
Eingange Anschlag/Encoder
Entradas finales de carrera
Entradas fim-de-curso/encoder

Motore / Motor / moteur
Motor / Eindaanslag / Motor

Alimentazione
Power supply
Alimentation
Stromversorgung
Alimentacion
Alimentagao
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)
JWO* / SBWE** I SWC * / SWO ** :
N \
g
\ S
o =S
S o & Ses
D) = el S
o S o "‘
S QO =] 8 °
= S
* Con logica inversione direzione di apertura = 000 ﬁl N S o
* With reverse logic, opening direction = 000 (BIR=I T? ¢°' ~ 4 5 *xjx
* Avec logique inversion direction d’ouverture = (DIRZANT) o 2
* Mit Inversionslogik Offnungsrichtung = 000 (DIR=I S 2 S ABlu ***
* Con logica inversion direccion de apertura = 000 (DIR=1{T]) 7 Z SWO* C**
* Com logica inversao direc¢éo de abertura = 000 (DIR=I ) Q 4=S £/SWO**
** Con logica inversione direzione di apertura = 001 (DIR=ext m =
** With regverse logic, opening d_irectior$= 001 (D|R=éx8 ) 3=+REF SWE
- {\\/I\_/telc logique ||nve_|£s(1§)frf1 dlrectl_or;ﬂd’ouve(r)t(L)qu(Sl(l)?O1 (t IR=ext)
it Inversionslogi nungsrichtung = =ex
** Con logica invergsign direcgipn de agertura = 001 (DIR=ext)
** Com logica inversao direcgao de abertura = 001 (DIR=ext) oty ima - Mg

*** Blu - Bleu - Bleu - Blau - Azul - Azul

**** Rosso - Red - Rouge - Rot - Rojo - Vermelho

VIRGO SMART BT A (5 fili - 5 wires - 5 fils - 5 Drahte - 5 cables - 5 fios)

tipo ofbre - type de oteur 41 otorentypit otor type - tipB otor: n 9

1011|1415 40|41|42|43|44|45

el -

Py o}
oer0SSOl +

@ xx0SSOJ 4

+ COMS

IMS 434 +

M1= VIRGO SMART BT(£X) M2= VIRGO SMART BT A(BXX)

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv _ .
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inversao direccao de abertura= 0 (lnt )

power - Puissance maxin ”‘ﬁow
Max. Leistung - Potencia maxim®eténcia maxima

Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximi
Max. Zyklus - Ciclo maximdGiclo maximo

Do cycle/h

VIRGO SMART BT A (3 fili - 3 wires - 3 fils - 3 Drahte - 3 cables - 3 fios)

tipo ofbre - type de oteur {1 otorentypt otor type - tipB otor: n

10

10(11[{14 15 40|41|42|43|44|45

2 o
= |=

LS

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv _
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Invers&o direc¢do de abertura 1 (eXt )

[E— [E—] [E—  E—
— — — —
— | E—] | E—  E—

J C

%%bl— \fgmz

M1E/ et \sz
2 4

M1 %_I_ \sz

inv.mot / change mot / inv.mot —
mot.tausch / inv.mot / inv.mot =

inv.mot / change mot / inv.mot —
mot.tausch / inv.mot / inv.mot =

inv.mot / change mot / inv.mot —
mot.tausch / inv.mot / inv.mot —

inv.mot / change mot / inv.mot —
mot.tausch / inv.mot / inv.mot =

M1= VIRGO SMART BT(BXY) M2= VIRGO SMART BT A(SX)

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv =1 ( t )
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inverséo direcgao de aberturar ex

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv — 0 (nt )
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inversao direcgdo de abertura™ I

- - — 5 . < 5 T
%gii/ — \C-%Jm MZLU;{ o \CQ; m2 0— ﬂm Mz@i—/_l_ \Q%

inv.mot / change mot / inv.mot
mot.tausch / inv.mot / inv.mot

=0

inv.mot / change mot / inv.mot — 1
mot.tausch / inv.mot / inv.mot =

inv.mot / change mot / inv.mot — 0
mot.tausch / inv.mot / inv.mot =

inv.mot / change mot / inv.mot — 1
mot.tausch / inv.mot / inv.mot =

ATTENZIONE: con attuatori con fermi integrati & obbligaterio il rallentamento sempre attivo ad un valore superiore a 5.
ATTENTION: with actuators with integrated locks, the pesmanently active slowdown to a value higher than 5 is mandatory. _
ATTENTION:avec des actionneurs & butées intégrées il est obligatoire que le ralentissement soit toujours actif a une valeur supérieure & 5.
ACHTUNG: Bei Aktuatoren mit integrierten Feststellern ist eing’immenaktive Verlangsamung bei einem Wert (iber 5 zwingend erforderlich.
ATENCION:con accionadores con topes integradog la deceleracion debe estar siempre activa a un valor superior a 5.
ATENCAO:com atuadores com bloqueios integrados_é obrigatério o retardamento sempre ativo a um valor superior a 5.
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MENU SEMPLIFICATO

LEGENDA

—+ T Scorri su
—— 1 Scorrigiu

—OK ¢! Conferma/
Accensione display

Uscita menu

PRESET

TCA

Movimento passo passo

Preallarme

Uomo presente

Blocca impulsi in aperturg

INT:apertura verso l'interno

EXT: apertura verso I'esterno

ar: funzionamento automatico, residenziale

sr: funzionamento semi-aut., residenziale

ac: funzionamento automatico, condominiale

Sc: funzionamento semi-automatico, condominiale

Ind: funzionamento a uomo presente




SIMPLIFIED MENU

LEGENDA
4+ 4 Scrollup

(€]
BBBB CH—— L Scrollown

| Confirm/
Clj-ok ¢! Switch on display}
+0 <

-

ONVITV.1I

Exit menu

PRESET DEFAULT| ar | sr | ac | sc [ind

HSITON3

TCA

Step-by-step movement

Pre-alarm

Deadman

Block pulses during opening

INT: inward opening

EXT: outward opening

ar: automatic operation, residential

SIVONVY4

sr: semiautomatic operation, residential
ac: automatic operation, commercial
Sc: semiautomatic operation, commercial

Ind: dead man operation

HDOS1Nn3d

TONVYdS3

SINONLY0d




MENU SIMPLIFIE

LEGENDA
-4+ T Monter
- — | Descendre

- Confirmation /
OK ¢ allumage afficheur

Sortir du menu

PRESET DEFAULT | ar | sr | ac | sc [ind

TCA

Mouvement pas a pas

Préalarme

Homme-présent

Verrouillage impulsions a I'ouverture

INT: ouverture vers l'intérieur

EXT: ouverture vers I'extérieur

ar: fonctionnement automatique, résidentiel

sr: fonctionnement semi-automatique, résidentiel
ac: fonctionnement automatique, collectif

Sc: fonctionnement semi-automatique, collectif

Ind: fonctionnement a homme présent




VEREINFACHTES MENU

LEGENDE

Aufwarts
—— 1 Abwarts

- OK ¢ Bestatigung/
Aufleuchten Display

ONVITV.1I

Zurlick zum
Hauptmeni

PRESET DEFAULT | ar | sr | ac [ sc [ind

TCA
Bewegung Schritt Schritt

HSITON3

Voralarm

Mann anwesend

Blockiert Offnungsimpulse

INT: Offnung nach innen

EXT: Offnung nach aulen

ar: Automatikbetrieb, Wohnbereich

SIVONVY4

sr: Halbautomatikbetrieb, Wohnbereich
ac: Automatikbetrieb, Hausbereich
Sc: Halbautomatikbetrieb, Hausbereich

Ind: Halbautomatikbetrieb, Hausbereich

HDOS1Nn3d
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MENU SEMPLIFICADO

LEYENDA

—+ T Desplazar hacia arribg
—— 1 Desplazar hacia abajo

—OK ¢! Confirmacion/

Encendido pantalla

Retorno al
menu principal

PRESET DEFAULT | ar | sr | ac | sc [ind

TCA

Movimiento paso a paso

Prealarma

Hombre presente

Bloqueo impulsos en fase de apertura]

INT: apertura hacia dentro

EXT: apertura hacia afuera

ar: funcionamiento automatico, en viviendas
sr: funcionamiento semi-aut, en viviendas
ac: funcionamiento automatico, en edificios
Sc: funcionamiento semi-aut, en edificios

Ind: funcionamiento con hombre presente




MENU PROGRAMACAO INSTALACAO

LEGENDA

|-+ T  Desloca para cima
—— 1 Desloca para baixo

- Pressionar tecla OK
OK ¢! (Enter/confirmacao)

ONVITV.1I

Voltar para o
menu anterior

PRESET DEFAULT | ar | sr | ac | sc [ind

TCA

Movimento passo-a-passo

HSITON3

Pré-alarme

Homem presente

Bloqueia impulsos na abertura

INT: abertura para dentro

EXT: abertura para fora

ar: funcionamento automatico, residencial

SIVONVY4

sr: funcionamento semi-automatico, residencial
ac: funcionamento automatico, para condominios
Sc: funcionamento semi-automatico, para condominios

Ind: funcionamento com homem presente

HDOS1Nn3d
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Numero massimo di dispositivi verifcati: 6 (ma non piu di 4 per tipo),
Maximum number of tested devices: 6 (but no more than 4 per type),
Nombre maximum dispositif verifés: 6 (mais pas plus de 4 par type),
Max. Anzahl der Uberpriften Gerate: 6 (jedoch nicht mehr als 4 je Typ),
Numero maximo dispositivos comprobados: 6 (pero no mas de 4 por tipo),
Num. max. dispositivos verificados: 6 (ndo mais de 4 por tipo),
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\ PROGRAMMATORE PALMARE UNIVERSALE

UNIVERSAL PALMTOP PROGRAMMER
PROGRAMMATEUR DE POCHE UNIVERSEL
UNIVERSELLEN PALMTOP-PROGRAMMIERER
PROGRAMADOR DE BOLSILLO UNIVERSAL
CONECTOR PROGRAMADOR PALMAR

SCHEDA DI ESPANSIONE
EXPANSION BOARD
CARTE D’EXPANSION
ERWEITERUNGSKARTE
TARJETA DE EXPANSION
CONECTOR DE EXPANSAO

VIRGO SMART BT 29
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MANCGES S AL MSTALERZ IDNE

X 2
OK @@
el f} ———————————————————————————————————————————— & *** Inserimento password.
[E (0220 — 71 = |- [50 — H08) — [T = |- [ — 508 — [ = |- (=0 — {520 — [ = |-+ [0 — -{: :j Richiesta con logica Livello Protezione
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impostataa 1, 2, 3, 4

LEGENDA
5 eeenee G-+ T Scorrisu
—[>] - [FE0- vedi MENU PARAMETRI BEBRA B— L  Sscorigiu
[ - w— O OK ¢! Conferma/

Accensione display

" )

— [ox] - @ga) - [= 1] [o<] - (D +—
! Uscita menu

-—fa

'Y
5 [ g8 - (27 (o] )
'Y
) o - @ - - [ - [

Vedi MENU LOGICHE

g
S - - B - . BE8E
S |—> Attivazione ingresso finecorsa
4*?7%@_-}_—) &,{-) chiusura del motogr’e 2 SWC2
4
PASES

f ﬁ L—p O: Attivazione ingresso finecorsa
(o] e et Nrerprrmiy ; (o] apertura del motore’2 SWO2
K - < ) S = Attivazione ingresso finecorsa
= -+ P Vedi MENU RADIO® chiusura del motore 1 SWC1
- =E] > Attivazione ingresso finecorsa

< apertura del motore 1 SWO1
[ - 5 ++-++ﬁ+j
ON

35.40

) |_> Forza istantanea motore 2
(o< — F28 L Forza istantanea motore 1

< STRE | Attivazione ingresso start esterno START E
STRI Attivazione ingresso start interno START |
OPEN | Attivazione ingresso OPEN
CLs Attivazione ingresso CLOSE
PED Attivazione ingresso pedonale PED
TIME | Attivazione ingresso TIMER
STOP__| Attivazione ingresso STOP

Attivazione ingresso fotocellula PHOT o se configurato
PHOT | come fotocellula verificata, Attivazione dell'ingregso
FAULT associato
Attivazione ingresso fotocellula in apertura PHOT OP
PHOP | o se configurato come fotocellula verificata_attivg solo
in apertura, Attivazione dell'ingresso FAULT asspciato
Attivazione ingresso fotocellula in chiusura PHOT CL
PHCL | o se configurato come fotoltlzellula verificata attivg solo

< in chiusura, Attivazione dell'ingresso FAULT asspciato
--0 BAR Attivazione ingresso costa BAR o se configurato corne costa
(autoset Hox P 7] = sensibile verificata, Attivazione dell'ingresSo FAULT |associato
- -'—-+/— Attivazione ingresso costa BAR con inversione ATTIVA| SOLO
+ X baro IN APERTURA o se configurato come costa sensibile verificata

aftiva solo in apertura, Attivazione dell'ingresso FAULT asspciato
Attivazione ingresso costa BAR con inversione ATTIVA
5T SOL( 1IUSURA o se configurato come costa sensjbile
E*E’ verificata attiva solo in chisuura, Attivazione dell'ingress|

FAULT associato

La scheda sta attendendo di eseguire una manovia

completa apertura-chiusura non interrotta  da stop

SET intermedi /{)er ac%mswe la coppia necessaria al -tho
vimento. ATTENZIONE! Non e attivo il rilevamento

dell'ostacolo
ERO1 | Test fotocellule fallito Verificare collegamento fotocellule e/o impostazioni logiche
( ﬂ Vorsions software centrals ER02 | Test costa fallito Verificare collegamento coste e/o impo_stazioni ngiche ]
SR ox 1 [es 3 o9+ T ER03 | Test fotocellule apertura fallito Verificare collegamento folocsliule e/o impostazione parpngri
+/- - - -
+/- ER04 | Test fotocellule chiusura fallito \n/]%rtlrfI /clgaeiz_ccr:](‘:éllegamento fotocellule e/o impostazione para
NTWW) ERO06 | Test costa 8k2 fallito Verificare collegamento coste e/o impostazioni parametri/logiche
e EROQ7 est costa apertura fallito Verificare collegamento coste e/o impostazioni parametri/logiche,
ERO08 | Test costa chiusura fallito Verificare collegamento coste e/o impostazioni parametri/logichg
| radiocomandi memorizzati - Verificare collegamenti al motore
Nd+_d ’ ER1X* | Errore test hardware scheda - Problon hardwars alla scheda (contattare I'assistenza tecnich
o - Ca;/titg}i aliwenttazione del motore o del segnale encodef
invertiti/scollegati.
ER2X* | Errore encoder - i Fgvimanto. deil'attuatore risulta troppo lento o fermo
rispetto al funzionamento programmato.
ER3X* | Inversione per ostacolo - Amperostop Verificare eventuali ostacoli lungo il percorso
ER4X* | Termica Attendere il raffreddamento dell’automazione
ER5X* | Errore comunicazione con dispositivi remoti Verificare il collegamento con i dispositivi accessori efo

schede di espansione collegati via seriale
ER70, ER7 i ; i : Provare a spegnere e riaccendere la scheda. Se il problema3
ER72: ERzhETore interno di controllo supervisione sistema. | persiste Sontatiare rassistonga tecnica, P 1

Premendo Ok vengono confermate le impostazioni rilevate.

. ) . - La scheda continera a funzionare con le impostazipri
ER72 Errore di consistenza dei parametri di centralerlevate.

(Logiche e Parametri) E’ necessario verificare le impostazioni della scheda
(Parametri e Logiche).

Premendo Ok la scheda riprendera a funzionare con D-tfdc|

ER73 | Errore nei parametri di D-track dj default.
E’ necessario effettuare un autoset
E Errore durante la regolazione dei finecorsa - Cavi di alimentazione del motore o del segnale encodef
el Solo per E5 BT A18/E5 BT A12 invertiti / scollegati o programmazione errata. (vedi Fig. k)
ERf3 Errore nellimpostazione delle logiche (ingressi | Verificare la corretta impostazione delle logiche SAFE| g
SAFE, tipo motore) tipo motore

**=0,1,.,9,A,B,C,D,EF

Bssio)-» (5] — 1028 — [T~ ]-» (5] — (088 — [£17 ]+ (5 — (508 — [T 7]+ [ — 820 — [ 7]+ [ — [
N ]
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MANUALE PER L'INSTALLAZIONE |

4) FISSAGGIO PIASTRA DI SUPPORTO
ATTUATORE | L’attuatore viene fornito completo di staffa di fissaggio e braccio a leve.
Identificato il punto di rinforzo dell’anta, a cancello chiuso, tracciare una li
1) GENERALITA immaginaria dal centro del rinforzo fino al pilastro (fig.D Rif.1).
Attuatore in bassa tensione (24%) adatto per uso residenziale. Progettato per In Fig. C sono ragpresentate le pit comuni tipologie di installazione:
cancelli a battente con pilastri di ridotte dimensioni. Il braccio di azionamento, Rif.2: Apertura 90°, quota A e B a disegno
con particolare forma anti-cesoiamento, consente di movimentare ante quand&if.3: Apertura 90°, quota B massima
I'attuatore & notevolmente spostato dal fulcro delle stesse. I motoriduttore eleRif.4: Apertura 120°, quota A e B a disegno
tromeccanico irreversibile, mantiene il blocco in chiusura ed apertura. Rif.5: Apertura 90° verso l'esterno )
La leva di sblocco, presente all’esterno di ogni attuatore, consente di effettuar@er altre posizioni installative e relativi angoli leve, vedere tabella.
la manovra manuale con estrema facilita.

D812939 00096_04

-
>
=
>
=
o

Posizionare la staffa di fissaggio rispettando le quote in fig.C.
ATTENZIONE!L 'attuatoreVIRGO SMART BT Anon & dotato di regolazione mec- La superficie del pilastro, dove viene fissata la staffa, deve essere piana e paralle
canica di coppia. E obbligatorio utilizzare un quadro di comando del medesimall’anta. Utilizzare viti o tappi ad espansione adeguati al tipo di pilastro. Nel caso |
costruttore, conforme ai requisiti essenziali di sicurezza delle direttive 2014/353Qperficie del pilastro sia irregolare, adottare dei tasselli ad espansione con prigio
2014/30/CE, 2006/42/CE e dotato di adeguata regolazione elettrica della coppigeri in modo da poter regolare la staffa di fissaggio parallela all'anta (Fig.D Rif. 4)
* Assemblare il braccio a leve come in fig.E.
Prima di attivare la manovra manuale verificare che cid non possa causare una DX = montaggio su anta destra.

situazione pericolosa. SX = montaggio su anta sinistra. o ] )

Verificare nella documentazione che il campo termico dell’ambiente di lavoro Scegliere la posizione della staffa “F” pit idoneo al fissaggio all'anta. )

sia adatto all’attuatore. » Infilare il braccio leve "L” nell’albero di uscita del motoriduttore e fissarlc
Verificare che I'intrappolamento fra parti mobili e parti fisse dovuto al movimento utilizzando I'apposito perno “P” e il dado autobloccante “D”. ] )

della porta siano evitate. + Sbloccare I'attuatore azionando la leva di sblocco'ger ermettere il movimento
Se & previsto I'utilizzo di cancelli a battente che incorporano porte, il motore non agevolato del braccio (vedere paragrafo “MANOVRA DI EMERGENZA”).

deve funzionare nel caso la porta rimanga aperta. Aprire il coperchio del motoriduttore e fissarlo alla piastra come indicato in
ATTENZIONE!L attuatore deve essere installato da un installatore professionista Fig.F Rif.1-2. .
in quanto sono necessari dei componenti di sicurezza specifici in accordo al sto Fissare la staffa anta Fig. F
e percio la sicurezza dipende dall’installazione. + Fissare I'angolare di trascinamento “F” all'anta. )

+ La posizione corretta che deve assumere il braccio dell'attuatore dipende
A dall'installazione. Il punto di attacco all’anta, si individua posizionando il

Solo per USA: i motori destinati alla motorizzazione di cancelli braccio in modo da rispettare la quota rappresentata in fig.C Rif.1.

non approvati UL non possono essere installati su porte da garage. * Con attuatore sbloccato, verificare il corretto movimento del braccio.

* Ripetere la stessa operazione per I'altra anta.

2) DATI TECNICI E) REGOLAZ\}IORNCI;EOFIQII\E/I%%RTSQ'F ZISSQGGIOdBLb?CC“I DI ARRESTg. ;
\— ; ‘attuatore € dotato di blocchi meccanici di arresto a finecor
Motore 24\~ 2500 min’ che rendono superflua I'installazione delle battute di arresto a terra.
Potenza 110W Regolare i finecorsa come descritto al paraﬁrafo “Collegemento motore e regolazi
- finecorsa nella sezione quadro comando THALIA.
Classe isolamento F Facendo riferimento alla Fig. G procedere come segue:
Lubrificazione Grasso permanente - Individuare i punti di finecorsa di apertura e chiusura e fissare i blocchi di
—— arresto in modo che il braccio leve vada in battuéggermente dopo I'in-

Rapporto di riduzione 1+1224 tervento dei finecorsa.
Giri albero uscita 2 min'MAX 6) MANOVRA DI EMERGENZA (Fig.1)
Tempo di apertura 90° 14s In caso di assenza di tensione di rete o anomalie di funzionamento, la manovra

- - manuale di emergenza puod essere eseguita agendo sulla leva di sblocco esterna
Coppia fornita 170 Nm gFig_‘] rif.S).
Peso e lunghezza max anta | 2000N (~200kg) per lunghezza anta 2m Inserire la chiave di sblocco e ruotarla in senso antiorario (Fig.1 rif.B).

2

Azionare la leva “S” fino ad ottenere lo sblocco (Fig.1 rif.B).

i , Limitatore_di coppia integrato su quadrg di 3) Spingere lentamente I'anta per aprire o chiudere il cancello. (Fig.1 rif.C).

Reazione all'urto comando THALIA

i : Per riattivare il funzionamento motorizzato, ruotare la chiave in senso orario in
Trasmissione del moto Braccio a leve modo da liberare la leva dalla posizione di sblocco e riportarla nella posizione
A Finecorsa elettrici incorporati + blocchi iniziale di normale funzionamento.

rresto meccanici
- - 7) DISPOSITIVO DI SBLOCCO MANUALE A FILO (Fig.H)

Manovra manuale Sblocco meccanico a leva con chiave Lo sblocco manuale di emergenza dell'attuatore pud essere azionato da un

dispositivo a filo:

Numero di manovre in 24h | 60 - Sfilare dalla guaina tutto il cavo metallico e infilarlo nella leva di sblocco.

Condizioni ambientali 20+ +55°C - B_Itoccare la guaina e regolarne opportunamente la posizione con I'apposita
: - vite.
Grado di protezione P44 - Nella copertura € prevista una sede da strappare per il passaggio della guaina
Peso attuatore 8kg - Per ulteriori informazioni fate riferimento alle istruzioni specifiche del dispo-
- — — sitivo di sblocco
Dimensioni Vedi fig.B
Pressione acustica <70dB(A) 8) VERIFICA DELL’AUTOMAZIONE _ _
- — Prima di rendere definitivamente operativa I'automazione, controllare scrupo-
Numero di manovre 20 cicli/ora losamente quanto segue:
» Controllare il corretto funzionamento di tutti i dispositivi di sicurezza (micro-
kg finecorsa, fotocellule, coste sensibili ecc.).
» Verificare che la spinta (antischiacciamento) dell’anta sia entro i limiti previsti
300 | dalle norme vigenti.
4 » Verificare il comando di apertura manuale.
250 . Verilficatre I'operazione di apertura e chiusura con i dispositivi di comando
applicati.
200 . \fe),-rificare la logica elettronica di funzionamento normale e personalizzata.
150 4 9) USO DELL’AUTOMAZIONE
Poiché I'automazione pud essere comandata a distanza mediante radiocomando
o pulsante di Start, € indispensabile controllare frequente- mente la perfetta effi-
100 1 cienza di tutti i dispositivi di sicurezza. Per qualsiasi anomalia di funzionamento,
intervenire rapidamente avvalendosi di personale qualificato. Si raccomanda di
50 tenere i bambini a debita distanza dal raggio d’azione dell’automazione.
0 m 10) COMANDO
1 1.5 2 23 L'utilizzo dell’automazione consente I'apertura e la chiusura della porta in modo
motorizzato. Il comando pud essere di diverso tipo (manuale, con radiocomando,
3) INSTALLAZIONE DELL’AUTOMAZIONE controllo accessi con badge magnetico, ecc.) secondo le necessita e le caratteri-
3.1) Verifiche preliminari stiche dell’installazione. Per i vari sistemi di comando, vedere le relative istruzioni.
Controllare che: Gli utilizzatori del’automazione devono essere istruiti al comando e all’'uso.

» Che la struttura del cancello sia sufficientemente robusta e rigida.
La posizione di fissaggio deve essere valutata secondo la struttura dellantd TifMANUTENZIONE . . . .
oFc;nicc:aso, il braccio di manovra deve spingere in un punto dell’anta rinforz 8qu113|3'35' manutenzione, togliere alimentazione al sistema.
ig.C). °

ig.C) ubrificare periodicamente le superfici di strisciamento del braccio telescopico.
. &he le ante si muovano manualmente per tutta la corsa. + Eseguire saltuariamente la pulizia delle ottiche delle fotocellule. )

Se il cancello non & di nuova installazione, controllare lo stato di usura di tutti F@kfontrollare da personale qualificato (installatore) la corretta regolazione
onenti. Sistemare o sostituire le parti difettose o usurate. della coppia motori. =~ . . . . .
"affidabilita e la sicurezza dell'automazione & direttamente influenzata dallb Per qualsiasi anomalia di funzionamento non risolta, togliere alimentazione

stato della struttura del cancello. al sistema e chiedere l'intervento di gersonale qualificato (installatore). Nel

periodo di fuori servizio, attivare lo sblocco manuale per consentire I'apertura

e la chiusura manuale.
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MANUALE PER L'INSTALLAZIONE

I QUADRO COMANDO

| Corrente uscita motore 7.5A+7 .5A max

1) GENERALITA

Il quadro comandTHALIA viene fornito dal costruttore con settaggio standard.

Qualsiasi variazione, deve essere impostata mediante il programmatore a dISDIRP( ) )

incorporato o mediante Erc’ilgz(rammatore palmare universale. Supporta comple} Alimentazione accessori
INK.

tamente il protocollo EE

Le caratteristiche principali sono:

- Controllo di 1 0 2 motori 24V BT

Nota: Devono essere utilizzati 2 motori dello stesso tipo.

Regolazione elettronica della coppia con rilevamento ostacoli
Ingressi controllo finecorsa in base al motore selezionato

Ingressi separati per le sicurezze
- Ricevitore radio incorporato rolling-code con clonazione trasmettitori.
La scheda & dotata di una morsettiera di tipo estraibile per rendere piu agevoleyN° max radiocomandi memorizzabili63
la manutenzione o la sostituzione. Viene fornita con una serie di ponti precablgt

Fer facilitare l'installatore in opera.

ponti riguardano i morsetti: 70-71, 70-72, 70-74. Se i morsetti sopraindicati

vengono utilizzati, togliere i rispettivi ponti.

VERIFICA

Corrente di commutazione relé motor¢ 10A

D812939 00096_04

Potenza massima motori 180W + 180W (24¥=)

24V~ (1A assorbimento max)

24\V/~safe

Contatto alimentato 24% N.O. (1A
AUX 0 oo (
AUX 3 Contatto N.O. (24V~ /1A max)
Fusibili vediFig. K
N° combinazioni 4 miliardi

“altre tensioni disponibili a richiesta)

Versioni trasmettitori utilizzabili:
Tutti i trasmettitori ROLLING CODE compatibili con (((-ZR-Readv))

g_qqadroTHA(IFIIt\ eff?ltt?la; il c_ontr%l_lo (verifica) dei rellé dc;'ma“;'ita e dei r?_ispositiv?-") KIT BATTERIE VIRGO BAT (OPZIONALE )
i sicurezza (fotocellule), prima di eseguire ogni ciclo di apertura e chiusura. .
In caso di malfunzionamenti verificare il regolare funzionamento dei dlspos@)lPREmSPogZ'ONE TUBI Fig. A

collegati e controllare i cablaggi.

redisporre I'impianto elettrico come indicato in fig.A.

2) DATI TECNICI

tensione di sicurezza (24V).

Alimentazione

220-230V 50/60 Hz*

A questo scopo l'attuatore & dotato di apposite predisposizioni, indicate in
per canaletta flessibile spiralata @ interno 20:

Isolamento rete/bassa tensione

> 2MOhm 500==

- P1 ingresso alimentazione di rete.

Temperatura di funzionamento

-20 / +565°C

- P2/P3 ingressi per dispositivi di sicurezza e accessori.
Per I'alimentazione di rete utilizzare I'apposito serracavo (Fig.A -"S”).

Protezione termica

Software

Rigidita dielettrica

rete/bt 3750V~ per 1 minuto

Tenere nettamente separati i collegamenti di rete dai collegamenti in bassissima

Fig.A,

NA/ LUC
TTROSE
‘Configur

NA/ LUC
TTROSE

Libile).

Morsetto Definizione Descrizione
L FASE
Alimentazione monofase220-230V 50/60 Hz*
N NEUTRO
JP5 -
57 PRIM TRASF Collegamento primario trasformatore, 220-230V.
Alimentazione scheda:
JP21 SEC TRASF 24V~ Secondario trasformatore
24V= Alimentazione da batteria tampone
10 MOT1 + Collegamento motore 1. Sfasamento ritardato in chiusura.
11 MOT1 - Verificare collegamenti di Fig.L.
14 MOT2 + Collegamento motore 2. Sfasamento ritardato in apertura.
15 MOT2 - Verificare collegamenti di Fig.L.
20 Uscita configurabile AUX 0 - Default LAMPEGGIANTE.
AUX 0 - CONTATTO ALIMENTA CANALE RADIO/ SPIA CANCELLO APERTO SCA/ Comando LUCE CORTESIA/ Comando LUCE 2
TO 24V (N.O.) (1A MAX CALE/ ALLARME CANCELLO APERTO/ LAMPEGGIANTE/ ELETTROSERRATURA A SCATTO/ ELH
21 (N.O.) ( ) | RA A MAGNETE/ MANUTENZIONE/ LAMPEGGIANTE E MANUTENZIONE. Far riferimento alla tabella
zione delle uscite AUX".
26 Uscita configurabile AUX 3 - Default Uscita 2°CANALE RADIO.
AUX 3 - CONTATTO LIBERD2°CANALE RADIO/ SPIA CANCELLO APERTO SCA/ Comando LUCE CORTESIA/ Comando LUCE Z(
(N.O.) SCALE/ ALLARME CANCELLO APERTO/ LAMPEGGIANTE/ ELETTROSERRATURA A SCATTO/ ELH
27 (Max 24V 1A) RA A MAGNETE.
Far riferimento alla tabella “Configurazione delle uscite AUX”.
41 + REF SWE Comune finecorsa
42 SWC 1 Finecorsa di chiusura del motore 1 SWC1 (N.C.).
43 SWO 1 Finecorsa di apertura del motore 1 SWO1 (N.C.).
44 SWC 2 Finecorsa di chiusura del motore 2 SWC2 (N.C.).
45 SWO 2 Finecorsa di apertura del motore 2 SWO2 (N.C.).
42 SW 1 Controllo finecorsa motore 1.
Per gli attuatori con gestione dei finecorsa ad un filo.
43 Sw2 Controllo finecorsa motore 2.
Per gli attuatori con gestione dei finecorsa ad un filo.
50 24V-
Uscita alimentazione accessori.
51 24V+
52 24 Vsafe+ Uscita alimentazione per dispositivi di sicurezza verificati (trasmettitore fotocellule e trasmettitore costa sen|
Uscita attiva solo durante il ciclo di manovra.
60 Comune Comune ingressi IC 1 e IC 2
Ingresso di comando configurabile 1 (N.O.) - Default START E.
61 IC1 START E/START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Far riferimento alla tabella “Configurazione degli ingressi di comando”.
Ingresso di comando configurabile 2 (N.O.) - Default PED.
62 IC2 START E/START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Far riferimento alla tabella “Configurazione degli ingressi di comando”.
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—
>
Morsetto Definizione Descrizione -
70 Comune Comune ingressi STOP, SAFE 1 e SAFE 2 ;
71 STOP Il comando interrompe la manovra. fN‘.C.) .
Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito. 2
ngresso di sicurezza conféglyra& el ()N.iz.i - Default PHOT. O
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARBAIS DPBAR &2
BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CL TEST / BAR 8K2 CL
= urezza
73 FAULT 1 ngresso verifica dispositivi di sicurezza collegati al SAFE 1.
nﬁresso di sicurezza configurabile 2 %l 8 - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARBAFSDPBAR
BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CL TEST / BAR 8K2 CL
Far riferimento alla tabella “Configurazione degli ingressi di sicurezza”.
75 FAULT 2 Ingresso verifica dispositivi di sicurezza collegati al SAFE 2.
]
= Ingresso antenna.
a Y ANTENNA Ugare una antenna accordata sui 433MHz. Per il collegamento Antenna-Ricevente usare cavo coassiale]RG58.
= Lari)resenza di masse metalliche a ridosso dell’antenna, puo disturbare la ricezione radio. In caso di scafsa
< SHIELD portata del trasmettitore, spostare I'antenna in un punto piu idoneo.

Configurazione delle uscite AUX

Logica Aux= 0 - Uscita 2° CANALE RADIO.
Il contatto rimane chiuso per 1s all’attivazione del 2° canale radio.
Logica Aux= 1 - Uscita SPIA CANCELLO APERTO SCA.

| contatto rimane chiuso durante I'apertura e ad anta aperta, intermittente durante la chiusura, aperto ad anta chiusa.
_log|cta Aux= 2 - Uscita comando EU%%E CORTESIA.
con

Logica Aux= 3 - Uscita comando LUCE ZONA.
Il contatto rimane chiuso per tutta la durata della manovra.

Logica Aux= 4 - Uscita LUCE SCALE.
Il contatto rimane chiuso per 1 secondo all’inizio della manovra.

Logica Aux=5 - Uscita ALLARME CANCELLO APERTO. o )
Il contatto rimane chiuso se I'anta rimane aperta per un tempo doppio rispetto al TCA impostato.

Logica Aux= 6 - Uscita per LAMPEGGIANTE.
Il contatto rimane chiuso durante la movimentazione delle ante.
Logica Aux= 7 - Uscita per ELETTROSERRATURA A SCATTO.
Il contatto rimane chiuso per 2 secondi ad ogni apertura.
Logica Aux= 8 - Uscita per ELETTROSERRATURA A MAGNETE.
Il contatto rimane chiuso a cancello chiuso.
Logica Aux= 9 - Uscita MANUTENZIONE. . . o . .
IL contatto rimane chiuso al raggiungimento del valore impostato nel parametro Manutenzione, per segnalare la richiesta di manutenzione.

Logica Aux= 10 - Uscita LAMPEGGIANTE E MANUTENZIONE. ) ) ) ) . ) ) )
Il contatto rimane chiuso durante la movimentazione delle ante. Se viene raggiunto il valore impostato nel parametro Manutenzione, a fine manovra, ad anta chiusa, il contattofper 4
volte si chiude per 10s e si apre per 5s per segnalare la richiesta di manutenzione.

Configurazione degli ingressi di comando

ovra

tart E. Funzionamento secondo la Logica mov.passo passo. Start esterno per la gestione
Logica IC= 1 - Ingresso configurato come Start I. Funzionamento secondo la Logica mov.passo passo. Start interno per la gestione semaforo.
Logica IC= 2 - Ingresso configurato come Open. . . . . . . .
| comando esegue un’apertura. Se il I'ingresso rimane chiuso, le ante rimangono aperte fino all’apertura del contatto. A contatto aperto I'automazione chiude dopo il tempo di fca, se att
Logica IC= 3 - Ingresso configurato come Close.
| comando esegue una chiusura.
Logica IC= 4 - Ingresso configurato come Ped.. . .
Il comando esegue un’apertura pedonale, parziale. Funzionamento secondo la Logica mov.passo passo.

Logica IC= 5 - Ingresso configurato come Timer._ . .

Funzionamento analogo al open ma la chiusura & garantita anche dopo I'assenza di rete.
Logica IC= 6 - Ingresso configurato come Timer Ped. . ) ) . ) ) - . ) . .
| comando esegue un’apertura pedonale, parziale. Se I'ingresso rimane chiuso, I'anta rimane aperta fino all’apertura del contatto. Se il I'ingresso rimane chiuso e viene attivato unjcoman-

do di Start E, Start | o Open viene eseguita una manovra completa per poi ripristinarsi in apertura pedonale. La chiusura é garantita anche dopo I'assenza di rete.

Configurazione degli ingressi di sicurezza

Logica SAFE= 0 - Ingresso configurato come Phot, fotocellula non veriﬁcataé_*) (Fig.M, rif.1). . . . .

Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto stg:_)plementare i verifica. In caso di oscuramento, le fotocellule sono attive sia in apertura che in chiusura. Un os1ura-
i

mento della fotocellula in chiusura, inverte il moto solo dopo il disimpegno della fotocellula. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito.
Logica SAFE= 1 - Ingresso configurato come Phot test, fotocellula verificata. (Fig.M, rif.2). lI

Attiva la verifica delle fotocellule ad inizio manovra. In caso di oscuramento, le fotocellule sono attive sia in apertura che in chiusura. Un oscuramento della fotocellula in chiusyra,
inverte il moto solo dopo il disimpegno della fotocellula.

Logica SAFE= 2 - Ingresso configurato come Phot op, fotocellula attiva solo in apertura non verificata (*) (Fig.M, rif.1?. . . . ) )
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto supplementare di verifica. In caso di oscuramento € escluso il funzionamento della fotocellula in chiusura. In fase fli
apertura blocca il moto per la durata dell'oscuramento della fotocellula. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito.

Logica SAFE= 3 - Ingresso configurato come Phot op test, fotocellula verificata attiva solo in apertura (Fig.M, rif.2 ’Ia"
a

Attiva la verifica delle fotocellule ad inizio manovra. In caso di oscuramento & escluso il funzionamento della fotocellula in chiusura. In fase di apertura blocca il moto per la du
dell’oscuramento della fotocellula.

Logica SAFE= 4 - Ingresso configurato come Phot cl, fotocellula attiva solo in chiusura non verificata (*) (Fig.M, rif.1). . ) I
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto supplementare di verifica. In caso di oscuramento € escluso il funzionamento della fotocellula in apertura. In fase
chiusura, inverte immediatamente. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito.

Logica SAFE= 5 - Ingresso configurato come Phot cl test, fotocellula verificata attiva solo in chiusura (Fig.M, rif.2?. ) o . . .

Attiva la verifica delle fotocellule ad inizio manovra. In caso di oscuramento € escluso il funzionamento della fotocellula in apertura. In fase di chiusura, inverte immediatamente.
Logica SAFE= 6 - Ingresso configurato come Bar, costa sensibile non verificata (*) (Fig.M, rif.3). . . o o . o
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto supplementare di verifica. Il'comando inverte il movimento per 2 sec. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito

Logica SAFE= 7 - Ingresso configllj.;r_ato come Bar, costa sensibile verificata (Fig.M, rif.4).
Attiva la verifica delle coste sensibili ad inizio manovra. Il comando inverte il movimento per 2 sec.

Logica SAFE= 8 - Ingresso configurato come Bar 8k2 (Fig.M, rif.5). Ingresso per bordo resistivo 8K2.
Il comando inverte il movimento per 2 sec.

Logica SAFE=9 Ingresso configurato come Bar op, costa sensibile con inversione attiva solo in apertura, se attivata durante la chiusura effettua I'arresto dell’automazione (STOP)|(Fig.M, ri
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto supplementare di verifica. L'intervento in fase di apertura provoca l'inversione del movimento per 2 sec, 'interventp in fase
di chiusura provoca l'arresto. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito.

Logica SAFE=10 Ingresso configurato come Bar op test, costa sensibile verificata con inversione attiva solo in apertura, se attivata durante la chiusura effettua I'arresto dell’automazione (STOP) (Fi
Attiva la verifica delle coste sensibili ad inizio manovra. L'intervento in fase di apertura provoca I'inversione del movimento per 2 sec, l'intervento in fase di chiusura provoca I'arresto.
Logica SAFE=11 Ingresso configurato come Bar 8k2 op, costa 8k2 con inversione attiva solo in apertura, se attivata durante la chiusura effettua I'arresto dell’automazione (STOP)|(Fig.M, rif
L'intervento in fase di apertura provoca l'inversione del movimento per 2 sec, l'intervento in fase di chiusura provoca l'arresto.
Logica SAFE=12 Ingresso configurato come Bar ¢l costa sensibile con inversione attiva solo in chiusura, se attivata durante I'apertura effettua 'arresto dell'automazione (STOP) fig.M, rif.
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto syp?lementare di verifica. L'intervento in fase di chiusura provoca I'inversione del movimento per 2 sec, l'interventp in fase
di apertura provoca I'arresto. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito
Log];ica SAFE=13 Ingresso configurato come Bar cl test, costa sensibile verificata con inversione attiva solo in chiusura, se attivata durante 'apertura effettua I'arresto dell’autojnazione
STOP) (Fig.M, rif. Aﬂ L . . oo . . . . ) .
ttiva la verifica delle coste sensibili ad inizio manovra. L'intervento in fase di chiusura provoca l'inversione del movimento per 2 sec. l'intervento in fase di apertura provoc:
Logica SAFE=14 Ingresso configurato come Bar 8k2 cl, costa 8k2 con inversione attiva solo in chiusura, se attivata durante I'apertura effettua I'arresto dell’automazione (STOP) (|
L’intervento in fase di chiusura provoca l'inversione del movimento per 2 sec, l'intervento in fase di apertura provoca l'arresto.

l'arresto.
ig.M, rif. !

(¥) Se si installano dispositivi di tipo “D” (come definiti dalla EN12453), collegati in modalita non verificata, prescrivere una manutenzione obbligato-
ria con frequenza almeno semestrale.
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4) COLLEGAMENTI MORSETTIERA Fi%. K ) ) o Attenzione!! Durante l'autosettaggio la funzione di rileva
AVVERTENZE -Nelle operazioni di cablaggio ed installazione riferirsi alle norme mento ostacoli non é attiva, I'installatore deve controllare il movimento
vigenti e comunque ai principi di buona tecnica. dell’automazione ed impedire a persone o cose di avvicinarsi o sostare

| conduttori alimentati con tensioni diverse, devono essere fisicamente separatel raggio di azione dell’automazione.
oppure devono essere adeguatamente isolati con isolamento supplementare

di almeno 1mm. ) _ _ _ _ ~ 7.7)SEQUENZA VERIFICA INSTALLAZIONE
| conduttori devono essere vincolati da un fissaggio supplementare in prossimita Esequire la manovra di AUTOSET (* o )
dei morsetti, per esempio mediante fascette. 2. Verificare le forze di impatto: se rispettano i limiti (**) vai al punto 10 della

Tutti i cavi di collegamento devono essere mantenuti adeguatamente lontani _ sequenza altrimenti . o . N .

dal dissipatore. 3. Adeguare eventualmente i parametri di velocita e sensibilita (forza): vedi tabell

ATTENZIONE! Per il collegamento alla rete, utilizzare cavo multipolare di parametri. . . R .

sezione minima 3x1.5mm2 e del tipo previsto dalle normative vigenti. 4. Riverificare le forze di impatto: se rispettano i limiti (**) vai al punto 10 della

Per il collegamento dei motori, utilizzare cavo di sezione minima 1,5 mm2 sequenza altrimenti )

edel tiporrevisto dalle normative vigenti. ll cavo deve essere almeno pari 5. Applicare una costa passiva . L .

a HO5RN-F. 6. Riverificare le forze di impatto: se rispettano i limiti (**) vai al punto 10 della
sequenza altrimenti . - . .

5) COLLEGAMENTO MOTORI E REGOLAZIONE FINECORSA (Fig.L) . Applicare dispositivi di protezione sensibili alla pressione o elettrosensibili (per

A cancello completamente chiuso ed aperto, ruotare la camma corrispondente, esempio costa attiva) (** ) o )

fino a percepire lo scatto del micro di finecorsa interessato e bloccarla in posu&orﬁlvenﬂcare le forze di impatto: se rispettano i limiti (**) vai al punto 10 della

~

fissando le apposite viti. o . o ~sequenza altrimenti . . . .

Verificare il corretto intervento dei finecorsa, dando avvio ad alcuni cicli compl8ti Consentire la movimentazione dell'azionamento solo in modalita “Uomo

di apertura e chiusura motorizzata. presente” o o .
10.Assicurarsi che tutti i dispositivi di rilevamento presenza nell’area di manovra

6) DISPOSITIVI DI SICUREZZA funzionino correttamente

Nota: utilizzare solamente dispositivi di sicurezza riceventi con contatto ) ) ) ) o

in libero scambio. (*) Prima di eseguire l'autoset assicurarsi di avere effettuato correttamente tutte

le operazioni di montaggio e di messa in sicurezza come prescritto dalle av-
6.1) DISPOSITIVI VERIFICATI Fig. M vertenze per l'installazione del manuale della motorizzazione.

(**). In funzione dell'analisi dei rischi potrebbe essere necessario comunque
6.2) COLLEGAMENTO DI 1 COPPIA DI FOTOCELLULE NON VERIFICATE Fig. K1 ricorrere alla applicazione di dispositivi di protezione sensibili

6.3) COLLEGAMENTO DI 1 COPPIA DI FOTOCELLULE VERIFICATE Fig. k2 7.8) MENU STATISTICHE

Consente di visualizzare la versione della scheda, il numero di manovre totali (in
7) ACCESSO Al MENU: FIG. 2 centinaia), il numero di radiocomandi memorizzati e gli ultimi 30 errori (le prime

2 cifre indicano la posizione, le ultime 2 il codice errore). L'errore 01 & quello piu
7.1) MENU PARAMETRI (PARA) (TABELLA “A” PARAMETRI) recente.
7.2) MENU LOGICHE (LOGIC)(TABELLA “B” LOGICHE) 7.9) MENU PASSWORD

Consente di impostare una password per la programmazione della scheda via
7.3) MENU RADIO (radio ) (TABELLA “C” RADIO) rete U-link.
- NOTA IMPORTANTE: CONTRASSEGNARE IL PRIMO TRASMETTITORE Con la logica “LIVELLO PROTEZIONE” impostata a 1,2,3,4 viene richieta per ac-

MEMORIZZATO CON IL BOLLINO CHIAVE (MASTER). cedere ai menu di programmazione. Dopo 10 tentativi consecutivi di accesso

Il ﬁrimo trasmettitore, nel caso di programmazione manuale, assegna il CODI@Iiti si dovranno attendere 3 minuti per un nuovo tentativo. Durante questo )
CHIAVE DELLA RICEVENTE; guesto codice risulta necessario per poter effethesiedo ad ogni tentativo di accesso il display visualizza “BLOC”. La password di

la successiva clonazione dei radiotrasmettitori. . ) _ default & 1234.

La ricevente di bordo incorporato Clonix dispone inoltre di alcune importanti

funzionalita avanzate: . . o 8) PRESSIONE FINECORSA CHIUSURA Fig.O Rif. A-B

+ Clonazione del trasmettitore master (rolling-code o codice fisso). DIREZIONE APERTURA Fig.L

+ Clonazione per sostituzione di trasmettitori gia inseriti nella ricevente.

* Gestione database trasmettitori. 9) COLLEGAMENTO CON SCHEDE DI ESPANSIONE E PROGRAMMATORE PAL-
»  Gestione comunita di ricevitori. MARE UNIVERSALE. (Fig.N) Fare riferimento al manuale specifico.

Per I'utilizzo di queste funzionalita avanzate fate riferimento alle istruzioni del pro-
grammatore palmare universale ed alla Guida generale programmazioni ricevel@).MODULI OPZIONALI U-LINK .
Fare riferimento alle istruzioni dei moduli U-link )
7.4) MENU DEFAULT (default ) o o L utilizzo di alcuni moduli comporta una riduzione della portata radio. Adeguare
Riporta la centrale ai valori Bﬁga(l)rré%o?tatl dei DEFAULT. Dopo il ripristino &€ necBisapianto con opportuna antenna accordata sui 433MHz

sario effettuare un nuovo A
11) RIPRISTINO DELLE IMPOSTAZIONI DI FABBRICA (Fig.P)

7.5) MENU LINGUA ( Iing?ua ) ATTENZIONE riporta la centrale ai valori preimpostati da fabbrica e vengono
Consente di impostare la lingua del programmatore a display. cancellati tutti i radiocomandi in memoria.
ATTENZIONE! Un’errata impostazione puo creare danni a persone, animali
7.6) MENU AUTOSET (AUTOse) o cose.
» Dare avvio ad una operazione di autosettaggio portandosi nell’apposito menrulogliere tensione alla scheda (Fig.P rif.1) . . . .
» Non appena premuto il pulsante OK viene visualizzato il messaggio “.... .... -.Aprire I'ingresso Stop e premere contemporaneamente i tasti - e OK (Fig.P rif.2)

la centrale comanda una manovra di apertura seguita_da una manovraDdre tensione alla scheda (Fig.P rif.3) ) ) )
chiusura, durante la quale viene automaticamente setftato il valore minimo di Il display visualizza RST, entro 3s dare conferma'gremendo il tasto OK (Fig.P rif

coppia necessario al movimento dell’anta. . ) - Attendere che la prodedura venga terminata (Fig.P rif.5)

Il numero di manovre necessarie all’autoset pud variare da 1 a 3. - Procedura terminata (Fig.P r|f.6§;

Durante questa fase & importante evitare I'oscuramento delle fotocellule,

noncheé I'utilizzo dei comandi START, STOP e del display. ATTENZIONE! Un’errata impostazione puo creare danni a persone, animali

Al termine di c1u<-:§sta_ope_razione la centrale di comando avra automaticamemwtgose.
impostato i valori ottimali di coppia. Verificarli ed eventualmente modificarli AATTENZIONE: Verificare  che il valore della forza d’impatto
come descritto in R)Irogrammazmne. misurato nei punti previsti dalla norma EN12445, sia inferiore a quanto
ATTENZIONE! Verificare che il valore della forza d’impatto indicato nella norma EN 12453,
misurato nei punti previsti dalla norma EN12445, sia inferiore a quanto Le forze di impatto possono essere ridotte mediante I'utilizzo di bordi
indicato nella norma EN 12453. . . . . . deformabili.
Le forze di impatto possono essere ridotte mediante I'utilizzo di bordi  Per ottenere un risultato migliore, si consiglia di eseguire I'autoset con motori a

deformabili. riposo (cioé non surriscaldati da un numero considerevole di manovre consecutive

TABELLA “A” - PARAMETRI -PARAM

Parametro | Min. | Max. | Default | Personali Definizione Descrizione

Tempo ritardo apertura
motore 2 [s]

T.SFAS.AP © 10 3

Tempo di ritardo all’apertura del motore 2 rispetto al motore 1.

Tempo diritardo | Tempo di ritardo alla chiusura del motore 1 rispetto al motore 2.

T.SFASCH o 25 6 chiusura motore | NOTA: se il tempo € impostato al massimo, il motore 1 attende la completa chiusura del motofe
1[s] 2 prima di partire.
Tempo chiusura . . . .
TCA 0 120 10 automatica [s] Tempo di attesa prima della chiusura automatica.
T.SGO B. 1 180 40 Tempo sgombero Tempo di sgombero della zona interessata dal traffico regolato dal semaforo.

SEM. zona semaforica [s]

Spazio di rallentamento in apertura del/i motore/i, espresso in percentuale della corsa |totale.

Spazio di ATTENZIONE: Dopo una modifica del parametro sara necessaria una manovra completa serjza interr
; ATTENZIONE: con “SET” a display non é attivo il rilevamento dell’ostacolo.
SP.RALL.Af o 50 10 raIIentamenEo M| ATTENZIONE: con attuatori con fermi integrati & obbligatorio il rallentamento sempre attivo ad
apertura [%] un valore superiore a 5.

ATTENZIONE: nel GIUNO lo spazio di rallentamento si imposta con i sensori scorrevoli
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Parametro | Min. | Max. | Default | Personali Definizione Descrizione
Spazio di rallentamento in chiusura del/i motoref/i, espresso in percentuale della corsa totale.
o ATTENZIONE: Dopo una modifica del parametro sara necessaria una manovra completa se
Spazio di interruzioni.
SP.RALL.CH o 50 10 rallentamento in | ATTENZIONE: con “SET” a display non é attivo il rilevamento dell’ostacolo.
chiusura [%] ATTENZIONE: con attuatori con fermi integrati € obbligatorio il rallentamento sempre attivo ad
un valore superiore a 5.
ATTENZIONE: nel GIUNO lo spazio di rallentamento si imposta con i sensori scorrevoli
Spazio di decelerazione (passaggio dalla velocita di regime alla velocita di rallentamento) siaji
Spazio di apertura che in chiusura del/i motore/i, espresso in percentuale della corsa totale.
SP.DECEL 0 50 15 pazi o ATTENZIONE: Dopo una modifica del parametro sara necessaria una manovra completa
decelerazione [%] X s
senza interruzioni.
ATTENZIONE: con “SET” a display non é attivo il rilevamento dell’ostacolo.
APERT. 10 99 99 Apertura Earziale Spazio di apertura parziale in percentuale rispetto all’apertura totale, a seguito attivazione cofnando
PARZIALE M1 [A)] pedona e PED.
Forza esercitata dall’anta/e in apertura. Rappresenta la percentuale di forza erogata, oltre qulla
memorizzata durante I'autoset (e successivamente aggiornata), prima di generare un allarmg
ostacolo.
Forza anta/e in Il parametro viene impostato automaticamente dall’autoset.
FORZA AP| 1 929 50 apertura [%]
ATTENZIONE: Influisce direttamente nella forza di impatto: verificare che con il valo-
re impostato vengano rispettate le norme di sicurezza vigenti (*). Installare se necessario
dispositivi di sicurezza antischiacciamento (*¥).
Forza esercitata dall’anta/e in chiusura. Rappresenta la percentuale di forza erogata, oltre quellp me-
morizzata durante 'autoset (e successivamente aggiornata), prima di generare un allarme ostagolo.
Forza antale in Il parametro viene impostato automaticamente dall’autoset.
FORZA CH 1 9 50 chiusura [%]
ATTENZIONE: Influisce direttamente nella forza di impatto: verificare che con il valo-
re impostato vengano rispettate le norme di sicurezza vigenti (*). Installare se necessario
dispositivi di sicurezza antischiacciamento (*¥).
Percentuale della velocita massima raggiungibile in apertura dal/i motore/i.
VEL AP 15 99 99 Velocita ;n apertura ATTEI\!ZIONE: 'Do!ao una modifica del parametro sara necessaria una manovra completa
[%] senza interruzioni.
ATTENZIONE: con “SET” a display non é attivo il rilevamento dell’ostacolo.
Percentuale della velocita massima raggiungibile in chiusura dal/i motore/i.
Velocita in chi . R s .
VEL.CH 15 99 99 eloci a;n chiusura ATTENZIONE 'Do!:o una modifica del parametro sara necessaria una manovra completa
[%] senza interruzioni.
ATTENZIONE: con “SET” a display non é attivo il rilevamento dell’ostacolo.
Velocita del/i motore/i in apertura e in chiusura nella fase di rallentamento, espressa in percep-
Velocita tuale della velocita massima di regime.
VEL.RALL 15 929 25 o ATTENZIONE: Dopo una modifica del parametro sara necessaria una manovra completa
rallentamento [%] X L
senza interruzioni.
ATTENZIONE: Con “SET” a display non é attivo il rilevamento dell’ostacolo.
Programmazione .
Nanuten- numero manovre | Permette di impostare un numero di manovre dopo il quale viene segnalata la righie-
. 0 250 0 soglia sta di manutenzione sull’'uscita AUX configurata come Manutenzione o Lampeggian-
zione rﬂﬁ”&ﬁﬁgﬁgg? te e Manutenzione

(*) Nell’'Unione Europea applicare la EN12453 per i limiti di forza, e la EN12445 per il metodo di misura.
(**) Le forze di impatto possono essere ridotte mediante I'utilizzo di bordi deformabili.

TABELLA “B” - LOGICHE - LOGIG

Barrare
Logica Definizione | Default sett;Igglo Opzioni
eseguito
0 Motori non attivi
1 ELI 250 BT - non utilizzare
2 PHOBOS N BT - non utilizzare
3 IGEA BT - non utilizzare
4 NON GESTITO
5 NON GESTITO
) 6 SUB BT - non utilizzare
Tipo motore 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A - non utilizzare
o ; 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A 50 - non utilizzare
TIPO DTORE (Inr:ggsr?;i::etégc:odl 0 9 VIRGO SMART BT A - 5 FILI
alla scheda.) 10 VIRGO SMART BT A - 3 FILI
11 E5 BT A18 - non utilizzare
12 E5 BT A12 - non utilizzare
13 ELI BT A40 LS - non utilizzare
14 ELI BT A35 LS - non utilizzare
15 ELI BT A40 - non utilizzare
16 ELI BT A35 - non utilizzare
TCA Te,'\"uptz :,Zitl:::ra 0 (1) I;\zt)t%]ica nonlattiva :
iva la chiusura automatica
hi id 0 0 Logica non attiva
CH.RAPIDA Chiusura rapida 1 Chiude dopo 3 secondi dal disimpegno delle fotocellule prima di attendere il termine del TCA impostato
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Bar.:are
. P i P
Logica Definizione Default settaggio Opzioni
eseguito
Gli ingressi configurati come Start E,
0 Start I, Ped funzionano con la logica MOV:passo/passo
4 passi. 2PASSI| 3PASSI 4PASSI
Gli ingressi configurati come Start E,
1 Start |, Ped funzionano con la logica CHIUSA APRE
. 3 passi. L'impulso durante la fase di IN APRE APRE
,
7IOV. PASSO | Movimento passo 0 chiusura inverte il movimento. CHIUSUR/ STOP
PASSO passo
Gli ingressi configurati come Start E, APERTA CHIUDE CHIUDE CHIUDE
Start |, Ped funzionano con la logica IN
2 2 passi. Ad ogni impulso inverte il APERTURA STOP + TCASTOP + TCA
movimento. DOPO STOP APRE [ APRE APRE
0 Il lampeggiante si accende contemporaneamente alla partenza del/i motorefi.
PREALL Preallarme 0 - - - — - -
1 Il lampeggiante si accende circa 3 secondi prima della partenza del/i motoref/i
0 Funzionamento ad impulsi.
Funzionamento ad Uomo Presente.
L’ingresso 61 viene configurato come OPEN UP.
1 L’ingresso 62 viene configurato come CLOSE UP.

La manovra continua finché viene mantenuta la pressione sui tasti di OPEN UP o CLOSE UP.

ATTENZIONE: non sono attive le sicurezze.

U®'O PRESENTHE Uomo presente 0

Funzionamento Uomo Presente Emergency. Normalmente funzionamento ad impulsi.

Se la scheda fallisce i test delle sicurezze (fotocellula o costa, ErOx) per 3 volte consecutivamenéegbilitato
il funzionamento ad Uomo Presente attivo fino al rilascio dei tasti OPEN UP o CLOSE UP.

2 L'ingresso 61 viene configurato come OPEN UP.

L’ingresso 62 viene configurato come CLOSE UP.

ATTENZIONE: con Uomo Presente Emergency non sono attive le sicurezze.

BLIP AP Blocca impulsi in 0 0 L'impulso degli ingressi configurati come Start E, Start |, Ped hanno effetto durante I'apertura.
o apertura 1 L'impulso degli ingressi configurati come Start E, Start I, Ped non hanno effetto durante I'apertura.
BLIP.TCA Blocca impulsi 0 0 L'impulso degli ingressi configurati come Start E, Start |, Ped hanno effetto durante la pausa TCA.
T inTCA 1 L'impulso degli ingressi configurati come Start E, Start |, Ped non hanno effetto durante la pausa TCA.
BLIP.CH Blocca impulsi in 0 0 L’impulso degli ingressi configurati come Start E, Start I, Ped hanno effetto durante la chiusura.
o chiusura 1 L'impulso degli ingressi configurati come Start E, Start I, Ped non hanno effetto durante la chiusura.
0 Logica non attiva
Colpo di ariete in ; : s . . . o ; 1 ..
COL.ARIETE AR P 0 Prima di eﬁgttuare I'apertura il cancello spinge per circa 2 secondi in chiusura. Questo consente lo sgancid piu
apertura 1 agevole dell’elettroserratura.
IMPORTANTE - In assenza di adeguati fermi d’arresto meccanici, non usare questa funzione.
0 Logica non attiva
Colpo di ariete in Prima di effettuare la chiusura il cancello spinge per circa 2 secondi in apertura. Questo consente lo sgancfo piu
. 0
COL.ARIETE CH chiusura 1 agevole dell’elettroserratura.

IMPORTANTE - In assenza di adeguati fermi d’arresto meccanici, non usare questa funzione.

0 Logica non attiva

Se i motori rimangono fermi in posizione di completa apertura o completa chiusura per pit di un’ora, vengoho

Mantenimento attivati per circa 3 secondi nella direzione di battuta. Tale operazione viene effettuata ogni ora.

TTANT.BLOCC(Q blocco 1 N.B.: Questa funzione ha lo scopo di compensare, nei motori oleodinamici I'eventuale riduzione di volume
dell'olio dovuta alla diminuzione della temperatura durante le pause prolungate, ad esempio durante la notfe,

o dovute a trafilamenti interni.

IMPORTANTE - In assenza di adeguati fermi d’arresto meccanici, non usare questa funzione.

I movimento viene fermato esclusivamente dall’intervento del finecorsa di chiusura, in questo caso € necegsa-
rio provvedere ad una precisa regolazione dell’'intervento del finecorsa di chiusura (Fig.G Rif.B).

Da utilizzare in presenza di fermo meccanico di chiusura.
PRESS SWC . Pressior_le 0 Questa funzione attiva la pressione delle ante sul fermo meccanico, senza che questo venga considerato gome

necorsa chiusura ostacolo dal sensore amperostop.
Lo stelo continua quindi la sua corsa per alcuni secondi dopo l'intercettazione del finecorsa di chiusura o figo
all'arresto meccanico. In questo modo, anticipando leggermente l'intervento dei finecorsa di chiusura, si avfa la
perfetta battuta delle ante sul fermo di arresto (Fig.G Rif.A).

0 La soglia di intervento della protezione amperostop rimane fissa al valore impostato.

La centrale esegue automaticamente ad ogni partenza una compensazione della soglia di intervento dell’ajar-
me ostacolo.
ICE Funzione Ice 0 Verificare che il valore della forza d’'impatto misurato nei punti previsti dalla norma EN12445, sia inferiore g
quanto indicato nella norma EN 12453. Nel dubbio utilizzare dispositivi di sicurezza ausiliari.
Questa funzione & utile nel caso di installazioni funzionanti a basse temperature.

ATTENZIONE: dopo avere attivato questa funzione & necessario effettuare una manovra di autoset.

0 Attivi entrambi i motori (2 ante).

1 OT.ATT 1 motore attivo 0

1 Attivo solo motore 1 (1 anta).

Apertura: M1 parte in anticipo rispetto a M2 (tempo di sfasamento in apertura). (Vedi Fig.L)
0 Chiusura: M2 parte in anticipo rispetto a M1 (tempo di sfasamento in chiusura). (Vedi Fig.L)

Inversione dello Manovra pedonale viene eseguita da M1

INV. %ot sfasamento dei 0 - — - - —
motori Apertura: M2 parte in anticipo rispetto a M1 (tempo di sfasamento in apertura). (Vedi Fig.L)

1 Chiusura: M1 parte in anticipo rispetto a M2 (tempo di sfasamento in chiusura). (Vedi Fig.L)
Manovra pedonale viene eseguita da M2
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—
>
Bar_iare -
. .o i P —
Logica Definizione | Default settaggio Opzioni >
eseguito =2
Inversione 0 Funzionamento standard. (Vedi Fig.L) o
INV.DIREZ. AP | direzione di 0 S ! . . o
apertura 1 Viene invertito il verso di apertura rispetto al funzionamento standard (Vedi Fig.L)
0 Ingresso configurato come Phot, fotocellula.
1 Ingresso configurato come Phot test, fotocellula verificata.
2 Ingresso configurato come Phot op, fotocellula attiva solo in apertura.
Configurazione - - : :
SAFE 1 dell'ingresso di 0 3 Ingresso configurato come Phot op test, fotocellula verificata attiva solo in apertura.
5"“’e227325AFE 1. 4 Ingresso configurato come Phot cl, fotocellula attiva solo in chiusura.
5 Ingresso configurato come Phot cl test, fotocellula verificata attiva solo in chiusura.
6 Ingresso configurato come Bar, costa sensibile.
7 Ingresso configurato come Bar, costa sensibile verificata.
8 Ingresso configurato come Bar 8k2
9 Ingresso configurato come Bar OP, costa sensibile con inversione attiva solo in apertura. In chiusura si ottiene lo
stop del movimento. r
10 Ingresso configurato come Bar OP TEST, costa sensibile verificata con inversione attiva solo in apertura. If chiusur:
si ottiene lo stop del movimento.
Conﬂgurazlong Ingresso configurato come Bar OP 8k2 costa sensibile con inversione attiva solo in apertura. In chiusura sijottiene
SAFE 2 dell'ingresso di 6 11 lo stop del movimento
sicurezza SAFE 2. P -
74 12 Ingresso configurato come Bar CL, costa sensibile con inversione attiva solo in chiusura. In apertura si ottigne lo
stop del movimento.
13 Ingresso configurato come Bar CL TEST, costa sensibile verificata con inversione attiva solo in chiusura. Iy aper-
tura si ottiene lo stop del movimento.
14 Ingresso configurato come Bar CL 8k2 costa sensibile con inversione attiva solo in chiusura. In apertura sittiene
lo stop del movimento.
Configurazione 0 Ingresso configurato come Start E.
IC 1 dell'ingresso di 0 1 Ingresso configurato come Start I.
comandoIC1. 2 Ingresso configurato come Open.
61 3 Ingresso configurato come Close.
Configurazione 4 Ingresso configurato come Ped.
dell'ingresso di 5 Ingresso configurato come Timer.
IC 2 comando IC 2. 4 9 9
62 6 Ingresso configurato come Timer Pedonale.
Configurazione 0 Uscita configurata come 2° Canale Radio.
AUX O dell’'uscita AUX 0. 6 1 Uscita configurata come SCA, Spia Cancello Aperto.
20-21 2 Uscita configurata come comando Luce Cortesia.
3 Uscita configurata come comando Luce Zona.
4 Uscita configurata come Luce scale.
5 Uscita configurata come Allarme.
Configurazione 6 Uscita configurata come Lampeggiante.
AUX 3 dell’'uscita AUX 3. 0 - -
26-27 7 Uscita configurata come Serratura a scatto
8 Uscita configurata come Serratura a magnete
9 Uscita configurata come Manutenzione
10 Uscita configurata come Lampeggiante e Manutenzione.
0 La ricevente risulta configurata per il funzionamento in modalita rolling-code.
o Non vengono accettati i Cloni a Codice Fisso.
COD FISSO Codice Fisso 0 - - . . - .
1 La ricevente risulta configurata per il funzionamento in modalita codice fisso.

Vengono accettati i Cloni a Codice Fisso.
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A - Non e richiesta la password per accedere ai menu di programmazione
B - Abilita la memorizzazione via radio dei radiocomandi.
Questa modalita viene eseguita nei pressi del quadro di comando e non richiede 'accesso:
- Premere in sequenza il tasto nascosto e il tasto normale (T1-T2-T3-T4) di un radiocomando gia
memorizzato in modalita standard attraverso il menu radio.
- Premere entro 10s il tasto nascosto ed il tast\o normale (T1-T2-T3-T4) di un radiocomando da memorizgare.
0 La ricevente esce dalla modalita programmazione dopo 10s, entro questo tempo & possibile inserire ulterjori
nuovi radiocomandi ripetendo il punto precedente.
C - Abilita I'inserimento automatico via radio dei cloni.
Consente ai cloni generati con programmatore universale ed ai Replay programmati di aggiungersi alla
memoria del ricevitore.
D - Abilita l'inserimento automatico via radio dei replay.
Consente ai Replay programmati di aggiungersi alla memoria del ricevitore.
E - Risulta possibile modificare i parametri della scheda via rete U-link

A - Viene richiesta la password per accedere ai menu di programmazione.
1 La password di default & 1234,
Rimane invariato rispetto al funzionamento 0 le funzioniB-C-D - E

Impostazione del

Livello ivello di 0 A - Viene richiesta la password per accedere ai menu di programmazione.
protezione tezi La password di default & 1234.
protezione 2 B - Viene disabilitato la memorizzazione via radio dei radiocomandi.

C - Viene disabilitato I'inserimento automatico via radio dei cloni.
Rimane invariato rispetto al funzionamento 0 le funzioni D - E

A - Viene richiesta la password per accedere ai menu di programmazione.
La password di default & 1234,

3 B - Viene disabilitato la memorizzazione via radio dei radiocomandi.

D - Viene disabilitato I'inserimento automatico via radio dei Replay.
Rimane invariato rispetto al funzionamento 0 le funzioni C - E

A - Viene richiesta la password per accedere ai menu di programmazione.

La password di default & 1234,
B - Viene disabilitato la memorizzazione via radio dei radiocomandi.
C - Viene disabilitato I'inserimento automatico via radio dei cloni.
4 D - Viene disabilitato I'inserimento automatico via radio dei Replay.
E - Viene disabilitata la possibilita di modificare i parametri della scheda via rete U-link
| radiocomandi vengono memorizzati solo utilizzando 'apposito menu Radio.
IMPORTANTE: Tale elevato livello di sicurezza impedisce I'accesso sia ai cloni indesiderati, che ai disturbfradio
eventualmente presenti.

Modo seriale 0 SLAVE standard: la scheda riceve e comunica comandi/diagnostica/ecc.

(Identifica come si
fiI0DO SERIALE configura la scheda| 0 . PRSP
in una connessione| 1 MASTER standard: la scheda invia comandi di attivazione (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) ad altre pchede.

direte BFT.)

Identifica I'indirizzo da 0 a 119 della scheda in una connessione di rete BFT locale.

INDIRIZZO Indirizzo 0 (vedi paragrafo MODULI OPZIONALI U-LINK)

—
[S—

0 Ingresso configurato come comando Start E.
1 Ingresso configurato come comando Start I.
2 Ingresso configurato come comando Open.
3 Ingresso configurato come comando Close.
4 Ingresso configurato come comando Ped.
5 Ingresso configurato come comando Timer.
6 Ingresso configurato come comando Timer Pedonale.
7 Ingresso configurato come sicurezza Phot, fotocellula.
8 Ingresso configurato come sicurezza Phot op, fotocellula attiva solo in apertura.
9 Ingresso configurato come sicurezza Phot cl, fotocellula attiva solo in chiusura.
Configurazione 10 Ingresso configurato come sicurezza Bar, costa sensibile.
dell'ingresso 1 Ingresso configurato come sicurezza Bar OP, costa sensibile con inversione attiva solo in apertura, in chiugura si
EXPI1 nella ottiene lo stop del movimento.
EXPI1 scheda di 1 12 Ingresso configurato come sicurezza Bar CL, costa sensibile con inversione attiva solo in chiusura, in aperjura si
espansione ottiene lo stop del movimento.
ingressi/ uscite. 13 Ingresso configurato come sicurezza Phot test, fotocellula verificata. L'ingresso 3 (EXPI2) della scheda di §span-

1-2 sione ingressi/ uscite viene commutato automaticamente in ingresso verifica dispositivi di sicurezza, EXPFRULT1.

Ingresso configurato come sicurezza Phot op test, fotocellula verificata attiva solo in apertura.L’ingresso 3 [EXPI2)
14 della scheda di espansione ingressi/ uscite viene commutato automaticamente in ingresso verifica dispositjvi di
sicurezza, EXPFAULT1.

Ingresso configurato come sicurezza Phot cl test, fotocellula verificata attiva solo in chiusura.L’ingresso 3 (EXPI2)

15 della scheda di espansione ingressi/ uscite viene commutato automaticamente in ingresso verifica dispositjvi di
sicurezza, EXPFAULT1.
16 Ingresso configurato come sicurezza Bar, costa sensibile verificata. L'ingresso 3 (EXPI2) della scheda di eppansion

ingressi/ uscite viene commutato automaticamente in ingresso verifica dispositivi di sicurezza, EXPFAULT].

Ingresso configurato come sicurezza Bar OP test, costa sensibile verificata con inversione attiva solo in apfrtura,
17 in chiusura si ottiene lo stop del movimento. L'ingresso 3 (EXPI2) della scheda di espansmne ingressi/ uscjte viene
commutato automaticamente in ingresso verifica dispositivi di sicurezza, EXPFAULT1

Ingresso configurato come sicurezza Bar CL test, costa sensibile verificata con inversione attiva solo in chipisura,
18 in apertura si ottiene lo stop del movimento. L'ingresso 3 (EXPI2) della scheda di espansione ingressi/ uscge viene
commutato automaticamente in ingresso verifica dispositivi di sicurezza, EXPFAULT1.
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ONVITV.1I

ura si

Bar_liare
. P i P
Logica Definizione | Default settaggio Opzioni
eseguito
0 Ingresso configurato come comando Start E.
1 Ingresso configurato come comando Start I.
2 Ingresso configurato come comando Open.
3 Ingresso configurato come comando Close.
. 4 Ingresso configurato come comando Ped.
Configurazione
dell'ingresso 5 Ingresso configurato come comando Timer.
EXPI2 nella 6 Ingresso configurato come comando Timer Pedonale.
EXPI2 ess;:?s?o(::e 0 7 Ingresso configurato come sicurezza Phot, fotocellula.
ingressi/ uscite. 8 Ingresso configurato come sicurezza Phot op, fotocellula attiva solo in apertura.
1-3 9 Ingresso configurato come sicurezza Phot cl, fotocellula attiva solo in chiusura.
10 Ingresso configurato come sicurezza Bar, costa sensibile.
1 Ingresso configurato come sicurezza Bar OP, costa sensibile con inversione attiva solo in apertura, in chiu
ottiene lo stop del movimento.
12 Ingresso configurato come sicurezza Bar CL, costa sensibile con inversione attiva solo in chiusura, in aperjura si
ottiene lo stop del movimento.
Configurazione 0 Uscita configurata come 2° Canale Radio.
dell'uscita EXPO2 1 Uscita configurata come SCA, Spia Cancello Aperto.
nella scheda - - :
EXPO1 di espansione 11 2 Usc!ta conf!gurata come comando Luce Cortesia.
ingressi/ uscite. 3 Uscita configurata come comando Luce Zona.
4-5 4 Uscita configurata come Luce scale.
5 Uscita configurata come Allarme.
Configurazione 6 Uscita configurata come Lampeggiante.
dell’'uscita EXPO2 7 Uscita configurata come Serratura a scatto.
EXPO2 nella scheda 11 8 Uscita configurata come Serratura a magnete.
di espansione
ingressi/ uscite. 9 Uscita configurata come Manutenzione.
6-7 10 Uscita configurata come Lampeggiante e Manutenzione.
11 Uscita configurata come Gestione semaforo con scheda TLB.
Prelampeggio 0 Prelampeggio escluso.
0
SEIAF.PRELA P semaforo 1 Luci rosse lampeggianti, per 3 secondi, ad inizio manovra.
SHIAF.ROSSO| semaforo rosso 0 0 Luci rosse spente a cancello chiuso.
FISSO fisso 1 Luci rosse accese a cancello chiuso.

TABELLA “C” - MENU RADIO (RADIQ

D comar

Logica Descrizione
Aggiungi Tasto start
Agg start associa il tasto desiderato al comando Start
Aggiungi Tasto 2ch
Agg 2ch associa il tasto desiderato al comando 2° canale radio. Se nessuna uscita € configurata come Uscita 2° canale radio, il 2° canale rad
I'apertura pedonale.
Elimina Lista
eli .4 é ATTENZIONE! Rimuove completamente dalla memoria della ricevente tutti i radiocomandi memorizzati.
d RX Lettura codice ricevitore
e Visualizza il codice ricevitore necessario per la clonazione dei radiocomandi.
ON = Abilita la programmazione a distanza delle schede tramite un trasmettitore W LINK precedentemente memorizzato.
e Questa abilitazione rimane attiva 3 minuti dall’'ultima pressione del radiocomando W LINK.
OFF= Programmazione W LINK disabilitata.
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RCIESSUAENOS MiNDAL

*** Password entry.

Request with Protection Level

logic setto 1, 2, 3, 4
LEGENDA

G-+ T Scroll up
B B B 8 - 1 Scroll down

[C—OoK ¢! Confirm/Switch on display

1'd
) (50 -+ [ - [T (= - W)
'
) (5] ~ [ - (27 [ - e

See PARAMETERS MENU
+—0

Exit Menu
-—f

'd
) (59 - @ - 27 [0 - )
X
(=g - 1[0 - )

See LOGIC MENU

'd
~ 59~ - £ -

- |—> C: SWC2 motor 2 closing limit

R 7 switch input activated

_._'y-'/g@-*- %-j L O=SW02 motor 2 opening limit
ANz

switch input activated

.

ﬂA

L C:SWC1 motor 1 closing limit

% /
- - v v XG5, v Siich input acivated
K ¢ -——» L SWO1 motor 1 opening limit
switch input activated

NI o See RADIO MENU

: = 35.40

- [ ([iAgE » [o<]-»@2Fd) - [o<]» —bj
ON

|—> Instantaneous force motor 2
L
Instantaneous force motor 1

STRE START E external start input activated

STRI START I internal start input activated
OPEN OPEN input activated

CLS CLOSE input activated

PED PED pedestrian input activated

TIME TIMER input activated
STOP STOP input activated

Activation of PHOT photocell input or, if configured
PHOT as verified Fhotocell, Activation of the associated

FAULT inpu
Activation of PHOT OP opening photocell input of,
PHOP if configured as active verified photocell only when

opening, Activation of the associated FAULT input

D812939 00096_04

Activation of PHOT CL chsjng photocell input or, fif
< =8 PHCL configured as active verified photocell only when
s closing, Activation of the associated FAULT input|
= _’ Activatiror:j of I?A‘R sgfety Aecilgetinputfo‘h if configu;'agl
£-+/- - BAR as verified safety edge, Activation of the associate
T FAULT input
L 4T Activation of BAR safety edge input with ACT|IVE
b reversal ONLY WHILE OPENING, or, if confighred
El® as verified safety edge active only while opening,
Activation of the associated FAULT input
I Copuolunit Activation of BAR safely edge input with ACTIVE
reversal ONLY WHILE CLOSING, or, if configyred as
ESRE-{ox ey barc verified safety edge active only while closing, Acti-
/- vation of the associated FAULT input
g"guawes i undreds) The board is standing by to perform a complete gpen-
ing-closing cycle uninterrupted by intermediate stpps
+_ SET in order to acquire the torque required for movement.
’ WARNING! Obstacle detection not active
" raéonggm{)%lsed ERO1 Photocell test failed Check photocell connection and/or logic settings
[ oo ] ER02 Safety edge test failed Check safety edge connection and/or logic settings
’ ERO03 Opening photocell test failed Check photocell connection and/or parameter/logic setting
List of last 30 errors ER04 Closing photocell test failed Check photocell connection and/or parameter/logic setting
) [oK] 4 er06 8k2 safety edge test failed Check safety edge connection and/or parameter/logic settings
E ERO7 Opening safety edge test failed Check safety edge connection and/or parameter/logic settings
ER08 Closing safety edge test failed Check safety edge connection and/or parameter/logic settings
- Check connections to motor
ER1x Board hardware test error - Hardware problems with board (contact technical assistance)
- Motor power or encoder signal cables inverted/disconnected.
ER2x Encoder error - Actugtor movement is too slow or stopped with respect to progranjme
operation.
ER3% Reverse due to obstacle - Amperostop Check fo r obstacles in path
ER4x Thermal cutout Allow automated device to cool
ot . : Check connection with serial-connected accessory devices andjor
ER5x% Communication error with remote devices expansion boards
ER?70, ER71 . Try switching the board off and back on again. If the problem persistd,
ER74. ER75 Internal system supervision control error. contact the technical assistance department.
. it ssing OK the detected settings are confirmed. The board will kegf of
ER72 (Cic())résiésstear:]c Pgrrraorrrwotfertsr}e control unit's paramet rking with the dx::‘tected settings. .
'\ The board settings must be checked (Parameters and Logics)
. Pressing OK, the board will keep on working with D-track as a defayl
ER73 D-track parameter error A\An autoset is required
E Error during limit switch adjustment - Motor or encoder signal power cables inverted/disconnected or in¢drrg
[y Only for E5 BT A18/E5 BT A12 programming. (see Fig. E)
ERf3 I%g%:'g it:;?u(t;g nrfrl]%lilgarttl\c,)gec))f the logics Check that the SAFE logic or motor type configuration is correct.
*X=0,1,.,9,A,B,C,D,EF

[BSsiBr- (5 — 1058 — [ 7]~ (50 — 08 — [£1 7]~ [ — (808 — [£1 = |+ [ — 820 — [£7 |-+ [ — (i)
N )
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INSTALLATION MANUAL

The operator is supplied with a fixing bracket and lever arm.
OPERATOR | Having identified the leaf reinforcement point, with the gate closed, trace an
|mag|nary horlzontal line from the centre of the reinforcement pomt to the pillar
1) GENERAL OUTLINE &Flg D Ref.
Low-voltage operator (24¥-=) suitable for residential use. Designed for swing Fig. C |IIustrates the most common types of installation:
gates having small-sized pillars. The operating arm, with its special antisheariigef.2: 90° opening, position A and B as per the drawing
shape, allows the leaves to be manoeuvred even when the operator is positiorieef.3: 90° opening, position B maximum
well away from their fulcrum. The irreversible electromechanical gearmotor keaﬁf 4: 120° opening, position A and B as per the drawing
the gate locked in the closing and opening positions. Ref.5: 90° outward opening
The release lever, fitted to the outside of each operator, allows the manual maSee table for other installation positions and relative lever angles.
noeuvre to be carried out very easily.
ATTENTION! The VIRGO SMART BT A model controller is not equipped with  Position the fixing bracket respecting the positions in fifg?.C.
mechanical torque adjustment. It is compulsory to use a control panel of the The pillar surface, where the bracket is fixed, must be flat and parallel to the leaf.
same manufacturer, in compliance with the basic safety requirements of direcUse screws and expansion plugs adequate for the type of pillar. In the case where
tives 2014/35/CE, 2014/30/CE 2006/42/CEE equipped with appropriate electrtbe pillar surface is irregular, use expansion plugs with studs, in order to be able

D812939 00096_04

adjusment of the torque to adjust the fixing bracket paraIIeI to the leaf (fig.D Ref.4).

» Assemble the lever arm as in fig.E. m
Before carrying out the manual manoeuvre make sure that this operation will DX = fitting to right leaf -
not create a dangerous situations. SX = fitting to left leaf
Check in the relevant literature that the thermal field in the working area is suit- Choose the most suitable position for fixing bracket “F” to the leaf. (9]
able for the operator. * Insert the lever arm “L” into the output shaft of the gearmotor and secure |t|_
Make sure that the movement of the door does not cause entrapment risksing the special pin “P” and the self-locking nut “D”.
between the movable and fixed parts of the door. * Release the actuator by operatln[g the release lever to allow easy movem%
If swing gates with built-in doors are used, the motor must not run when the of the arm (see paragraph “‘EMERGENCY MANOEUVRE”").

door is left open. » Open the gearmotor cover and fasten it to the plate as shown in Fig.F Ref.1-2.
WARNING! The operator must be installed by a qualified technician as special F|x the leaf bracket FI%
safety components are used for every specific site and therefore safety depeneds Fix the drive bracket “F” to the leaf.
on installation. » The correct position that the actuator arm must assume depends on the
installation.The attachment point to the leaf is ascertained by positioning the

A . . arm in such a way as to respect the position shown in fig.C Ref.1.

On for USA: motors intended forgates without UL Approving -« With the operator released, check the arm for correct movement.
shall no be installed on garage doors.” + Repeat the same procedure for the other leaf.

5) LIMIT SWITCH ADJUSTMENT AND FIXING OF STOP BLOCKS.

2) TECHNICAL SPECIFICATIONS The VIRGO SMART BT A actuator isf equipped with limit-switch mechanical stop
int blocks, which make the installation of ground stops unnecessary.

Motor 24\ 2500 min Adjust the limit switches as described ?n paragraph “Motor connection and limit
Power 110W SRWIftCh adjus%:menct;in the TI;leLI,? (I:Iontrol panel section.

: eferring to Fig proceed as follows:
Insulation class F - Identl?y the opening and closing limit switch points and fix the stop blocks so
Lubrication Permanent grease that the lever arm comes into contaslightly after the limit switches have
Reduction ratio 11224 been activated.
Output shaft revolutions 2 min'MAX 6) EMERGENCY MANOEUVRE (Fig.1)

— » In the case where the power supply is off, or any faults are present, the manual
Opening time 90 14s emergency manoeuvre can be carried out by operating the external release
Torque supplied 170 Nm lever (Fig.1 rif.S).

: 1) Insert the release key and turn it anticlockwise (F|? 1 ref.B).

Max leaf weight and length 2000N (~200kg) for 2m long leaf 2) Move lever “S” until the lock is released (Fig.1 re
Impact reaction: Integrated torque limiter on THALIA 3) Push the leaf slowly to open or close the gate. (Fig. 1 ref.C)

control panel To reactivate motor-driven operation, turn the key clockwise to free the lever
Motion drive Lever arm from its released position, then return it to its initial position for normal operation.
Stop Incorpor_ated electrical limit switches |+ 7) MANUAL WIRE RELEASE DEVICE (Fig.H)

mechanical locks The manual emergency release can be operated by a wire device:
Manual manoeuvre Mechanical lever release with key - Take all the metal cable out of the sheath and insert it into the release lever.

- - Lock the sheath and suitably adjust its position by means of the appropriate

Number of manoeuvres in 24h 60 screw.

: " R o - The cover is provided with a section to be torn off for the sheath to go through.
Environmental conditions from -20 to +55°C - For further information, refer to the specific instructions for the release device.
Degree of protection P44

- 8) AUTOMATION CHECK
Operator weight 8kg Before allowing the automation to be used normally, carry out the following
Dimensions see fig.B procedure very carefully:
Check the correct functlonlng of all safety devices (limit microswitches,
Sound pressure <70dB(A) photocells, sensitive edges etc.).
Number of manoeuvres 20 cycle/h » Check that the thrust (anti-squash) force of the leaf is within the limits set by

current regulations.

kg » Check the manual opening command.
» Check the opening and closing operations with the control devices in use.
300 » Check the standard and customised electronic functioning logic.
250 9) AUTOMATION OPERATION
Since the automation can be remote-controlled by means of a remote control
200 device or a start button, and so out of sight, the good working order of all the
safety devices should be checked regularly. In the event of any anomalous fun-
150 4 ctioning of the safety devices, consult a specialised technician immediately. Keep
children at a safe distance from the automation operation area.
100 10) CONTROL
The automation is used for the power-operated opening and closing of the gate.
501 The control can be of a number of types (manual, remote-controlled, magnetic
badge access control, etc.) depending on requirements and the characteristics
0 m of the installation. See the specific instructions for the various control systems.
! 15 223 Users of the automation must be instructed about its control and operation.
3) OPERATOR INSTALLATION 11) MAINTENANCE
3.1) P"e"""“ary checks Disconnect the power supply when carrying out any maintenance operations.
Chec hat: * Lubricate theVIRGOs o?ﬂ\:le manoeuvring arm regularly.
The ate structure is sufficiently sturdy and rigid. Clean the lenses of the photocells every so often.

The fixing position must be worked out accordlng to the leaf structure. In an Have a qualified person (installer) check correct motor torque setting.
case, the manoeuvring arm must push against a reinforced leaf point. (Fig.) |n the event of any anomalous functioning which cannot be resolved, discon-

+ The leaves can be moved manually along their entire stroke. nect the power stipply and contact a specialised technician (installer). Whilst
If the gate has not been installed recently, check the wear condition of all its  the automation is out of order, activate the manual release to allow manual
components. Repair or replace defective and worn parts. opening and closing.

Operator reliability and safety are directly affected by the condition of the
gate structure.

4) SUPPORT PLATE FIXING
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| INSTALLATION MANUAL

| CONTROL PANEL | [AUx3 NO contact (24V~/max.1A)
Fuses see Fig. K

1) GENERAL INFORMATION o P -

The THALIA control panel comes with standard factory settings. Any change N of comblnaﬁons . 4 billion

must be made using the programmer with built-in display or universal handhelfiMax.n’ of transmitters that can be memorize3

programmer.The Control unit completely supports the EELINK protocol.

Its main features are:

- Control of 1 or 2 24V BT motors
Note: 2 motors of the same type must be used.
- Electronic torque control with obstacle detection
- Limit switch control inputs based on motor selected
- Separate inputs for safety devices
- Built-in radio receiver rolling code with transmitter cloning.
The board has a terminal strip of the removable kind to make mainten

or replacement easier. It comes with a series of prewired jumpers to make theyg

installer’s job on site easier.

The jumpers concern terminals: 70-71, 70-72, 70-74. If the above-mentioned
terminals are being used, remove the relevant jumpers.

TESTING

TheTHALIA panel controls (checks) the start relays and safety devices (photo

cells) before performing each opening and closing cycle.
If there is a malfunction, make sure that the connected devices are working

properly and check the wiring.

2) TECHNICAL SPECIFICATIONS

Power supply

220-230V 50/60 Hz*

Low voltage/mains insulation

> 2MOhm 500V=

Operating temperature range

-20 / +55°C

Thermal overload protection

Software

Dielectric rigidity

mains/LV 3750V~ for 1 minute

Motor output current

max. 7.5A+7.5A

Motor relay switching current

10A

Maximum motor power

180W + 180W (24%=)

Accessories power supply

24\~ 1A
24\/~S(€S‘1f<?amand max )

AUX 0

NO 24\k—powered contact (max.1A)

(*other voltages to order)

Usable transmitter versions:

All ROLLING CODE transmitters compatible with ((€R-Ready))

2.1) VIRGO BAT BATTERY KIT (OPTIONAL)

3) TUBE ARRANGEMENT Fig.A
Snge the electrical installation as

age connections (24V).

shown in fig.A.
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ep the mains voltage connections definitely separate from the very low volt-

For this purpose, the operator is provided with appropriate fittings, indicated in Fi

for a spiral flexible raceway with an
- P1 input for mains power supply.

inside diameter of 20:

- P2/P3 inputs for safety devices and accessories.

For the mains power supply, use the appropriate cable clamp (Fig.A -"S”).

4) TERMINAL BOARD WIRING Fig.K

WARNINGS -When performing wiring and installation, refer to the standards in

force and, whatever the case, apply

good practice principles.

Wires carrying different voltages must be kept physically separate from each othe
or they must be suitably insulated with at least 1mm of additional insulation.
Wires must be secured with additional fastening near the terminals, using devices

such as cable clamps.

All connecting cables must be kept far enough away from the dissipater.

WARNING! For connection to the mains power supply, use a multicore cable

with a cross-sectional area of at least 3x1.5mm2 of the kind provided for

by the regulations in force. To connect the motors, use a cable with a cross-
sectional area of at least 1.5mm2 of the kind provided for by the regulations
in force. The cable must be type HO5RN-F at least.

5) MOTOR CONNECTION AND LIMIT SWITCH ADJUSTMENT (Fig. L)

With the gate completely closed and open, rotate the corresponding cam until
you hear the relevant limit microswitch click and lock in position with the ap-

propriate screws.

Check the limit switches have activated correctly, starting some motorized open-

ing and closing complete cycles.

Terminal | Definition Description
= LINE i 20-230V 50/60 Hz*
N NEUTRAL Single-phase power supply220-. 5 z
jg? TRANSF PRIM Transformer primary winding connection, 220-230V.
Board power supply:
JP21 TRANSF SEQ 24V~ Transformer secondary winding
24V = Buffer battery power supply
10 MOT1 + Connection motor 1. Time lag during closing.
11 MOTT- Check connections shown in Fig.L
14 MOT2 + Connection motor 2. Time lag during opening.
15 MOT? - Check connections shown in Fig.L
AUX 0 - 24V | AUX 0 configurable output - Default setting FLASHING LIGHT.
20 POWERED | 2ND RADIO CHANNEL/ SCA GATE OPEN LIGHT/ COURTESY LIGHT command/ ZONE LIGHT command/ STAIR LIGHT]
CONTACT (N.OALARM/ FLASHING LIGHT/ SOLENOID LATCH/ MAGNETIC LOCK/ MAINTENANCE/ FLASHING LIGHT AND MAINTEN
21 (MAX. 1A) | “AUX output configuration” table.
AUX 3 - FREH AUX 3 configurable output - Default setting 2ND RADIO CHANNEL Output.
26 CONTACT | 2ND RADIO CHANNEL/ SCA GATE OPEN LIGHT/ COURTESY LIGHT command/ ZONE LIGHT command/ STAIR LIGHT]
(N.O)) ALARM/ FLASHING LIGHT/ SOLENOID LATCH/ MAGNETIC LOCK.
27 (Max. 24V 1A)| Refer to “AUX output configuration” table.
5 E 41 + REF SWE | Limit switch common
‘;' L=« Q 42 SWC 1 Motor 1 closing limit switch SWC1 (N.C.).
PO g £ 43 SWO 1 Motor 1 opening limit switch SWO1 (N.C.).
E g m 44 SWC 2 Motor 2 closing limit switch SWC2 (N.C.).
. 45 SWO 2 Motor 2 opening limit switch SWO2 (N.C.).
5k 4 SW 1 Limit switch control motor 1.
< g o For actuators with single-wire limit switch control.
‘;‘ % : ‘E-
lolar: 43 SW2 Limit switch control motor 2.
E E For actuators with single-wire limit switch control.
50 24V- Accessories power supply output
51 24V+ ]
Tested safety device power supply output (photocell transmitter and safety edge transmitter).
52 24 Vsafe+ ) - "
Output active only during operating cycle.
60 Common IC 1 and IC 2 inputs common
3 Configurable command input 1 (N.O.) - Default START E.
s 61 IC1 START E/START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
E Refer to the “Command input configuration” table.
o Configurable command input 2 (N.O.) - Default PED.
v 62 IC2 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Refer to the “Command input configuration” table.
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INSTALLATION MANUAL
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Terminal | Definition Description
70 Common STOP, SAFE 1 and SAFE 2 inputs common
The command stops movement. (N.C.
4 STOP If not used, leave j%mper inserted(. )

Aux logic= 0 - 2ND RADIO CHANNEL output. i .
Contact stays closed for 1s when 2nd radio channel is activated.

Aux logic= 1 - SCA GATE OPEN LIGHToutput. . . . . .

Contact stays closed during opening and with leaf open, intermittent during closing, open with leaf closed.
Aux logic= 2 - COURTESY LIGHT command output.

Contact stays on for 90 seconds after the last operation.

Aux logic= 3 - ZONE LIGHT command outFut. .

Contact stays closed for the full duration of operation.

Aux logic= 4 - STAIR LIGHT output. .

Contact stays closed for 1 second at start of operation.

Aux logic= 5 - GATE OPEN ALARM output, .
Contact stays closed if the leaf stays open for double the set TCA time.

Aux logic= 6 - FLASHING LIGHT output. .

Contact stays closed while leaves are operating.

Aux logic= 7 - SOLENOID LATCH output.

Contact stays closed for 2 seconds each time gate is opened.
Aux logic= 8 - MAGNETIC LOCK output.

Contact stays closed while gate is closed.

Aux logic= 9 - MAINTENANCE output. ) ) ) . .
Contact stays closed once the value set for the Maintenance parameter is reached, to report that maintenance is required.

Aux logic= 10 - FLASHING LIGHT AND MAINTENANCE output. ) ) . ) )
Contact stays closed while leaves are operating. If the value set for the Maintenance parameter is reached, once the gate has finished moving and the leaf is closed, the contact closes for|
opens for 5'sec. 4 times to report that maintenance is required.

IC logic= 0 - Input configured as Start E. Operation according to STEP-BY-STEP MOV. logic. External start for traffic light control.
IC logic= 1 - Input configured as Start |. Operation according to STEP-BY-STEP MOV. logic. Internal start for traffic light control.

IC logic= 2 - Input configured as Open. . . . . . . i
The command causes the leaves to open. If the input stays closed, the leaves stay open until the contact is opened. When the contact is open, the automated device closes following the TCA time, whe

IC logic= 3 - Input configured as Closed.
The command causes the leaves to close.

IC logic= 4 - Input configured as Ped. . . . » . . .
The command causes the leaf to open to the pedestrian (partial) opening position. Operation according to STEP-BY-STEP. logic

IC logic= 5 - Input configured as Timer. .
Operation same as open except closing is guaranteed even after a mains power outage.

IC logic= 6 - Input configured as Timer Ped. . . . " . . . .
The command causes the leaf to open to the pedestrian (partial) opening position. If the mﬁut stays closed, the leaf stays o&)en_untgl the contact js opened. If the input stays closed and a Start E, Start |
command is activated, a complete opening-closing cycle is performed before returning to the pedestrian opening position. Closing is guaranteed even after a mains power outage.

SAFE logic= 0 - Input configured as Phot (photocell) non tested (*). (fig.M, ref.1
reversed only once the photocell is cleared. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic=1 - InPut configured as Phot test (tested photocell). (fig.M, ref.2
Switches photocel
photocell is cleared.

SAFE logic= 2 - Input configured as Phot op (photocell active during openin onlyg non tested (*). (fig.M, ref.1
Enables connection of devices not equipped with supplementary test contacts. In
photocell beam stays broken. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic= 3 - Input configured as Phot op test (tested photocell active during og fo’dm).. o ) . i . .
Switches photocell testing on at start of operation. In the event beam is broken, photocell operation is disabled during closing. During opening, stops motion for as long as the photocell beam stays broken.

SAFE logic= 4 - Input configured as Phot cl (photocell active during closing only) non tested (*). (fig.M, ref.1)

not used, leave jumper inserted.

SAFE logic= 5 - Input configured as Phot cl test (tested photocell active during closing only (fig.M, ref.%}. . . . . . . .
Switches photocell testing on at start of operation. In the event beam is broken, photocell operation is disabled during opening. During closing, movement is reversed immediately.

SAFE logic= 6 - Input configured as Bar (safety edge) non tested (*). (fig.M, ref.3|}]. . .
Enables connection of devices not equipped with supplementary test contacts. The command reverses movement for 2 sec.. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic= 7 - Input configured as Bar (tested safety edge (fig.M, ref.4).
Switches safety edge testing on at start of operation. The'command reverses movement for 2 sec.

SAFE logic= 8 - Input configured as Bar 8k2 (fig.M, ref.5). Input for resistive edge 8K2.
The command reverses movement for 2 sec.

SAFE logic=9 Input configured as Bar op, safety edge with active inversion only while opening, if activated while closing, the automation stogs (BQ'.@Pue{f. 3). ) i . i
IAIIows conne.ctlngﬂd%wces not fitted with suppiementary test contact. The operation while opening causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while closing causes the automation to stop. If n|
eave jJumper inserted.

SAFE logic=10 Input configured as Bar op test, safety edge checked with active inversion only while opening, if activated while closing, the automation sthg.?TrﬂPM. )
Activates testing safety edges when starting operation. The operation while opening causes the movement {o be reversed for 2 seconds, the operation while closing causes the automation to stop.

SAFE logic=11 Input configured as Bar 8k2 op, 8k2 safety edge with active inversion only while ogenin , if activated while closing, the automation stops (BT@REf. 5).
The operation while opening causes the movement to be reversed for 2 seconds, the opération while closing causes the automation to stop.

SAFE logic=12 Input configured as Bar cl, safety ed?e with active inversion only while closing, if activated while opening, the automation stops (STOP) (fig.M, ref. 3). . X
AII?ws ((:jorlmectlng devices n&)témed with supplementary test contact. The operation while closing causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while opening causes the automatiol
not used, leave jumper inserted.

SAFE logic=13 Input configured as Bar c| test, safety edge checked with active inversion only while cIosin(};, if activated while opening, the automation slqps (SIGOR)ref. 4). .
Activates testing safety edges when starting operation. The operation while closing causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while opening causes the automation to stop.

SAFE logic=14 Input configured as Bar 8k2 cl, safety edge with active inversion only while qlosing, if activated while opening, the automation stops (STOP) (fig.M, ref. 5).
The operation while closing causes the movement to be Teversed for 2 seconds, thé operation while opening causes the automation to stop.

(*) If “D” type devices are installed (as defined by EN12453), connect in unverified mode, foresee mandatory maintenance at least every six months.

Confi]gurable safeté/ input 1 (rN.C.) - Default PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARBAIS DPBARBKQP TEST / BAR
8K2 OP/ BAR CL / BAR CL TEST / BAR 8K2 CL
Refer to the “Safety input configuration” table.
73 FAULT 1 Test input for safety devices connected to SAFE 1.
Confi_PurabIe safeté/ input 2_‘_N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP/ PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARBAFSDPBARRBRKQRP TEST / BAR
8K2 OP/ BAR CL / BAR CL TEST / BAR 8K2 CL
Refer to the “Safety input configuration” table.
75 FAULT 2 | Test input for safety devices connected to SAFE 2.
£ v ANTENNA Antenna input.
K Use an antenna tuned to 433MHz. Use RG58 coax cable to connect the Antenna and Receiver. Metal bodies close to the a
= # SHIELD can interfere with radio reception. If the transmitter's range is limited, move the antenna to a more suitable position.

testing on at start of operation. When beam is broken, ph)étocells are active during both opening and closing. When beam is broken during closing, movement is reversed only once the

he event beam is broken, p)hotocell operation is disabled during closing. During opening, stops motion for as long as tije

=3
[©]

HSITON3

10 sec. ar

e activatec

r Open

Enables connection of devices not equipped with supplementary test contacts. ?/\Ihen beam is broken, photocells are active during both opening and closing. When beam is broken during closing, movgment is

’ € - . . . . . . . . . .
Enables connection of devices not equipped with supplementary tést contacts.’In the event beam is broken, photocell operation is disabled during opening. During closing, movement is reversed immedliately. If

t used,

1 to stop. I
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o
6. Check the impact forces again: if they fall within the limits (**) skip to pog'ca’pt 10
6) SAFETY DEVICES . . of the procedure, otherwise %
Note: only use receiving safety devices with free changeover contact. 7. Apply pressure-sensitive or electro-sensitive protective devices (such as ¢
. safety edge) (**)
6.1) TESTED DEVICES Fig. M 8. Check the impact forces again: if they fall within the limits (**) skip to point 10
of the procedure, otherwise
6.2) CONNECTION OF 1 PAIR OF NON-TESTED PHOTOCELLS FIG. K1 9. Allow the drive to move only in “Deadman” mode
10. Make sure all devices designed to detect obstacles within the system’s operat
6.3) CONNECTION OF 1 PAIR OF CHECKED PHOTOCELLS FIG. K2 range are working properly
(*) Before running the autoset function, make sure you have performed all the
7) CALLING UP MENUS: FIG. 2 assembly and make-safe operations correctly, as set out in the installatio
o warnings in the drive’s manual.
7.1) PARAMETERS MENU (PARA) (PARAMETERS TABLE “A”) (**) Based on the risk analysis, you may find it necessary to apply sensiti

protective devices anyway
7.2) LOGIC MENU (LOGIQ (LOGIC TABLE “B")

. 7.8) STATISTICS MENU
7.3) RADIO MENU (radio ) (RADIO TABLE “C") Used to view the version of the board, the total number of operations (in
- IMPORTANT NOTE: THE FIRST TRANSMITTER MEMORIZED MUST BE  hundreds), the number of transmitters memorized and the last 30 errors (the
IDENTIFIED BY ATTACHING THE KEY LABEL (MASTER). first 2 digits indicate the position, the last 2 give the error code). Error 01 is the

In the event of manual programming, the first transmitter assigns the RECEIVRR§ recent.
KEY CODE: this code is required to subsequently clone the radio transmitters.
The Clonix built-in on-board receiver also has a number of important advanced featurgsg) PASSWORD MENU

+ Cloning of master transmitter (rolling code or fixed code). Used to set a password for the board’s wireless programming via the U-lin
+ Cloning to replace transmitters already entered in receiver. network. With “PROTECTION LEVEL” logic set to 1,2,3,4, the password is require
* Transmitter database management. to access the programming menus. After 10 consecutive failed attempts to
* Receiver community management. . ,log in, you will need to wait 3 minutes before trying again. During this tim
To use these advanced features, refer to the universal handheld programmer’'svhenever an attempt is made to log in, the display will read "BLOC”. The default
instructions and to the general receiver programming guide. password is 1234.

7.4) DEFAULT MENU ( default ) 8) CLOSING LIMIT SWITCH PRESSURE Fig. O Ref. A-B

Restores the controller's DEFAULT factory settings. Following this reset, you \@PENING DIRECTION Fig. L
need to run the AUTOSET function again.
9) CONNECTION WITH EXPANSION BOARDS AND UNIVERSAL HANDHELD
7.5) LANGUAGE MENU ( language ) ) PROGRAMMER (Fig. N) Refer to specific manual.
Used to set the programmer’s language on the display.
10) U-LINK OPTIONAL MODULES

7.6) AUTOSET MENU (AUTOsel ) Refer to the U-link instructions for the modules.
* Launch an autoset operation by going to the relevant menu. The use of some models causes lowered radio capacity. Adjust the system using a
* As soon as you press the OK button, the “.... ... ... " message is displayed and theggstisplriate antenna tuned to 433MHxz.

unit commands the device to perform a full cycle (opening followed by closing), during
which the minimum torque value required to move the leaf is set automatically. ~ 11) RESTORING FACTORY SETTINGS Fig.P
The number of cycles required for the autoset function can range from 1 to SWARNING: this operation will restore the control unit’s factory settings and all
During this stage, it is important to avoid breaking the photocells’ beams andtrgismitters stored in its memory will be deleted.
to use the START and STOP commands or the display. i WARNING! Incorrect settings can result in damage to property and injury tc
Once this operation is complete, the control unit will have automatically set thssople and animals.
optimum torque values. Check them and, where necessary, edit them as desc@g@ff power to the board (Fig.P ref.1)
in the programming section. i ) - Open the Stop input and press the - and OK keys together (Fig.P ref.2)
WARNING!! Check that the force of impact measured at the points - Switch on the board’s power (Fig.P ref.3)
provided for by standard EN 12445 is lower than the value laid down - The display will read RST; confirm within 3 sec. by pressing the OK key (Fig.P re

by standard EN 12453. . - Wait for the procedure to finish (Fig.P ref.5)
Impact forces can be reduced by using deformable edges. - Procedure finished (Fig.P ref.6)
Warning!! While the autoset function is running, the obstacle detection WARNING! Incorrect settings can result in damage to property and injury to people
function is not active. Consequently, the installer must monitor the and animals.
automated system’s movements and keep people and property out WARNING: Check that the force of impact measured at the points
of range of the automated system. provided for by standard EN 12445 is lower than the value laid down
by standard EN 12453.
7.7)INSTALLATION TEST PROCEDURE A Impact forces can be reduced by using deformable edges.
1. Run the AUTOSET cycle (*)

2. Check the impact forces: if they fall within the limits (**) skip to point 10 of ther best results, it is advisable to run the autoset function with the motors idle (i.e.
procedure, otherwise e not overheated by a considerable number of consecutive operations).

3. Where necessary, adjust the speed and sensitivity (force) parameters: see
parameters table.

4. Check the impact forces again: if they fall within the limits (**) skip to point 10
of the procedure, otherwise

5. Apply a shock absorber profile

TABLE “A” - PARAMETERS MENU - (PARRA)

Parameter min. | max. | Default | Personal Definition Description
OPEN DELA Motor 2 opening delay . . .
TIRE 0 10 3 time [s] Motor 2 opening delay time with respect to motor 1.

. Motor 1 closing delay time with respect to motor 2.
CLS[- DéELAY (] 25 6 Motor lig:sll.?]g delay | NOTE:if the time is set to maximum, before starting, engine 1 waits for the
! complete shut down of engine 2.

TCA 0 120 10 Automatic cllglsing time | \v5iting time before automatic closing.
TRFCIECI%!:IFT' 1 180 40 Time'“';lf:; gi’fﬁ‘ light | Time-to-clear for the zone run through by traffic controlled by the traffic fight.

Slow-down distance for motor(s) during opening, ngven as_a percengage
of totalI travel. WARNING: Odnce the, paramleter‘ has Ieer.l edited, a d
- : teuninterruptedopening-closinaycleis required.
OR.DIST. 0 50 10 Slow-down distance \CI\(I)ATHEI’INeG' when the dis “SET” ioni i
: . : play reads “SET”, obstacle detection is not active
SLOUD during opening [%] ATTENTION: with actuatorsywith integrated locks, the permanently active
slowdown to a value higher than 5 is mandatory.
WARNING: in GIUNO, the slow-down distance is set with the sliding senso

w

Slow-down distance for motor(s{ during closing, given as a percenthge
of total travel. WARNING: Once the parameter has been edited, a

: completeuninterruptedopening-closi cleis required.
CL.DIST. ()] 50 10 S:’%";’i}:’°g‘|’gs?r"5t?o'}‘ie WARNING: when the dispplay r_eass “SET”, obstacle detection is not active
SLOUD 9 gl ATTENTION: with actuators with integrated locks, the permanently activ
slowdown to a value higher than 5 is mandatory. L
WARNING: in GIUNO, the slow-down distance is set with the sliding sensofs
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Parameter min. | max. | Default | Personal Definition Description
Dece(lﬁr?tion d%stzznceb (tshWiéCh' from running s %ed_ to sllow-dowr]
: : speed) for motor(s) bo uring opening and during closing, given ps a
DIST.DECEL] o | 50 15 Deceleration distance | percentage of oS travel WARRING: Once the parameter has been
edited, a_complete uninterrupted opening-closing cycle is_required.
WARNING: when the display reads “SET”, obstacle detection is not active
P . . Partial opening distance as a percentage of total opening following activdtion
6I§EmNC 10 | 99 29 Partial opening M1 [%] | fpED ;?edes Han command.” g pening g
Force exerted by leaf/lleaves during opening. This is the percentage| of forc
delivered, beyond the force stored during the autoset cycle (and subseqyently
oP.FORCH 1 99 50 Leaf force during _LIJ_ dated), bet ore an tobs{[aclet_alalrlmt;s enerantted.tf i
. h e parameter is set automatica e autoset function.
opening [%] PWARNING: It affects impact¥or¥:e_ directly: make sure that current
Asafety requirements are met with the set value (*). Install anti
crush safety devices where necessary (**). m
Force exerted by leaf/leaves during closing. This is the percentage [of g8rce
delivered, beyond the force stored during the autoset cycle (and subseqye
Leaf force during updated), before an obstacle alarm is generated. )
CLS.FORCE 1 99 50 closing [%] The parameter is set automatically by the autoset function. -
RNING: It affects impact force directly: make sure that current| ==
Asafety requirements are met with the set value (*). Install antif
crush safety devices where necessary (*¥). T
Percenta eAS}‘“ Irﬂgxigum tshpeed that tcanh bebreach(‘a:lcjt b motor(s? ] uring
: opening. :.Once the parameter has been edited, a completp
OP SPEED| 15 | 99 99 Opening speed [%} u?\mtelgrupted oeenmg-closm cycle is required. WARNING: when the
display reads "SET", obstacle detection is not active.
Pler(_:enta Ie\Rafl Nrgax(i)mumt I?peed tha’[t ca|r11 b% reacrlie'g (E)y motor(ls)t uring
: closing. : Once the parameter has been edited, a completel
CL SPEED | 15 29 29 Closing speed [%] uplntegrrupted oEenlng-cIosm cycle is required. WARNING: when the
display reads "SET", obstacle detection is not active.
SLOW SPEED Openintg andf closing speed of mot%r S%SHW (S)Iow-ttjlc‘)wn staget, iver] as a
ercentage of maximum running spee : Once the parameter has
15 29 25 Slow-down speed [%] | peciridi ed, a complete unintegru%ted opening-closing cycle is required.
WARNING: When the display reads “”SET"”, obstacle detection is not active}
Programming number of | Ajjows you to set a number of operations after which the need for maintg-
Maintenance 0 250 0 operat&n?hf%rsﬂwéa“ntenan nance will be reported on the AUX output configured as Maintenance or|
[in hundreds] Flashing Light and Maintenance .
(*) In the European Union, apply standard EN 12453 for force limitations, and standard EN 12445 for measuring method.
(**) Impact forces can be reduced by using deformable edges.
TABLE “B” - LOGIC MENU - (logic )
) . Cross out )
Logic Definition Default settlr&g Optional extras
use
0 Motors not active
1 ELI 250 BT - Do not use
2 PHOBOS N BT - Do not use
3 IGEA BT - Do not use
4 NOT MANAGED
5 NOT MANAGED
Motor type 6 SUB BT - Do not use
7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A - Do not use
Totor type (Set the type of motor 0 8 GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A50 - Do not use
connected to the 9 VIRGO SMART BT A - 5 wires
board). 10 VIRGO SMART BT A - 3 wires
11 E5 BT A18 - Do not use
12 E5 BT A12 - Do not use
13 ELI BT A40 LS - Do not use
14 ELI BT A35 LS - Do not use
15 ELI BT A40 - Do not use
16 ELI BT A35 - Do not use
TCA Automatic Closing 0 0 Logic not enabled
Time 1 Switches automatic closing on
Fast closi 0 0 Logic not enabled
FAST CLS. astclosing 1 Closes 3 seconds after the photocells are cleared before waiting for the set TCA to elapse.
STEP-BY-STEP 0 Inputs configured as Start E, Start |, Ped operate with 4-step logic.
"'O-VE ;\IT Sﬁ:\;:z;:tnetp 0 1 Inputs configured as Start E, Start |, Ped operate with 3-step logic. Pulse during closing reverses moyement.
" 2 Inputs configured as Start E, Start |, Ped operate with 2-step logic. Movement reverses with each pule.
0 The flashing light comes on at the same time as the motor(s) start.
PRE-ALAR Pre-alarm 0 ——
1 The flashing light comes on approx. 3 seconds before the motor(s) start.
0 Pulse operation.
Deadman mode.
Input 61 is configured as OPEN UP.
Input 62 is configured as CLOSE UP.
1 Operation continues as long as the OPEN UP or CLOSE UP keys are held down.
HOLD-TO-RUN Deadman 0 WARNING: safety devices are not enabled.
Emergency Deadman mode. Usually pulse operation. . . o
If the board fails the safety device tests (?hotocell or safety e(i&lze, ErOx) 3 times in a row, the device is
switched to Deadman mode, which will stay active until the OPEN UP or CLOSE UP keys are releasqd.
2 Input 61 is configured as OPEN UP.
Input 62 is configured as CLOSE UP.
WARNING: with the device set to Emergency Deadman mode, safety devices are not enabled.
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) . Cross out )
Logic Definition Default settlag Optional extras
use
IBL OPEN Block pulses during 0 0 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has effect during opening.
opening 1 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has no effect during opening.
BL TCA Block pulses during 0 0 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has effect during TCA pause.
TCA 1 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has no effect during TCA pause.
IBL CLOSE Block pu|s.es during 0 0 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has effect during closing.
closing 1 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has no effect during closing.
0 Logic not enabled
Hammer during Before opening completely, the gate pushes for approx. 2 seconds as it closes. This allows the solengid
h 0 0
RAI BLOW C.OP opening 1 lock to be released more easily.
IMPORTANT - Do not use this function if suitable mechanical stops are not in place.
0 Logic not enabled
RAT Hammer during Before closing completely, the gat hes f 2 ds as it This allows the solenoffl lock
" 0 g pletely, the gate pushes for approx. 2 seconds as it opens. This allows the solenoifl locl
BLOW C.CL closing 1 to be released more easily.
IMPORTANT - Do not use this function if suitable mechanical stops are not in place.
0 Logic not enabled
If motors stay idle in fully open or fully closed position for more than one hour, they are switched on ir}
BLOC PERSIST| Stop maintenance 0 the direction of the stop for approx. 3 seconds. This operation is performed every hour. )
1 NB: In hydraulic motors, this function serves to compensate a possible reduction in the volume of oil que
to a drop in temperature during extended pauses, such as during the night, or due to internal leakage
IMPORTANT - Do not use this function if suitable mechanical stops are notin place.
0 Movement is stopped only when the closing limit switch trips: in this case, the tripping of the closing
limit switch must be adjusted accurately (Fig.G Ref.B).
Closing limit switch Use when there is a mechanical stop in closed position.
0 This function allows leaves to press against the mechanical stop without the Amperostop sensor inter
PRESS SWC pressure 1 preting this as an obstacle.
Thus the rod continues its stroke for a few seconds after meeting the closing limit switch or as far as the
mechanical stop. In this way, the leaves come to rest perfectly against the stop by allowing the closin
limit switches to trip slightly earlier (Fig.G _Ref.A).
0 The Amperostop safety trip threshold stays at the same set value.
The controller automatically adjusts the obstacle alarm trip threshold at each start up.
Check that the force of impact measured at the points provided for by standard EN 12445 is lower thgn
ICE Ice feature 0 1 the value laid down by standard EN 12453. If in doubt, use auxiliary safety devices.
This feature is useful when dealing with installations running at low temperatures.
WARNING: once this feature has been activated, you will need to perform an autoset opening and cldsing
cvcle
0 Both motors active (2 leaves).
1 DT.ON 1 motor active 0
1 Only motor 1 active (1 leaf).
Opening: M1 starts in advance in comparison with M2 (opening time lag). (See Fig. L)
0 Closing: M2 starts in advance in comparison with M1 (closing time lag). (See Fig. L)
The pedestrian operation is performed by M1
chenge Bt | ferieihe | 0
9 Opening: M2 starts in advance in comparison with M1 (opening time lag). (See Fig. L)
1 Closing: M1 starts in advance in comparison with M2 (closing time lag). (See Fig. L)
The pedestrian operation is performed by M2
OPEN IN OTHER Open in other 0 0 Standard operating mode (See Fig. L).
DIRECT. direction 1 Opens in other direction to standard operating mode (See Fig. L)
0 Input configured as Phot (photocell).
Configuration of 1 Input configured as Phot test (tested photocell).
SAFE 1 safety input SAFE 1. 0
72 2 Input configured as Phot op (photocell active during opening only).
3 Input configured as Phot op test (tested photocell active during opening only).
4 Input configured as Phot cl (photocell active during closing only).
5 Input configured as Phot cl test (tested photocell active during closing only).
6 Input configured as Bar, safety edge.
7 Input configured as Bar, tested safety edge.
8 Input configured as Bar 8k2.
Configuration of 9 Input con{igtjred as Bar OP, safety edge with inversion active only while opening. If while clgsing, the
B movement stops.
SAFE 2 safety |n;;:t SAFE2. 6 10 Input configured as Bar OP TEST, safety edge tested with inversion active only while opening. If while
closing, the movement stops.
11 Input configured as Bar OP 8k2, safety edge with inversion active only while opening. If while closing]the
movement stops.
12 Input configured as Bar CL, safety edge with inversion active only while closing. If while opehing, the
movement stops.
13 Input configured as Bar CL TEST, safety edge tested with inversion active only while closing. If while ppening,
the movement stops.
14 Input configured as Bar CL 8k2, safety edge with inversion active only while closing. If while opening,fthe
movement stops.
0 Input configured as Start E.
Configuration of 1 Input configured as Start .
IC 1 command inputIC 1. 0 -
61 2 Input configured as Open.
3 Input configured as Close.
Configuration of 4 Input configured as Ped.
IC 2 command input IC 2. 4 5 Input configured as Timer.
62 6 Input configured as Timer Pedestrian.
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Logic

Definition

Default

Cross out

setti
useag

Optional extras

AUX 0

Configuration of
AUX 0 output. 20-21

0

Output configured as 2nd Radio Channel.

Output configured as SCA (gate open light).

Output configured as Courtesy Light command.

Output configured as Zone Light command.

AUX 3

Configuration of
AUX 3 output.
26-37

Output configured as Stair Light

Output configured as Alarm

Output configured as Flashing light

Output configured as Latch

Output configured as Magnetic lock

OO N[O |d|W[(N =

Output configured as Maintenance

-
o

Output configured as Flashing Light and Maintenance.

FIXED CODE

Fixed code

o

Receiver is configured for operation in rolling-code mode.
Fixed-Code Clones are not accepted.

Receiver is configured for operation in fixed-code mode.
Fixed-Code Clones are accepted.

Protection
level

Setting the
protection level

A - The password is not required to access the programming menus

B - Enables wireless memorizing of transmitters. .
Operations in this mode are carried out near the control panel and do not require access:
- Press in sequence the hidden, keg and normal key (T1-T2-T3-T4) of a transmitter that has already bge
memorized in standard mode via the radio menu. . .

- Press within 10 sec. the hidden key and normal key (T1-T2-T3-T4) of a transmitter to be memorized

by repeating the previous step. .
- Enables wireless automatic addition of clones.
Enables clones generated with the universal programmer and programmed Replays to be added to t
receiver's memory. . .
D - Enables wireléss automatic addition of replays.
Enables programmed Replays to be added to the receiver's memory.
E - The board’s parameters can be edited via the U-link network

The receiver exits programming mode after 10 sec.:"you can use this time to enter other new transmIrs

A - You are prompted to enter the password to access the programming menus
The default password is 1234.
No change in behaviour of functions B - C - D - E from 0 logic setting

A - You are prompted to enter the password to access the programming menus
The default password is 1234. . o
B - Wireless memorizing of transmitters is disabled.

n

HSITO5N3

C - Wireless automatic addition of clones is disabled. No change in behaviour of functions D - E from 0 logic

setting

A - You are prompted to enter the password to access the programming menus
The default password is 1234. o

B - Wireless memorizing of transmitters is disabled.

D - Wireless automatic addition of Replzé/s is disabled. . .
No change in behaviour of functions C - E from 0 logic setting

A-You are Frompted to enter the password to access the programming menus
The default password is 1234. o

B - Wireless memorizing of transmitters is disabled.

C - Wireless automatic addition of clones is disabled.

D - Wireless automatic addition of Replays is disabled. o

E - The option of editing the board’s parameters via the U-link network is disabled.

Transmitters are memorized only using the relevant Radio menu.

IMPORTANT: This high level of security stops unwanted clones from gaining access and also stops rdio

interference, if any.

SERIAL
fTODE

Serial mode
(Identifies how board
is configured in a BFT]|
network connection).

Standard SLAVE: board receives and communicates commands/diagnostics/etc.

Standard MASTER: board sends activation commands (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) to othgr boards.

ADDRESS

Address

—
e

Identifies board address from 0 to 119 in a local BFT network connection.
(see U-LINK OPTIONAL MODULES section)

EXPI1

Configuration of
EXPI1 input on
input-output expan-
sion board.

1-2

Input configured as Start E command.

Input configured as Start | command.

Input configured as Open command.

Input configured as Close command.

Input configured as Ped command.

Input configured as Timer command.

Input configured as Timer Pedestrian command.

Input configured as Phot (photocell) safety.

Input configured as Phot op safety (photocell active during opening only).

Ol N|ola|(d W|IN|=|O

Input configured as Phot cl safety (photocell active during closing only).

-
o

Input configured as Bar safety (safety edge).

-
-

Input configured as safety Bar OP, safety edge with inversion active only while opening, if while closijg
the movement stops.

-
N

Input configured as safety Bar CL, safety edge with inversion active only while closing, if while openirg
the movement stops.

13

Input configured as Phot test safety, tested photocell. Input 3 (EXPI2) on input/output expansion boafd is

switched automatically to safety device test input, EXPFAULT1.

14

Input configured as Phot op test safety, tested photocell active only while opening. Input 3 (EXPI2) or|input/

output expansion board is switched automatically to safety device test input, EXPFAULT1

15

Input configured as Phot cl test safety, tested photocell active only while closing. Input 3 (EXPI2) on ipput/

output expansion board is switched automatically to safety device test input, EXPFAULT1

16

Input configured as Bar safety, tested safety edge. Input 3 (EXPI2) on input/output expansion| board i
1

switched automatically to safety device test input, EXPFAULT1.

17

Input configured as safety Bar OP test, safety edge with inversion active only while opening, if while dosing
the movement stops. Input 3 (EXPI2) on input/output expansion board is switched automatically to safety

device test input, EXPFAULT1.

18

Input configured as safety Bar CL test, safety edge with inversion active only while closing, if while ogening
the movement stops. Input 3 (EXPI2) on input/output expansion board is switched automatically to s1ety

device test input, EXPFAULT1.
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) . Cross out )
Logic Definition Default setstéag Optional extras
u.
0 Input configured as Start E command.
1 Input configured as Start | command.
2 Input configured as Open command.
3 Input configured as Close command.
4 Input configured as Ped command.
Configuration of 5 Input configured as Timer command.
EXPI2 input 6 Input configured as Timer Pedestrian command.
EXPI2 on input-output 0 -
expansion board. 7 Input configured as Phot (photocell) safety.
1-3 8 Input configured as Phot op safety (photocell active during opening only).
9 Input configured as Phot cl safety (photocell active during closing only).
10 Input configured as Bar safety (safety edge).
11 Input configured as safety Bar OP, safety edge with inversion active only while opening, if while closijg
the movement stops.
12 Input configured as safety Bar CL, safety edge with inversion active only while closing, if while openirjg
the movement stops.
0 Output configured as 2¢ Radio Channel.
Configuration of - -
EXPO2 output 1 Output configured as SCA (gate open light).
EXPO1 on input-output 11 2 Output configured as Courtesy Light command.
expanslo;\ board 3 Output configured as Zone Light command.
4 Output configured as Stair Light.
5 Output configured as Alarm.
6 Output configured as Flashing light.
Configuration of -
EXPO2 output 7 Output configured as Latch.
EXPO2 on input-output 11 8 Output configured as Magnetic lock.
expans;o;n board 9 Output configured as Traffic Light control with TLB board.
10 Output configured as Flashing Light and Maintenance.
11 Output configured as Traffic Light control with TLB board.
0 Pre-flashing switched off.
TRAFFIC LIGHT | Traffic light pre- 0
PREFLASHING flashing 1 Red lights flash, for 3 seconds, at start of operation.
0 Red lights off when gate closed.
TRAFFIC LIGHT
RED LAP Steadily lit red light 0
ALWAYS ON 1 Red lights on when gate closed.
TABLE “C” - RADIO MENU (RADIOQ
Logic Description
Add Start Key
Add start associates the desired key with the Start command
Add 2ch Key
add 2ch associates the desired key with the 2nd radio channel command. Associates the desired key with the 2nd radio channel command. If n
is configured as 2nd Radio Channel Output, the 2nd radio channel controls the pedestrian opening.
Erase List
erase 64 é WARNING! Erases all memorized transmitters from the receiver's memory.
d rH Read receiver code
COCHS Displays receiver code required for cloning transmitters.
ON = Enables remote programming of cards via a previously memorized W LINK transmitter.
¢ It remains enabled for 3 minutes from the time the W LINK transmitter is last pressed.
OFF=W LINK programming disabled.
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*** Saisie du mot de passe.
Demande avec logique Niveau Protection
configurée sur 1, 2, 3, 4
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Version logiciel centrale
(SR ok P BT
+/-
N°.manoeuvres totales (en centaines)
=
/-

N° commandes radio mémorisées

Liste des 30 dernieres erreurs

H[oK 0713

|_> Force instantanée du moteur 2

—» Force instantanée du moteur 1

STRE | Activation entrée Start externe START E
STRI Activation entrée Start interne START |
OPEN | Activation entrée OPEN
CLS Activation entrée CLOSE
PED Activation entrée piéton PED
TIME Activation entrée TIMER
STOP__| Activation entrée STOP
PHOT Activation entrée photocellule PHOT ou si configurée comme photogellule
vérifiée. Activation de I'entrée FAULT associée
Activation entrée photocellule a I'ouverture PHOT OP ou si configurgée
PHOP | comme photocellule vérifiée active uniquement a I'ouverture. Acfivation
de I'entrée FAULT associée
Activation entrée photocellule a la fermeture PHOT Cl ou si configuriée.
PHCL comme photocellule vérifiée active uniquement a la fermeture. Actiyation
de I'entrée FAULT associée
BAR Activation entrée linteau BAR ou si configurée comme linteau sensibple vérifié.
Activation de I'entrée FAULT associée
Activation entrée linteau BAR avec inversion ACTIVE UNIQUEMENT A L'OUVER-
baro TURE  ou si configurée comme linteau sensible vérifié. Activation def I'entrée
FAULT associée
Activation entrée linteau BAR avec inversion ACTIVE UNIQUEMENT A LA[FER-
barc METURE ou si configurée comme linteau sensible vérifié. Activation de I'entrée
FAULT associée
Lacarteattendd’accomplimemanceuvreomplétle
SET d’ouverture-fermeture sans étre interrompue par des arréts
intermédiaires pour obtenir le couple nécessaire au mouvement.
ATTENTION! La détection de 'obstacle n'est pas active
ERO1 Essai photocellules échoué Vérifier connexion photocellules et/ou configurations logiqu
ERO02 Essai linteau échoué Vérifier connexion linteaux et/ou configurations logiqyes
ERO3 Essai photocellules ouverture échoué \égl;@%léﬁggﬂgg{g&eghotocelIules etiou configuration
ER04 | Essai photocellules fermeture échoué ;g;glr%rél?gglrllgéiggeghotocelIules etou configuration
i 5 5 Vérifier connexion linteau et/ou configurations
ERO06 Essai linteau 8k2 échoué paramétres/logiques 9
EROQ7 | Essailinteau ouverture échoué éérﬂgﬁ'és?lgrg]?(ﬁfeign linteau et/ou configurations pa-|
ER08 | Essai linteau fermeture échoué g‘?n”gﬁ.ésﬁgg?ﬁfgn linteau et/ou configurations pa-|
*. . - - Vérifier les connexions sur le moteur
ER1x™ | Erreur essai matériel carte - Problémes matériels sur la carte (s'adresser au SAV)
- Cérl:)t!e/sdd'balimeﬁtation du moteur ou du signal encodepr
*. invertis/débranchés.
ER2x™ | Erreur encodeur - Le' mouvement de I'actionneur est trop lent ou arrété pay
rapport au fonctionnement programmeé.
ER3xX* Inversion pour obstacle - Amperostop Vérifier éventuels obstacles le long du parcours
ER4xX* Thermique Attendre le refroidissement de |'automatisation
ER5X* | Erreur communication avec dispositifs & distance Xsﬁg?‘atg%;ﬁggfgs#gg&ségi\slf)aoggirfiz accessoires et/o Ips
ER70, ER71 : a o N Essayer d'éteindre et rallumer la carte. Si le problgmsg
ER74.ER75 Erreur interne de contrdle supervision systéeme. persiste contacter le service apres-vente.
Si vous appuyez sur OK vous confirmez les configurdtipns
détectées La carte continuera a fonctionner avec|lgs
ER72 Erreur de consistance des paramétres de centrale (Logiques et Parpffgtfigsyrations détectées.
Il faut vérifier les configurations de la carte (P s|
etLogiques).
Si vous appuyez sur OK la carte continuera a fonctionrier
ER73 Erreur dans les paramétres de D-track avec D-track par défaut.
A\ Il faut procéder a une auto-configuration
5 ) - Cables d’alimentation du moteur ou du signal du co
Ersw Eﬁ%ﬂ;ﬂ?gﬁtas’}}r'%ge I-? e1ge/sEfén§_|gi$gurse ?\?u.r Ii:r]velrzs)és/débranchés ou programmation errorjé
oir Fig.
ERf3 Erreur de réglage des logiques (entrées SAFE, type de moteur) }j/eérrirqg{eﬂﬁ bon réglage des logiques SAFE ou du fypq
*X=0,1,.,9,A,B,C,D,E,F

_—'—'-—'*—0-—‘—0—0-—'*—'-—0*—0-—)
\
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4) FIXATION DE LA PLAQUE DE SUPPORT

L'opérateur est fourni avec la patte de fixation et le bras a leviers. | 5
Aprés avoir localisé le point de renfort du vantail, avec le portail fermé, tracer

une _ligne horizontale imaginaire du centre du renfort jusqu’au pilier (fig. D Réf.1).
indiqué pour l'usage résidentiel. Congu pourLa Fig. C illustre les typologies d'installations les plus courantes:

e faibles dimensions. Le bras d’actionnd?éf.2: Ouverture 90°, cotes A et B sur dessin

ment, a la forme spéciale anti-cisaillement, permet de bouger des vantaux lord§é€3: Ouverture 90°, cote B maximum )

I'opérateur est sensiblement déplacé de leur point d’appui.” Le motoréducteur Réf.4: Ouverture 120°, cote A et B sur dessin

électromécanique irréversible maintient le blocage en fermeture et ouverture. Réf.5: Ouverture 90° vers I'extérieur ) )

Le levier de déblocage situé a I'extérieur de chaque opérateur permet d’effectlraur d’autres positions d’installation et angles leviers respectifs, consulter le table
la manoeuvre manuelle avec une grande facilité.

[ OPERATEUR |

1) GENERALITES ]
Opérateur en basse tension (24:\?
des portails battants avec des piliers

Positionner I'étrier de fixage en respectant les cotes indiquées en fig.C. )
ATTENTION! L’opérateur mod VIRGO SMART BT A n’est pas doté de réglageb La surface du pilier, 1a ou la patte est fixée, doit étre plane et parallele au vantail.
mécanique du couple. Il faut utiliser un tableau de commande du méme con- Utiliser des vis ou des chevilles a expansion indiquées pour le type du pilier. Si la
structeur, conformément aux exigences essentielles de sécurité des directivessurface du pilier est irréguliere, utiliser des chevilles a expansion avec des og%on
2014/35/CE, 2014/30/CE, 2006/42/CE et doté d’un réglage électrique du coupite telle fagon a Bouvqw régler la patte de fixation parallele au vantail (Fig.D Réf. 4
adéquat. + Assembler le bras a leviers comme indiqué a la fig. E.
DX = montage sur vantail droit.

Avant d’activer la manceuvre manuelle, vérifier que cela ne pourrait causer une SX = montage sur vantail gauche. o o )
situation dangereuse. Choisir la position de la patte “F” la plus |nd|ﬂuee pour la fixation au vantail.
Vérifier dans la documentation que le champ thermique du lieu de travail est = Enfiler le bras leviers "L” dans I'arbre de sortie du motoréducteur et le fixer en
apte a l'actionneur. utilisant le oui_on “P” et 'écrou de sécurité “D”.

érifier que le coincement entre les parties mobiles et les parties fixes, d0 au * Débloquer 'actionneur en actionnant le levier de déblocage pour permettre
mouvement de la porte, est évité. le mouvement aisé du bras (cf. paragraphe “MANCEUVRE D'URGENCE”).
S'’il est prévu d'utiliser des portails battants qui incorporent des portes, le moteur Ouvrir le couvercle du motoréducteur et le fixer sur la plaguette comme indique
ne doit pas fonctionner dans le cas ou la porte resterait ouverte. en Fig.F Réf.1-2. )
+ Fixer le support de la porte Fig. F
ATTENTION! L’actionneur doit étre installé par un_installateur professionnel, Fixer la corniére d’entrainement “F” sur |a porte. . )
parce que ils sont nécessaires des composants de sireté spécifiques, en accerd La position correcte que le bras de I'actionneur doit assumer dépend de I'in-

stallation. Le point d'assemblage sur la porte s’établit en positionnant le bras

de facon a respecter la cote représentée en fig.C Réf.1.
* Avec l'opérateur dégagé, vérifier le mouvement correct du bras.
» Répéter la méme opération pour I'autre vantail.

5) REGLAGE FIN DE COURSE ET FIXAGE DES BLOCS D’ARRET.

L’actionneur VIRGO SMART BT A est muni de blocs mécaniques d’arrét en fin de
course qui rendent superflue I'installation des butées d’arrét au sol.

Régler les fins de course comme décrit au para(?raphe “Branchement moteur et
réglage fin de course dans la section panneau de commande THALIA.

avec le site et donc la sdreté dépend de l'installation.

A‘ Uniquement aux Etats-Unis : les moteurs destinés a la motori-
sation de portails non approuvés UL ne peuvent pas étre installés
sur des portes de garage.

2) CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

in!

Moteur 24\==2500 min En se référant a la Fig. G, procéder comme suit :
Puissance 110W - Localiser les points de fin de course d’ouverture et de fermeture et fixer les

- blocs d’arrét de fafon a ce que le bras leviers se positionne contre la butée
Classe d’isolement F légérement aprés I'intervention des fins de course.
Lubrification Graisse permanente 6) MANOEUVRE D'URGENCE (Fig. 1)
Rapport de réduction 1+1224 En cas de faute électrique ou d’'anomalies de fonctionnement, la manoeuvr

- - - manuelle d'urgence peut étre effectuée au moyen du levier de déblocage

Tours de l'arbre en sortie 2 min'MAX extérieur (Fig1. 1réf. S).

; > 1) Introduire la clé de déblocage et la tourner vers la gauche (Fig.1 réf.B).
Temps d'ouverture 90 14s 2) Actionner le levier “S” jusqugé effectuer le déblocage (Fig.1 Rgf.B‘?.
Couple fourni 170 Nm 3) Pousser lentement le vantail pour ouvrir ou fermer le portail.(Fig.1 Réf.C).

Poids et longueur maxi du vantail | 2000N (~200kg) pour une longueur dj

vantail de 2m

Limiteur de coupe intégré sur central¢
de commande THALIA

Bras a leviers

Pour réactiver le fonctionnement motorise, tourner la clé dans le sens des aiguille:
d’une montre de telle fagon a dégager le levier de la position de déblocage et le
reporter dans la position initiale de fonctionnement normal.

7) DISPOSITIF DE DEBLOCAGE MANUEL A FIL (Fig. H)
Le déblocage manuel d’urgence de l'opérateur peut étre actionné par un di

Réaction a l'impact

Transmission du mouvement

- - - - - - spositif a fil:
Arrét Fins de course électriques incorporégs - Retirer de la gaine tout le cable métallique et le passer dans le levier de déblo-
+ blocages mécanique cage.

- Bloquer la gaine et en régler opportunément la position avec la vis spéciale.

Manoeuvre manuelle Déblocage mécanique a levier avec 4lé . Dans [a couverture, un logement est prévu a déchirer pour le passage de la

Nombre de manoeuvres en 24h | 60 aine. . e . ' -

— - - Pour d'autres renseignements, se référer aux instructions spécifiques du
Conditions ambiantes -20 + +55 C° dispositif de déblocage.
Degré de protection P44 8) VERIFICATION DE L'AUTOMATION i _ o
Poids de I'opérateur 8kg Avant d'utiliser définitivement I'automation, contrbler attentivement ce qui suit:

- - =— * Vérifier le bon fonctionnement de tous les dispositifs de sécurité (micro-fin

Dimensions Voir fig.B {j/e, (;f(purse, cIeIIules phot?eI?c;rlques, bartgec? palp?ullses ?tC'Zj les limit

: : + Vérifier que la poussée (anti-écrasement) du vantail rentre dans les limites
Pression acoustique <70dB(A) {)/r,éyyes bar les normes en vigueur.
Nombre de manoeuvres 20 cycle/h . érifier la commande d’ouverture manuelle.

 Vérifier 'opération d’ouverture et de fermeture avec les dispositifs de com-
kg mande appliqueés. . . -
» Veérifier la logique électronique de fonctionnement normale et personnalisée.

300 4
. 9) UTILISATION DE L'AUTOMATION ) )

250 J Etant donnée que 'automation peut étre commandée a distance par radiocom-
mande ou bouton de start, et donc hors de vue, il est indispensable de contréler
souvent le fonctionnement parfait de tous les dispositifs de sécurité. Pour toute
anomalie de fonctionnement, il faut intervenir rapidement a l'aide aussi de
Personnel qualifié,

| est recommandé de tenir les enfants loin du rayon d’action de I'automation.

200

150

10) COMMANDE

L'utilisation de I'automation permet 'ouverture et la fermeture de la porte de
fagon motorisée. La commande peut étre de type différent (manuel, avec radio-
commande, contrdle des accés par carte magnétique etc.) selon les besoins et
les caractéristiques de l'installation. Pour les différents systémes de commande,
voir les instructions correspondantes. Les utilisateurs de I'automation doivent
étre formés sur la commande et I'utilisation.

11) ENTRETIEN ) ) )
Pour toute opération d’entretien, couper I'alimentation au systéme.

100

50

0 m
1 15 2 23

3) INSTALLATION DE L’AUTOMATISME
3.1) Vérifications préliminaires S’assurer: o
* Que la structure du portail est suffisamment robuste est rigide.

La position de fixation doit étre évaluée selon la structure du vantail. En toas
I(gs cacl? le bras de manoeuvre doit pousser a un endroit renforcé du vantail
1g.

. nge les vantaux se déplacent manuellement sur toute leur course. .
Si le portail n’est pas neuf, il faut contréler I'état d’'usure de tous ses compo-
sants. Réparer ou remplacer les parties défectueuses ou usées. *
La fiabilité et la sécurité de 'automatisme sont directement influencées par
I'état de la structure du portail.

50- VIRGO SMART BT A

Lubrifier périodiquement les points d’articulation du bras de manoeuvre.
Effectuer de temps en temps le nettoyage des optiques des cellules pho-
toélectriques. o

Faire contréler par un personnel qualifié (installateur) le bon réglage du
couple des moteurs.

Pour toute anomalie de fonctionnement non résolue, couper I'alimentation au
systeme et s’adresser a du personnel qualifié (mstallateurz. Pendant la période
de hors service, activer le déblocage manuel pour permettre I'ouverture et

la fermeture manuelle.
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| MANUEL D'INSTALLATION

| CENTRALE DE COMMANDES | AUX 3 Contact N.O. (24V~/1A maxi)
Fusibles Cf.Fig.K

1) GENERALITES . — —

Le tableau de commandeTHALIA est fourni par le fabricant avec un réglage N com.blnallsons — 4 milliards

standard. Toute variation doit étre configurée a l'aide du programmeur njdhi maxi radiocommandes mémorispfes

d’afficheur intégré ou d’un programmeur palmaire universel. La centrale supp
complétement le protocole EELINK.

Les caractéristiques principales sont:

Contréle de 1 ou 2 moteurs de 24 V BT

Remarque: |l faut utiliser 2 moteurs du méme type

Réglage électronique du couple avec détection des obstacles.

Entrées contrdle fin de course selon le moteur sélectionné

Entrées séparées pour les dispositifs de sécurité

Récepteur radio intégré rolling-code avec clonage des émetteurs.

La carte est munie d’'un bornier extractible , pour faciliter les opérationst

d’entretien ou le remplacement. Elle est équipée de plusieurs barrettes pré-
cablées pour faciliter la pose.

Les barrettes intéressent les bornes: 70-71, 70-72, 70-74. Si vous utilisez les
bornes ci-dessus, retirez les barrettes.

VERIFICATION

Le tableauTHALIA accomplit le contréle (vérification) des relais de marche et
des dispositifs de sécurité (photocellules) avant chaque cycle d’ouverture et d
fermeture. En cas de mauvais fonctionnement, vérifiez si les dispositifs bran-
chés fonctionnent correctement et controlez les cablages.

2) DONNEES TECHNIQUES
Alimentation

Isolation/basse tension
Température de fonctionnement
Protection thermique

Rigidité diélectrique

Courant sortie moteur

Courant de commutation relais moteul
Puissance maximum moteurs

220-230V 50/60 Hz*
> 2MOhm 500V==
-20 / +55°C
Logicielle
secteur/bt 3750V~ pendant 1 minute
7.5A+7.5A maxi
r 10A
180W + 180W (24M=)

%fw:s(gé absorption maxi)

Alimentation des accessoires

c{T'(F%utres tensions disponibles a la demande)

Versions d’émetteurs utilisables :
Tous les émetteurs ROLLING CODE compatibles av<c('€R'Read>'))

2.1) KIT BATTERIES VIRGO BAT (EN OPTION )

3) PREDISPOSITIONS TUYAUX Fig.A

Prédisposer l'installation électrique comme indiqué dans la fig.A

enir nettement séparés les branchements de réseau des branchements de tres
baisse tension de sreté (24V).

Dans ce but, I'opérateur est doté de prédispositions appropriées, indiquées a la
Fig. A, pour conduite a cable flexible spiralée @ interne 20:

- P1 entrée alimentation de réseau.

- P2/P3 entrées pour dispositifs de sécurité et accessoires.

Pour I'alimentation de réseau, utiliser le serre-cable spécial (Fig. A -"S”).

) CONNEXIONS DU BORNIER Fig. K
AVERTISSEMENTS -Pendant les opérations de cablage et de montage, respectez
les normes en vigueur et les principes de la bonne technique.

Les conducteurs alimentés avec des tensions différentes doivent étre séparés
physiquement entre eux ou isolés de fagon adéquate avec une couche d'isolant
de 1Tmm d’épaisseur minimum.

Les conducteurs doivent étres fixés par un systéme supplémentaire a proxigi
des bornes, par exemple a I'aide de bandes.

Tous les cables de connexion doivent étre maintenus a I'écart du dissipate
ATTENTION ! Pour la connexion sur le secteur, utilisez un cable multipolai
ayant une section d’au moins 3x1,5 mm2 et conforme aux normes en vigueur.
Pour la connexion des moteurs, utilisez un cable multipolaire ayant une sectio
d’au moins 1,5 mm2 et conforme aux normes en vigueur. Le cable doit étre au
moins égal a HO5RN-F.

T

5) BRANCHEMENT MOTEURS ET REGLAGE FINS DE COURSE (Fig. L)
Avec le portail complétement fermé et ouvert, faites tourner la came corres|
pondante jusqu’au déclic du micro de fin de course concerné et verrouillez
en position avec les vis prévues a cet effet.

SIVONVY

TO 24V (N.O.) (1A MAX)
Consultez le tableau Configu

A AIMANT/ENTRETIEN/CLIGNOTANT ET EN

Contact alimenté en 24% N.O. (1A Verifiez si les fins de course interviennent correctement, en procédant a
AUX 0 maxi) quelques cycles complets d’ouverture et fermeture motorisées.
Définition Description
PHASE i i 6e220-230V 50/60 Hz*
NEUTRE Alimentation monophasée; - Z
PRIM TRANSF Connexion primaire transformateur, 220-230V.
Alimentation de la carte:
SEC TRANSF 24V~Secondaire transformateur
24V= Alimentation par batterie de secours
MOT1 + Connexion moteur 1. Retard déphasage en fermeture.
MOT1 - Vérifier les branchements de la Fig. L
MOT2 + Connexion moteur 2. Retard déphasage en ouverture.
MOT2 - Vérifier les branchements de la Fig. L
S %)Anf urabEDﬁg/xV%YRﬁf?Lgoql'ilT%\,I\lLogGVERT SCA/ C de LUMIERE COURTOISIE C de LUMIERE Z(¢
R eme., ommande ommande
AUX 0 - CONTATTO ALIMENT A6 it RE ESCALIERS/ ALA E A DECLIC/ SERRURE E

RME PORTAIL OUVIIEE_IIRT/ CLIGNOTANT/ SERRURE ELECTRIQU
ration des sorties AUX.

Sortie conf

urable AUX3 — Défaut Sortie 2eme CANAL RADIO.

AUX 3 - CONTACT LIBRE (N|Q@gme L RADIO/ VOYANT PORTAIL O SCA/ Commande LUMIERE COURTQISIE/ Commande LUMIERE ZC
(Maxi 24V 1A) ESCALIERS/ ALARME PORTAIL OUVERT/ CLIGNOTANT/ SERRURE ELECTRIQUE A DECLIC/ SERRURE ELECTRIQU
Consulter le tableau “Configuration des sorties AUX”.
o E 41 + REF SWE Commun fin de course
g g 42 SWC 1 Fin de course de fermeture du moteur 1.SWC1 (N.F.).
S5=<m
: §_3 3 ﬁ 43 SWO 1 Fin de course d’ouverture du moteur 1.SWO1 (N.F.).
:g g 44 SWC 2 Fin de course de fermeture du moteur 2.SWC2 (N.F.).
- > 45 SWO 2 Fin de course d’ouverture du moteur 2.SWO2 (N.F.).
] : 42 SW 1 Contréle fins de course moteur 1
3s 8 0w Pour les actionneurs avec gestion des fins de course a un fil.
v3g E =
é &S ‘Ef- '“ 43 SW 2 Contréle fins de course moteur 2
i @ Pour les actionneurs avec gestion des fins de course a un fil.
50 24V-
Sortie alimentation accessoires.
51 24V+
Sortie alimentation des dispositifs de sécurité vérifiés (émetteur photocellules et émetteur linteau sensible
52 24 Vsafe+ Sortie active uniquement p%ndant le cycle de manoeuére P )
" 60 Commun Commun entrées IC 1 et IC 2
3 Entrée de commande configurable 1 N - Défaut START E
£ 61 IC1 START E / START I/ OPEN / CLOS ED / TIMER / TIMER PED
£ Consulter le tableau “Configuration des entrees de commande”.
E Entrée de commande conf| urable 2 - Défaut PE
(v] 62 IC2 START E/START I/ O CLOS D / TIMER / TIMER PED
Consulter le tableau Conflguratlon des entrees de commande”.

VIRGO SMART BT A1
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70 Commun Commun entrées STOP, SAFE 1 et SAFE 2
La commande interrompt la manceuvre. (N.F.
4 STOP Si vous ne l'utilisez pasr,’laissez la barret&e en)place.
Entrée de sécurité configlurable 1 (N.F.) - Défaut PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARBAFS DPBARA\BQP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CL TEST / BAR 8K2 CL
Consulter le tableau “Configuration des entrées de sécurité”.
73 FAULT 1 Entrée de vérification des dispositifs de sécurité connectés sur le SAFE 1
Entrée de sécurité configurable 2 (N.F.) - Défaut BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARBAFSDPBARABKQR
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CL TEST / BAR 8K2 CL
Consulter le tableau “Configuration des entrées de sécurité”.
75 FAULT 2 Entrée de vérification des dispositifs de sécurité connectés sur le SAFE 2
Y ANTENNE Entrée de I'antenne

Utilisez une antenne syntonisée sur 433 MHz. Pour la connexion Antenne Récepteur utilisez un cable coaxial RGH8.
présence de masses métalliques prés de I'antenne risque de déranger la réception radio. Si I'émetteur a une porté
# SHIELD réduite, déplacez I'antenne dans un endroit plus adéquat.

Antenne
W 00
-
©

ue Aux= 0 - Sortie 2E

i E CANAL RADIO.
tggégntact reste ferme penglzl-mt 1sau momenct)de I'activation du 2éme canal radio.

togigue Aux= 1 - Sortie SOJRTII?, VOYANT P(PRTAIL OUVERT SCA. . ) . .
econtact reste ferme pendant Touverture et lorsque le vantail est ouvert, intermittent pendant la fermeture, ouvert avec le vantail fermé.
ogique Aux= 2 - Sortie commande LUMIERE DE GOURTOQISIE,
tegcgn?aé rest% fermrg peng]an?gg secondes aprgs(?a gernigre manoeuvre.
i Aux= 3 - Sortj de LUMIERE ZONE.
tggclgH?actur)feste fer?nrgepg%]anr}??ouete %’\éurée cEaEIa manoeuvre.

i =4 - Sortie LUMIERE ESCALIERS,
tggégHteaéur)éeste feromrgependan F% secondes apres le début de la manceuvre.

i Aux= 5 - ie ALARME PORTAIL OUVERT.
tggégH?actur)éstse fesr?nrgesﬁe vantaEiI rgste ouve?tupendant deux fois plus de temps que le TCA configuré.

i =6 - Sortj CLIGNOTANT.
tggégHFac ur)éste fer%rgepgﬁgrantl'la manceuvre des vantaux.
Logique Aux= 7 - Sortie pour SERRURE ELECTRIQUE A DECLIC.
Le contact reste fermé pendant 2 secondes a chaque ouverture.

togigue Aux= 8 - Sortjie pour SERRURE ELECTRJQUE A AIMANT.
econtact reste fermee lorsque le portail est ferme.

ogique Aux= 9 — Sorfie ENTRETIEN.
tegcgntact reste fermg ?orsque E\ vane‘ur configurée dans le paramétre Entretien est atteinte, afin de signaliser la demande d’entretien.

ogigue Aux= 10 — Sqrtie C(J_IGNOTANT ET ENTRETIEN. _. o N . . ) . . )
e contact reste %esrné%;en ant la uvre des vantaux. Si la valeyr confj %#]ree dans le paramétre Entretien est atteint en fin de manceuvre avec le vantail fermé, 4 fois le ccintact se

erme_pendant 1 ouvre Qenmaanchs pour S|gnalerlfa demange H entre{

Configuration des entrées de commande

Logique IC= 0 - Entrée configurée comme Start E. Fonctionnement suivant la Logigue MOUVT PAS A PAS. Démarrage externe pour la gestion du sémaphore.

Logique IC= 1 - Entrée configurée comme Start |. Fonctionnement suivant la Logique MOUVT PAS A PAS. Démarrage interne pour la gestion du sémaphore.

ogigue IC= 2 - Entrée configurée commg_ Pgen, , . . , L .
a md'nalngx aq;fom lit negouverture. i 'entrée reste fermée, les vantaux restent ouverts jusqu’a I'ouverture du contact. Avec le contact ouvert I'automatisation se ferme apyés le
emps de , s'il est'active.

ogique IC= 3 - Entrée configurée comme Close.
tagcgmmande accomplﬁ uneg?ermeture

ogique IC= 4 - Entrée configurée comme, Ped.
tagégummande accompli unI guveﬁure p?éﬁmne, partielle. Fonctionnement suivant la logique MOUVT PAS A PAS.

Oﬁiqtue IC=5 - Entrée confi%lrée comme ;J'imer . N N
onctionnement analogue a Open mais la fermeture est garantie méme aprés une panne de courant.

ogigue IC= 6 - Entrée configurée comme. Timer Ped. . . ) ) ) . a - . . ,
Ci E]rg?ng? acc(gmepllt uné quverture piétonne, partielle. Si I'entrée rest?, fermée, le vantail re,ﬁt%i)uyert éus u'al uvertuI[e ?u contact. Sj I'entrée reste fermée et qu'une fommanc
art E, Start I ou Open est activee, une' manoeuvre complete est accomplie par 1a’suite pour retablir 'ouverture piétonne. La fermeture est garantie méme apres une panng de cour

b%?ﬂﬂé’? epgfalr%: %—eI;?érségicogﬁ% réé%cgmr\puesPeot,oﬁ?gé (s:e||UIIeerrT]1%r¥t%\|}il'é’ ege(*\zé”?ii((:;étllvlhreéﬂ )éas ‘obscurcigsement, les photocellules sont actives en ouverture et en fermeturp. Un
obscurcissement de la pho%’ceﬂu H Vi Y ?que Iorsqueqa'p otoceﬁ’u?e es I%Sérge.%]l 'vouspne Hﬁﬁisez pas, Ia?ssez ?aebarrette en p?ace. '

S
Te en fermeture n'inverse le #louvemen
ogique SAFE= 1 - Eptrée configurée comme Phot test , photocellule vérifige. (Fig. M, réf.2). . )
k}(];%\ﬂe Fe-i Veri |ca}t?on es ho?ocgh] ﬁes au ngut de |a maﬁoeuvre, E %as deobéctﬁ'c!\ﬂs?m?ﬁt les photocellules sont actives en ouverture et en fermeture. Un obscurcissement|de la
photocellule en fermeture Inverse le mouvement uniquement aprés le degagement de la photocellule.

ogique SAFE = 2 - Entrée configurée comme Phot op. photocellule active uniguement a l'ouvertyre no vériées (*). (Fig, M, réf.1
Eegrﬁet de connecteFIes 1 pqsitﬂ% gg ourvus de conracg supp%rﬁ]egtaire de ng |c?§or||. ﬂcas leo?scgrcfssen#e) ,tf I_?gfonctlonri%ement e la r?h tocellyle en fermeture est excju.
endant I'ouverture verrouille le mouvement pendant la duree de I'obscurcissement de |la photocellule. Si vous ne l'utilisez pas, laissez |a barrette en place.

ogique SAFE = 3 - Entrée configurée comme Phot op test. photocellule vérifiée active uniquement a I'ouverture (Fig. M, réf.2

cﬂ\f fa vértiation Ees P, otoceﬂu es %uragéut deﬁa anoe%vr?. cas ?obscurctlssemeﬂge]e ?onctionnement ée I% %otoce}fule en fermeture est exclu. Pendant I'ouverture yer-
rouille le mouvement pendant la durée de l'obscurcissement de [a photocellule.

ogriﬁue SAFE =4 - Elntré configurée comme Phot cl. photocellule activeémiquefment al fermehur% no vériées Q (riq. M, réf. 2
ermet de connecter les dispositifs ? ourvu%de cont; c}sm;l%lementﬁllr_e e verffication. En cas d'obscurcissement, le fonctionnément de la photocellule en ouverture est exclu. En
phase de fermeture, inverse immediatement. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place.

ogique SAFE =5 - Entrée configurée comme Phot cl test. photocellule vérjfiee active uniquement a Ja fermeture (Fig. M, réf.2).

c%\ﬂe Fa vérlleﬁa}m#1 egﬁts p%otoce ulies aurggg)ut deﬁa manoeuvre. En cas cpogscurmssemgnt, le %nctllonnement dg Ig photoce%?ule en ouverture est exclu. En phase de fermetllre,

ogique SAFE = 6 - Entrée configurée comme Bar, linteau sensibleno vériées (*). (Fig. M, réf.3 i . . i
e?n(wlet de connecter les gisposr?thgs d%pourvus de contact supplgmenta?re Je vesn(ngag;(ha. La comr%ande inverse le mouvement pendant 2s. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrgtte en pla

ogique SAFE =7 - Entrée configurée_comme Bar, linteau sensible vérifié (Fig. M, réf.4).

c%\% Fa vériglz'i:ation Ees ﬁnteauxgsensibles au (?é%ut ge ?a manoeuvre. La c(onsilmande |nz/erse le mouvement pendant 2 secondes.
togigue SAFE= 8 - Enﬁrée configurée comme Bar 8k2 Fisg. M, réf. 5). Entrée pour linteau résistif 8K2.

a commande inverse le mouvement pendant 2 secondes.
ggrlgy SAFE= 9 Entrée configurée comme Bar op. linteau sensible avec inversion active uniquement a I'ouverture, si activée pendant la fermeture accomplit 'arrét de I'automatisatidgrigqTOP) (
ermet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. L'intervention en phase d’ouverture provoque I'inversion du mouvement pendant 2 sec, L’|nterventic
en gﬁase de tgrmeture provgque Tsarr%?. glr\\llous ne ‘utﬁfsez Bgs,%?ssez?a barrette en place. P proveq P
ogique SAFE= 10 Entrée. configurée comme Bar op. linteau sensible vérifié avec inversion active yniquement a I'ouvertyre, si activée pendant la fermetyre agcomplit |'arrét de I'autdrgtidatieh 43 TOP
p;:‘?{yieq%ev%arirﬁg 1ion es lin eagx sensibles au Jéﬂ)ut (qe I%\ manceuvre. U?nfaerven ion en p%ase ouverture provoque%rinversfon upmouvemen? pengan 5sec? Il_’llnterventlon en Euasge eﬂrme?u?’e

ique SAFE= 11 Entrée configurée comme Bar 8K2 op. lintequ 8K2 avec inversion actjve uniquement a I'ouverture, si activée pendant la fermeture gccomplit I'arrét de I'automatis&iipnNEEOB
Higt%rver%n en phase %ugerture provoqueiﬁnv rsllon gu mouvement pendant sec?‘,lt’m ervent%lon en phase de fgrmeture provoque ?arrgg.p OnNEY )I(

ogique SAFE= 12 Entrée configurée. comme Bar cl. Jinteau sensible ayec inversion actjve. uniquement a la fermeture, sj activée pendant I'ouverture accomplit I'arrét de I'automatisafid
Ee%r%e? ge,connec er les |s€osmfs egourvu dle porgac{1 su;ﬁ) %menYalre de g_rﬁlcaiﬁ .nﬁlnten/entl n en phase deq‘ermequre provoqueﬁqln\Persmn du mouvemen? ;ggn@gr%p } ec,
intervention en phase d’ouverture provoque I'arrét. Si vous nie l'utilisez pas, laissez la barrette en place.

Ibor?ia F%tIS&Féeré?D‘Entrﬁfrc?nifurée comme Bar cl. essai linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a la fermeture, si activée pendant I'ouverture accomplif 'arrét de

k\c |vesl verification o%s |n§e'au sensibles au début de la manceuvre. L’intervention en phase de fermeture provoque I'inversion du mouvement pendant 2 sec, L'interventipn en phe

d’ouverture provoque l'arrét.

fl:é)?ggj $?,,G\FI':W 14 E5ntrée configurée comme Bar 8K2 linteau 8K2 avec inversion active uniquement a la fermeture, si activée pendant I'ouverture accomplit I'arrét de I'autom'tisation
19,

refr.

intervehtion en pl as)e de fermeture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec, L'intervention en phase d’'ouverture provogque l'arrét.

(¥) Si on installe des dispositifs du type D (tels que définis par la EN12453), branchés en mode non vérifié, prescrire un entretien obligatoire au moins tous les
six mois.
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6) DISPOSITIFS DE SECURITE 5. Appliquez un linteau passif
Remarque: utiliser uniquement les dispositifs de sécurité récepteurs avec 6. Vérifiez a nouveau les forces d’'impact: si elles respectent les limites (**) allez
contact en libre échange. au point 10 de la séquence en cas contraire

. . 7. Appliquez des dispositifs de protection sensibles a la pression ou électrosensit
6.1) DISPOSITIFS VERIFIES Fig. M (par exemple un linteau actif) (**)

. . 8. Vérifiez a nouveau les forces d’'impact: si elles respectent les limites (**) allez
6.2) CONNEXION D’1 PAIRE DE PHOTOCELLULES NON VERIFIEES Fig. K1 au point 10 de la séquence en cas contraire
. . 9. N’autorisez la manutention de I'actionnement qu’en mode Homme présent

6.3) BRANCHEMENT DE 1 PAIRE DE PHOTOCELLULES VERIFIEES Fig. K2 10.Vérifiez si tous les dispositifs de détection de présence dans I'aire de manceuv

. fonctionnement correctement
7) ACCES AUX MENUS: FIG. 2
(*) Avant d’accomplir I'auto-configuration assurez-vous d’avoir accompli

7.1) MENU PARAMETRES (PARA) (TABLEAU “A” PARAMETRES) correctement toutes les opérations de montage et de mise en sécurité, prescrit
par les avertissements de montage du manuel de la motorisation.
7.2) MENU LOGIQUES (LOGIQ (TABLEAU “B” LOGIQUES) (**) L’analyse des risques pourrait rendre nécessaire I'application de dispositifs

de protection sensibile
7.3) MENU RADIO (radio ) (TABLEAU “C” RADIO) ; 3 ;
- REMARQUE IMPORTANTE : MARQUEZ LE PREMIER EMETTEUR MEMORISE 7.8) MENU STATISTIQUES
AVEC LE TIMBRE CLE (MASTER). Permet d’afficher la version de la carte, le nombre total de manceuvres (er
En programmation manuelle, le premier émetteur attribue le CODE CLE cebtdines), le nombre de radiocommandes mémorisées et les 30 derniéres erreur
RECEPTEUR; ce code est nécessaire pour accomplir ensuite le clonagdlete® premiers chiffres indiquent la position, les 2 derniers le code derreu

émetteurs radio. L’erreur 01 est la plus récente.

Le récepteur de bord intégré Clonix dispose également de quelques fonctionnalités

avancées importantes: 7.9) MENU MOT DE PASSE

» Clonage de I'’émetteur master (rolling code ou code fixe) Permet de configurer un mot de passe pour la programmation de la carte via le

» Clonage par substitution d’émetteurs déja intégrés au recepteur réseau U-link.

» Gestion bases de données des émetteurs Si la logiqgue NIVEAU PROTECTION est configurée sur 1,2,3,4 le systeme demar
» Gestion communauté de récepteurs le mot de passe pour accéder aux menus de programmation. Aprés I'échec de

Pour savoir comment utiliser ces fonctionnalités avancées consultez les instrutfidestatives d’accés consécutives il faut attendre 3 minutes avant d’essayer &
du programmateur palmaire universel et le Guide général de programmation desuveau. En cas de tentative d’accés pendant ce délai I'afficheur montre Binii
récepteurs. Le mot de passe par défaut est 1234.

7.4) MENU DEFAUT ( DEFAUJT 8) PPRESSION FIN DE COURSE FERMETURE Fig. O Réf. A-B
Il raméne la centrale aux valeurs préconfigurées par DEFAUT. Aprés la réinitiRE@HON OUVERTURE Fig. L

vous devez accomplir une nouvelle AUTOCONFIGURATION. -
9) CONNEXION AVEC CARTES D’EXPANSION ET PROGRAMMATEUR PALMA 0

7.5) MENU LANGUE ( LANGUE UNIVERSELLE (Fig. N) Consultez le manuel intéressé.
Consente di impostare la lingua del programmatore a display. >
10) MODULES U-LINK EN OPTION 2
7 6) MENU AUTOCONFIGURATION ( AUTOse) Consultez les instructions des modules U-link. o)
Lancer une opération d’autoconfiguration en allant dans le menu prevu a cet efféfutilisation de certains modules implique une réduction de la portée radio. ARIS

* Aprés avoir appuyé sur la touche OK le message “ ” s’affiche, la cefiimatallation avec une antenne accordee sur 433 MHz

SIt

commande une manceuvre d’ouverture suivie d'une manceuvre de fermeture
pendant laquelle la valeur minimum de couple nécessaire pour le mouvemennl) RETABLISSEMENT DES CONFIGURATIONS D’USINE (Fig.P)
du vantail est automatiquement réglée. ATTENTIONramene la centrale aux valeurs préconfigurées en usine et touts
Le nombre de manceuvres nécessaires pour accomplir I'auto-configuraticadiocommandes mémorisées sont effacées.
peut varier de 1 a 3. Pendant cette phase, il est important d’éviter d’obscurciAESENTION ! Toute erreur de configuration peut causer des préjudices
photocellules et d’utiliser les commandes START, STOP et I'afficheur. personnes, aux animaux et aux biens.

Au terme de cette opération, la centrale de commande aura automatiquenidettez hors tension la carte (Fig. P réf. 1)

configuré les valeurs de couple optimales. Les vérifier et les modifier, le cas échéamirez I'entrée Stop et appuyez en méme temps sur les touches — et OK (Fig. F

de la fagon décrite dans la programmation. - Mettez sous tension la carte (Fig. P réf. 3)
ATTENTION !! Vérifiez sila valeur de la force de choc mesurée dans les - L’afficheur montre RST, dans les 3 secondes qui suivent confirmez en appuyant
points prévus par la norme EN12445 est inférieure a celle indiquée sur la touche OK (Fig. P ref. 4)
dans la norme EN 12453. - Attendez que la procédure s’achéve (Fig. P réf. 5)
Lesbflorces de choc peuvent étre réduites a I'aide de rebords défor- - Procédure achevée (Fig.P réf. 6)
mables

f Attention !l Pendant I'autoréglage la fonction de détection des obstacleATTENTION! Toute erreur de configuration peut causer des préjudices aux personnes,

’ _aux animaux et aux biens.
n‘étant pas active le monteur doit contrler le mouvement de I'auto ifs ATTENTION : Vérifiez sila valeur de la force de choc mesurée dans les

matisation et empécher que des personnes ou des choses ne s’approchent points prévus par la norme EN12445 est inférieure a celle indiquée

ou ne stationnent dans le rayon d’action de I'automatisation.

; ) dans la norme EN 12453.
7.7)SEQUENCE VERIFICATION INSTALLATION Les forces de choc peuvent étre réduites a I'aide de rebords défor-
1. Procédez a TAUTO-CONFIGURATION (*) / * \ mables.
2. Vérifiez les forces d’'impact: si elles respectent les limites (**) allez au pointPdur obtenir un meilleur résultat, nous vous conseillons d’accomplir I'auto-
de la séquence en cas contraire configuration avec les moteurs au repos (c'est-a-dire alors qu’ils ne sont pas
3. Adaptez éventuellement les parametres de vitesse et sensibilité (force) : cfsurchauffés par un grand nombre de manceuvres consécutives).
tableau parametres.
4. Vérifiez a nouveau les forces d'impact: si elles respectent les limites (**) allez
au point 10 de la séquence en cas contraire

TABLEAU “A” - MENU PARAMETRES - param)

T RETARD OUYy o 10 3 Temps retard

ouverture moteur 2 [s] Temps de retard a I'ouverture du moteur 2 par rapport au moteur 1

Temps de retard a la fermeture du moteur 1 par rapport au moteur 2.
REMARQUE : si le temps est réglé au maximum, le moteur 1 attend la fermeture

compléte du moteur 2 avant de démarrer

Temps d’attente avant la fermeture automatique

Temps de retard
fermeture moteur 1 [s]

T RETARD FER © 25 6

Temps fermeture
automatique [s]

TCA 0 120 10

Temps évacuation
zone du sémaphore [s

T.EVAC.SE 1 180 40

Temps d’évacuation de la zone intéressée par la circulation réglée par le sémaphoye.

Espace de ralentissement a I'ouverture du/des moteurs/s exprimé en pourcentage de
la course totale.
ATTENTION : Aprés une modification du parametre il faut accomplir une manoeuvfe

Espace de compléte sans interruption.
ESP.RAL.OUY o 50 10 ralentissement a ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de I'obstacle n’est pas activée.
I'ouverture [%] ATTENTION: avec des actionneurs a butées intégrées il est obligatoire que le

ralentissement soit toujours actif a une valeur supérieure a 5
ATTENTION : sur GIUNO I’espace de ralentissement se configure avec les capteurs
coulissants

VIRGO SMART BT A3
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(*) Dans I'Union européenne appliquer la EN12453 pour les limites de force et la EN12445 pour la méthode de mesure.
(**) Les forces de choc peuvent étre réduites a I'aide de rebords déformables.

TABLEAU “B” - LOGIQUES - (LOGIGQ

Cochezle ré-

Logique Définition Défaut . Options
glage accompli
0 Moteurs non actifs
1 ELI 250 BT - Ne pas utiliser
2 PHOBOS N BT - Ne pas utiliser
3 IGEA BT - Ne pas utiliser
4 NON GERE
5 NON GERE
Type moteur 6 SUB BT - Ne pas utiliser
. 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A - Ne pas utiliser
-I;YPE DE t(cgrgf:;zefr 0 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A 50 - Ne pas utiliser
NOTEUR D et ot I 9 VIRGO SMART BT A - 5 fils
carte.) 10 VIRGO SMART BT A - 3 fils
11 E5 BT A18 - Ne pas utiliser
12 E5 BT A12 - Ne pas utiliser
13 ELI BT A40 LS - Ne pas utiliser
14 ELI BT A35 LS - Ne pas utiliser
15 ELI BT A40 - Ne pas utiliser
16 ELI BT A35 - Ne pas utiliser

54 - VIRGO SMART BT A
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space de ralentissement a la fermeture du/des moteurs/s exprime en pourcentag
de la course totale.
ATTENTION : Aprés une modification du parametre il faut accomplir une manoeu
Espace de compléte sans interruption.
ESP.RAL.FER o 50 10 ralentissement & 1a | ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de I'obstacle n’est pas activée.
fermeture [%] ATTENTION: avec des actionneurs a butées intégrées il est obligatoire que le
ralentissement soit toujours actif a une valeur supérieurea 5
ATTENTION : sur GIUNO I’espace de ralentissement se configure avec les capteurs
coulissants
Espace de décélération (passage de la vitesse de régime a la vitesse de
ralentissement) a 'ouverture et a la fermeture du/des moteur/s exprimé en
Espace de décélération pourcentage de la course totale.
ESP.DECEL 0 50 15 [%] ATTENTION : Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une
manoeuvre compléte sans interruption.
ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de I'obstacle n’est pas activée.
ouv. 10 29 29 Ouverture partielle | Espace d’ouverture partielle en pourcentage par rapport a I'ouverture totale, a la sfite
partielle M1 [%] de I'activation de la commande piéton PED.
Force exercée par le(s) vantail(vantaux) a I'ouverture. Représente le pourcentage §le
force fournie, outre a celle mémorisée pendant I'autoconfiguration (et mise a jour par
la suite), avant de générer une alarme d’obstacle.
Force vantail/vantaux | Le parameétre est configuré automatiquement par I'autoconfiguration.
FORCE OUV 1 99 50 al'ouverture [%]
ATTENTION : A une incidence directe sur la force de choc: vérifier si la
valeur configurée permet de respecter les reglements de sécurité en vigueur (¥)
Installer au besoin des dispositifs de sécurité antiécrasement (**).
Force exercée par le(s) vantail(vantaux) a la fermeture. Représente le pourcentags
force fournie, outre a celle mémorisée pendant I'autoconfiguration (et mise a jour pgr
la suite), avant de générer une alarme d’obstacle.
Force vantail/vantaux | Le paramétre est configuré automatiquement par I'autoconfiguration.
FORCE FER 1 99 50 a la fermeture [%]
ATTENTION : A une incidence directe sur la force de choc: vérifier si la
valeur configurée permet de respecter les reglements de sécurité en vigueur (¥)
Installer au besoin des dispositifs de sécurité antiécrasement (¥*).
Pourcentage de la vitesse maximum que peut/peuvent atteindre le/s moteur/s a
Vitesse a I'ouverture Pouverture .
VIT OuUV 15 929 99 [%] ATTENTION : Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une
manoeuvre compléte sans interruption.
ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de I'obstacle n’est pas activée.
Pourcentage de la vitesse maximum que peut/peuvent atteindre le/s moteur/s a la
Vitesse a la fermeture fermeture .
VIT FER} 15 929 929 (%] ATTENTION : Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une
manoeuvre compléte sans interruption.
ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de I'obstacle n’est pas activée.
Vitesse du moteur a I'ouverture et a la fermeture pendant la phase de ralentissemgnt,
Vitesse ralentissemen exprimée en pourcentage de la vitesse de régime maximum.
VIT.RALL 15 929 25 [%] ATTENTION : Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une
manoeuvre compléte sans interruption.
ATTENTION : Avec “SET” sur I’écran la détection de I'obstacle n’est pas activée.
Programmation
o du nombre de Permet de configurer un nombre de manceuvres aprés lequel la demande d’entretipn
Entretien 0 250 0 manceuvres seuil d’enq est signalée sur la sortie AUX configurée comme Entretien ou Clignotant et Entreti
tretien [en centaines]
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Cochez le ré-

TCA.

ta

&-

du fin
tion

Logique Définition Défaut . Options
glage accompli
TCA Temps fermeture o 0 Logique non active
automatique 1 Active la fermeture automatique
0 Logique non active
FE.RAP Fermeture rapide 0
1 Se ferme 3s aprés le dégagement des photocellules avant d’attendre la fin du TCA configuré.
Les entrées configurées comme Start
0 E, Start I, Ped fonctionnement avec la Mouvement pas a pas
logique 4 pas.
Les entrées configurées comme Start E, 2PAS 3PAS 4PAS
1 Start I, Ped fonctionnement avec la lo- FERMEE OUVRE
gique 3 pas. L'impulsion pendant la pha EN OUVRE OUVRE
nOuUvVT Moqument pas 0 de fermeture inverse le mouvement. FERMETURE STOP
PAS A PAS apas
) . OUVERTE FERME | FERME
Les entrées configurées comme Start FERME
E, Start I, Ped fonctionnement avec la EN
2 logique 2 pas. A chaque impulsion le OUVERTURE STOP + TCASTOP + TCA
mouvement est inverti. N
APRES STOP OUVRE| OUVRE OUVRE
0 Le clignotant s’éclaire au moment ou le(s) moteur(s) démarre(nt).
PREAL Préalarme 0
1 Le clignotant s'allume pendant 3 secondes environ avant le démarrage du(des) moteur(s).
0 Fonctionnement a impulsions
Fonctionnement avec Homme présent.
L’entrée 61 est configurée comme OPEN UP.
1 L’entrée 62 est configurée comme CLOSE UP.
La manceuvre continue tant que les touches de commande OPEN UP ou CLOSE UP restent enfongé
ATTENTION : les dispositifs de sécurité ne sont pas actifs.
H@E RTE | Homme-présent | 0 i P
Fonctionnement Homme présent Urgence. Normalement fonctionnement a impulsions.
Si la carte échoue aux essais de sécurité (photocellule ou linteau, ErOx) 3 fois de suite, le fonctionn
Homme présent actif est activé jusqu’a ce que les touches OPEN UP ou CLOSE UP soient libérées
2 L’entrée 61 est configurée comme OPEN UP.
L’entrée 62 est configurée comme CLOSE UP.
ATTENTION : avec Homme présent Urgence les dispositifs de sécurité ne sont pas actifs.
i 'impulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped prend effet pendant I'ouverture.
Verrouillage 0 L'impulsion des ent fi Start E, Start I, Ped prend effet pendant I'ouvert
BL.I'P.OUV impulsions a 0
I'ouverture impulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped ne prend pas effet pendant I'ouverturp.
1 L' Ision d tré figuré Start E, Start |, Ped d ffet pendant I rt
Verrouillage 0 L'impulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped prend effet pendant I'ouverture TCA.
BL.I'P.TCA impulsions en 0
TCA. 1 L'impulsion des entrées configurées come Start E, Start I, Ped ne prend pas effet pendant la pausg
Verrouillage 0 L'impulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped prend effet pendant la fermeture.
BLI.FE impulsions a la 0
fermeture 1 L'impulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped ne prend pas effet pendant la fermetgre.
0 Logique non active
Coup de bélier a Avant d’accomplir 'ouverture le portail pousse pendant environ 2 secondes en fermeture. Cela pernfe
0
COUP BEL.OU I'ouverture 1 la serrure électrique de se décrocher plus facilement.
IMPORTANT - Ne pas utiliser cette fonction en I'absence de butées d’arrét mécaniques adéquates.
0 Logique non active
COUP BEL.FE Coup de bélier a 0 Avant d’accomplir la fermeture le portail pousse pendant 2 secondes environ en ouverture. Cela perfn
: la fermeture 1 a la serrure électrique de se décrocher plus facilement.
IMPORTANT - Ne pas utiliser cette fonction en I'absence de butées d’arrét mécaniques adéquates.
0 Logique non active
Si les moteurs restent arrétés en position d'ouverture compléte ou de fermeture compléte pendant
plus d’une heure, ils sont activés pendant 3 secondes environ dans le sens de la butée Cette opératjon
Maintien s’accomplit toutes les heures.
. 0
MAINT.BLOC verrouillage 1 N.B.: Cette fonction permet de compenser, dans les moteurs oléodynamiques, la réduction éventuelle
du volume de I'huile causée par la chute de température pendant les pauses prolongées, par exemgje la
nuit, ou due a des fuites internes.
IMPORTANT - Ne pas utiliser cette fonction en I'absence de butées d’arrét mécaniques adéquates.
Le mouvement n’est arrété que par l'intervention du fin de course ; dans ce cas il faut régler trés
précisément I'intervention du fin de course de fermeture (Fig. G Réf. B).
. A utiliser en présence de butée mécanique de fermeture.
PRESS SWC Pression fin de 0 Cette fonction active la pression des vantaux sur la butée mécanique, sans que celle-ci ne soit cons|d
course fermeture 1 rée comme un obstacle par le capteur Amperostop.
La tige continue donc sa course pendant quelques secondes supplémentaires, aprés l'interceptio
de course de fermeture ou jusqu'a I'arrét mécanique. De la sorte en anticipant Iégérement l'intervegn
du fin de course de fermeture, on obtient I'arrét parfait des vantaux sur la butée d’arrét (Fig. G RéJ.A).
0 Le seuil d'intervention de la protection Ampérostop reste fixe sur la valeur configurée.
La centrale accomplit automatiquement a chaque départ une compensation du seuil d'intervention d
F ion1 0 I'alarme d'obstacle. [
ICE onction Ice 1 Vérifier sila valeur de la force de choc mesurée dans les points prévus par la norme EN12445 est ifférieure

a celle indiquée dans la norme EN 12453. En cas de doute utilisez les dispositifs de sécurité auxiliaifes.

Cette fonction est utile sur les installations fonctionnant a des basses températures.
ATTENTION : aprés avoir activé cette fonction, il faut accomplir une manoeuvre d'autoconfiguration
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Logique Définition Défayt | Cochezleré- Options
glage accompli
] 0 0 Les deux moteurs (2 vantaux) sont actifs.
1 Moteur acti
1 OT.ACTIF 1 Seul le moteur 1 (1 vantail) est actif.
Ouverture : M1 part en avance sur M2 (temps de déphasage a I'ouverture) (Voir Fig. L)
. 0 Fermeture : M2 part en avance sur M1 (temps de déphasage a la fermeture) (Voir Fig. L)
. |,“V€"5'°" du La manceuvre piétonne est accomplie par M1
inv. /ot déphasage des 0 . = P
moteurs Ouverture : M2 part en avance sur M1 (temps de déphasage a I'ouverture) (Voir Fig. L)
1 Fermeture : M1 part en avance sur M2 (temps de déphasage a la fermeture) (Voir Fig. L)
La manceuvre piétonne est accomplie par M2
Inversion 0 Fonctionnement standard (Voir Fig. L).
direction de 0
INV.SENS.OU I'ouverture 1 Le sens de l'ouverture est inverti par rapport au fonctionnement standard (Voir Fig. L).
Configuration 0 Entrée configurée comme Phot, photocellule.
SAFE 1 de I'entrée de 0 1 Entrée configurée comme Phot test , photocellule vérifiée.
sécurité SAFE 1. 2 Entrée configurée comme Phot op. photocellule active uniquement & I'ouverture.
72 3 Entrée configurée comme Phot op test. photocellule vérifiée active uniquement a I'ouverture.
4 Entrée configurée comme Phot cl. photocellule active uniquement a la fermeture.
5 Entrée configurée comme Phot cl test. photocellule vérifiée active uniquement a la fermeture.
6 Entrée configurée comme Bar, linteau sensible
7 Entrée configurée comme Bar, linteau sensible vérifiée
8 Entrée configurée comme Bar 8k2
. 9 Entrée configurée comme Bar OP, linteau sensible avec inversion active uniquement a I'ouverture. A la
Configuration fermeture on obtient I'arrét du mouvement.
SAFE 2 del'entrée de 6 10 Entrée configurée comme Bar OP TEST, linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement &I'ouver-
sécurité SAFE 2. ture. A la fermeture on obtient I'arrét du mouvement. aI
74 11 Entrée configurée comme Bar OP 8K2, linteau sensible avec inversion active uniquement a Pouvertfre. A
la fermeture on obtient I'arrét du mouvement.
12 Entrée configurée comme Bar ClI, linteau sensible avec inversion active uniquement a la ferfneture. A
I'ouverture on obtient I'arrét du mouvement.
13 Entrée configurée comme Bar C| TEST, linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a I fer-
meture. A I'ouverture on obtient I'arrét du mouvement.
14 Entrée configurée comme Bar Cl, 8K2 linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermejure. A
I'ouverture on obtient I'arrét du mouvement.
Configuration 0 Entrée configurée comme Start E
IC 1 de I'entrée de 0 1 Entrée configurée comme Start |
commande IC 1. 2 Entrée configurée comme Open.
61 3 Entrée configurée comme Close.
Configuration 4 Entrée configurée comme Ped.
del'entrée de 5 Entrée configurée comme Timer.
IC2 commande IC 2. 4 g
62 6 Entrée configurée comme Timer Piéton
0 Sortie configurée comme 2éme Canal radio.
1 Sortie configurée comme SCA, Voyant portail ouvert.
Configuration de 2 Sortie configurée comme commande Lumiére de courtoisie
AUX 0 la sortie AUX 0. 6 - — P
20-21 3 Sortie configurée comme commande Lumiére de zone
4 Sortie configurée comme Lumiéres escaliers.
5 Sortie configurée comme Alarme.
6 Sortie configurée comme Clignotant.
Configuration de 7 Sortie configurée comme Serrure a déclic.
AUX 3 la sortie AUX 3. 0 8 Sortie configurée comme Serrure a aimant.
26-27 9 Sortie configurée comme Entretien
10 Sortie configurée comme Clignotant et Entretien.
0 Le récepteur est configuré pour le fonctionnement en mode code rolling.
Les Clones a Code fixe ne sont pas acceptés.
CODE FIXE Code fixe 0 - — . .
1 Le récepteur est configuré pour le fonctionnement en mode code fixe.
Les Clones a Code fixe sont acceptés.
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MANUEL D'INSTALLATION

Cochez le ré-

Logique Définition Défaut . Options
glage accompli
A —Le mot de passe n'est pas demandé pour accéder au menu de programmation
B - Active la mémorisation via radio des radiocommandes: .
Ce mode, accompli & proximité du tableau de commande, ne demande aucun accés. .
- Appuyez en séquence sur la touche cachée et sur la touche normale (T1-T2-T3-T4) d’'une radiocorf-
mande déja mémorisée en mode standard a travers le menu radio.
- Appuyez dans les 10 secondes sur la touche cachée et sur la touche normale (T1-T2-T3-T4) d’ung
radiocommande & mémoriser. . .
0 Le récepteur sort du mode programmation aprés 10 secondes, durant ce laps de temps vous pouve:
ajouter de nouvelles radiocommandes en répétant le point précédent.
— Active la saisie automatique via radio des clones. i . .
Permet aux clones générés avec le programmateur universel et aux replay programmés de s’ajoutef a la
mémoire du récepteur. . . )
D - Active la saisie automatique via radio des replay. 3
Permet au Repla_% programmes de s’ajouter a la mémoire du récepteur. .
E - Il est impossible de modifier les paramétres de la carte a travers le réseau U-Link
A - Le mot de passe est demandéé)our accéder au menu de programmation.
1 Le mot de passe par défaut est 1234. | .
Niveau de Configuration Les fonctions B - C - D- E restent inchangées par rapport au fonctionnement 0.
tecti du niveau de 0 ﬁ— Letrgot de passe gs,} detma{1(112é£10ur accéder au menu de programmation.
rotection i e mot de passe par défaut es! .
P protection 2 B- Dé,sactlgle la ngé_m_orisation via radio des radiocommandes:
C - Désactive la saisie automatique via radio des clones.
Les fonctions D- E restent inchangées par rapport au fonctionnement 0.
A — Le mot de passe est Qemandérour accéder au menu de programmation.
Le mot de passe par défaut est 1234. .
3 B - Désactive la mémorisation via radio des radiocommandes:
D- Désactive la saisie automatique via radio des Replay. .
Les fonctions C- E restent inchangées par rapport au fonctionnement 0.
A - Le mot de passe est demandé Bour accéder au menu de programmation.
Le mot de passe par défaut est 1234. .
B - Désactive la mémorisation via radio des radiocommandes:
C — Désactive la saisie automatique via radio des clones.
4 D - Désactive la saisie automatique via radio des Replay. . ) .
E — Il devient impossible de modifier les parameétres de la carte a travers le réseau U-Link
Les radiocommandes ne sont mémorisées qu’en utilisant le menu Radio prévu a cet effet. .
IMPORTANT: Ce niveau de sécurité élevé interdit 'accés aux clones non-désirés et aux parasites rad
éventuellement présents.
Mode série 0 SLAVE standard: la carte recoit et communique commandes/diagnostics/etc..
(Indique comment
configurer la
NIODE SERIE carte dans une 0 MASTER standard: la carte envoie les commandes d'activation (START, OPEN, CLOSE, PED, ST(
" 1 ’
connexion de d'autres cartes.
réseau BFT.)
Identifie I'adresse de 0 a 119 d'une carte dans une connexion de réseau BFT locale.
ADRESSE Adresse 0 [ 1 |f paragraphe x MODULES EN OPTION U-LINK)
0 Entrée configurée comme commande Start E.
1 Entrée configurée comme commande Start I.
2 Entrée configurée comme commande Open.
3 Entrée configurée comme commande Close.
4 Entrée configurée comme commande Ped.
5 Entrée configurée comme commande Timer.
6 Entrée configurée comme commande Timer Piéton.
7 Entrée configurée comme sécurité Phot, photocellule.
8 Entrée configurée comme sécurité Phot op. photocellule active uniquement a I'ouverture.
9 Entrée configurée comme sécurité Phot cl. photocellule active uniquement a la fermeture.
10 Entrée configurée comme sécurité Bar, linteau sensible
Configuration 1 Entrée configurée comme sécurité Bar OP, linteau sensible avec inversion active uniquement a I'ouyerture;
. ) a la fermeture on obtient I'arrét du mouvement.
de I'entrée EXPI1
dans la carte 12 Entrée configurée comme sécurité Bar CL, linteau sensible avec inversion active uniqguement a la fefmeture;
EXPI1 d'expansion des 1 & I'ouverture on obtient I'arrét du mouvement.
entrées/sorties Entrée configurée comme sécurité Phot test , photocellule vérifiée. L’entrée 3 (EXP12) de la carte dexpan-
1-2 13 sion des entrées/sorties est commutée automatiquement en entrée vérification dispositifs de sédurité
EXPFAULT1..
Entrée configurée comme sécurité Phot op test, photocellule vérifiée active uniquement a I'ouverturd.
14 L'entrée 3 (EXPI2 ) de la carte d’expansion entrées/sorties est commutée automatiquement gn entrée
vérification dispositifs de sécurité EXPFAULT1,
Entrée configurée comme sécurité Phot cl test, photocellule vérifiée active uniquement a la fermeturp.
15 L'entrée 3 (EXPI2 ) de la carte d’expansion entrées/sorties est commutée automatiquement gn entrée
vérification dispositifs de sécurité EXPFAULT1,
16 Entrée configurée comme sécurité Bar, linteau sensible vérifié L'entrée 3 (EXP12) de la carte d’expgdnsion des
entrées/sorties est commutée automatiquement en entrée vérification dispositifs de sécurité EXPFAPLT1..
Entrée configurée comme sécurité Bar OP test, linteau sensible vérifié avec inversion active uniquefnent a
17 I'ouverture; a la fermeture on obtient I'arrét du mouvement. L’entrée 3 (EXP12) de la carte d’expansipn des
entrées/sorties est commutée automatiquement en entrée vérification dispositifs de sécurité EXPFADLT1..
18 fermeture; a 'ouverture on obtient I'arrét du mouvement. L'entrée 3 (EXP12) de la carte d’expansiorjdes

Entrée configurée comme sécurité Bar CL test, linteau sensible avec inversion active uniquTent a le

entrées/sorties est commutée automatiquement en entrée vérification dispositifs de sécurité EXPFAPLT1..
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Logique Définition Défaut | Cochezleré- Options
glage accompli
0 Entrée configurée comme commande Start E.
1 Entrée configurée comme commande Start I.
2 Entrée configurée comme commande Open.
3 Entrée configurée comme commande Close.
4 Entrée configurée comme commande Ped.
Configuration 5 Entrée configurée comme commande Timer.
de I'entrée EXPI2 - - - —
EXPI2 dans la carte 0 6 Entrée configurée comme commande Timer Piéton.
d'expansion des 7 Entrée configurée comme sécurité Phot, photocellule.
entrées/ssorties 8 Entrée configurée comme sécurité Phot op. photocellule active uniquement a l'ouverture.
1- ] N . - - - N
9 Entrée configurée comme sécurité Phot cl. photocellule active uniquement a la fermeture.
10 Entrée configurée comme sécurité Bar, linteau sensible
1 Entrée configurée comme sécurité Bar OP, linteau sensible avec inversion active uniqguement a I'ou
a la fermeture on obtient I'arrét du mouvement.
12 Entrée configurée comme sécurité Bar CL, linteau sensible avec inversion active uniquement a la fe|
a l'ouverture on obtient I'arrét du mouvement.
Configuration de 0 Sortie configurée comme 2éme Canal radio.
I'entrée EXPO2 1 Sortie configurée comme SCA, Voyant portail ouvert.
dans la carte : A = —
EXPO1 d'expansion des 1" 2 Sortie configurée comme commande Lumiére de courtoisie
entrées/sorties 3 Sortie configurée comme commande Lumiére de zone
4-5 4 Sortie configurée comme Lumiéres escaliers.
5 Sortie configurée comme Alarme.
Configuration de 6 Sortie configurée comme Clignotant.
I'entrée EXPO2 7 Sortie configurée comme Serrure a déclic.
dans la carte : A— .
EXPO2 d'expansion des 11 8 Sortie configurée comme Serrure a aimant.
entrées/sorties 9 Sortie configurée comme Entretien
6-7 10 Sortie configurée comme Clignotant et Entretien.
11 Sortie configurée comme Gestion sémaphore avec carte TLB.
FEU DE 0 Pré-clignotement exclu.
SIGNALISATION| Pré-clignotement
) 0 N . .
PRE-’QELll\lGrNOTE sémaphore 1 Lumiéres rouges clignotantes, pendant 3 secondes au début de la manoeuvre.
’
FEU DE Sémaphore rouge 0 Lumiéres rouges éteintes avec le portail fermé.
SIGNALISATION]| ><MePRorerouss | o . — ——
ROUGE FIXE 1 Lumiéres rouges éclairées avec le portail fermé.

TABLEAU “C” - MENU RADIO (RADIQ

D812939 00096_04

erture;

meture;

‘est cor

Logique Description
di start Ajouter Touche Start
adjista Associe la touche voulue a la commande Start
Ajouter Touche 2ch
adj 2ch Associe la touche voulue a la commande 2° canal radio. Associe la touche voulue a la commande 2éme canal radio. Si aucune sortie
comme Sortie 2éme canal radio, le 2éme canal radio commande |'ouverture piétonne.
Supprimer Liste
effacer 64 é ATTENTION! Supprime completement de la mémoire du récepteur toutes les radiocommandes mémorisées.
d rk Lecture code récepteur
Codil Affiche le code récepteur nécessaire pour cloner les radiocommandes.
ON = Active la programmation a distance de la carte a travers un émetteur W LINK déja mémorisé.
711 Cette activation reste active pendant 3 minutes apres la derniére pression sur la radiocommande W LINK.
OFF= Programmation W LINK désactivée.
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Anforderung mit
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Zurlick zum Hauptmenti

Siehe MENU LOGIKEN :
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|—> C: Aktivierung Eingang Endschal-
ter Schlieung des Motors 2 SWC2

L Aktivierung Eingang Endschal-
[ _%*- @{-U Offnung des Motors 2 SWO2
4_Lr L Aktivierung Eingang Endschal-
o r SchlieRung des Motors 1 SWC1
¥ gew.taste 1 -) —> Aktivierung Eingang Endschal-

ter Offnung des Motors 1 SWO1

Siche MEND FUNK

ez

¥
[+ 8 - [o<]-» [B2Fa -+ [
(O

35.40]

m I

|_> Momentane Kraft Motor 2
L———» Momentane Kraft Motor 1

STRE externe Aktivierung Eingang Start START E
m ) - STRI interne Aktivierung Eingang Start START |
[+/-] 1 +¢ OPEN | Aktivierung Eingang OPEN
CLS Aktivierung Eingang CLOSE
| PED Aktivierung Eingang FuRRganger PED
i - TIME | Aktivierung Eingang TIMER
STOP Aktivierung Eingang STOP
- ] PHOT Aktivierung des Eingangs Fotozelle PHOT oder bei Konfiguriefung als
Uberprufte Fotozelle Aktivierung des zugeordneten Eingangs FAULT
N ] Aktivierung des Eingangs Fotozelle in Offnung PHOT OP oder bei
E_‘E, PHOP | Konfigurierung als Uberprifte Fotozelle nur aktiv bei Offnung
Aktivierung des zugeordneten Eingangs FAULT
— — Aktivierung des Eingangs Fotozelle in SchlieRung PHOT CL ogler bei
PHCL Konfigurierung als tUberpriifte Fotozelle nur aktiv bei SchlieRurlg
Aktivierung des zugeordneten Eingangs FAULT
- - Aktivierung des Eingangs Leiste BAR oder bei Konfigurierung pls
BAR
i Uberprifte Tastleiste Aktivierung des zugeordneten Eingangs FAULT
--0 Aktivierung des Eingangs Leiste BAR mit Inversion NUR AKT|V BEI
[ baro OFFNUNG oder wenn konfiguriert als Uberpriifte Tastleiste| aktiv
-—o nur bei Offnung, Aktivierung des zugeordneten Eingang FAUL[T
+ T Aktivierung des Eingangs Leiste BAR mit Inversion NUR AKT([V BEI
- barc SCHLIESSUNG oder wenn konfiguriert als tberpriifte Tastleisfe aktiv
< +T nur bei SchlieBung, Aktivierung des zugeordneten Eingang FAULT
Die Karte versucht, ein vollstandiges Mandéver Offnung-Schlieffung
SET ohne Unterbrechung von Zwischenstopps auszufiihren, um dds fiir
I_ j Software-Versione Steuerung dig ngegupg erforderlit;he Drehmc_)ment zu ermitteln. ACHTUNG!
--—}ox _ R | Die Hinderniserfassung ist nicht aktiv. i}
[ox] A ERO1 Test Fotozellen fehlgeschlagen Uberpriifung Anschluss Fotozellen und/oder Einstellungen Lidgiken
+/- — ER02 Test Leiste fehlgeschlagen Uberpriifung Anschluss Leisten und/oder Einstellungen Logiken
(LT ] gosamtzan Betrebovorgange (x 100 -- Uberprifung Anschluss Fotozellen und/oder Einstellung
ERO03 Test Fotozellen Offnung fehlgeschlagen Parameter/Logiken
L ER04 Test Fotozellen SchlieRung fehlgeschlagen ggre;re:‘gtfgrr;gogﬂzﬁhluss Fotozellen und/oder Einstellung
(LT zah! espoichere Fomstauerungen . Den Anschluss der Leisten und/oder die Einstellung de
eroé Test Leiste 8k2 fehlgeschlagen Parameter/Logiken Uberpriifen
n o Den Anschluss der Leisten und/oder die Einstellung der Pargm
E*EI ERO7 Test Leiste Offnung fehlgeschlagen ter/Logiken liberpriifen
. . Den Anschluss der Leisten und/oder die Einstellung der Pargm
ER08 Test Leiste SchlieBung fehlgeschlagen ter/Logiken tiberpriifen
- Die Anschlisse des Motors Uberpriifen
ER1¥ Fehler Test Hardware Karte - Hardwareprobleme der Karte (an den Kundendienst wenden)
- Kabel der Speisung des Motors und des Encodersigngls
vertauscht/abgeklemmt.
ER2¥ Fehler Encoder - Die Bewegung des Triebs ist zu langsam fiir die programnfigrtg
Betriebsweise.
ER3x Umkehrung wegen Hindernis - Amperostop Auf Hindernisse auf dem Weg uiberpriifen
ER4x Thermoelement Die Abkiihlung der Automatisierung abwarten
DenAnschlussderZubehdrvorrichtun gleenr
ER5x Fehler Kommunikation mit externen Geraten Erweiterungskarten und/oder der seriell angeschlossener
Geréate liberprifen
ER70 ER71 Versuchen Sie, die Karte auszuschalten und dann wiedg|
? Interner Fehler der Systemiiberwachung. einzuschalten. Benachrichtigen Sie den Kundendienst, falls das
ER74, ERT79 Problem fortbesteht.
Durch Driicken von OK werden die erfassten Einstellungen bg-
ER72 Fehler in der Konsistenz der Parameter des Steuergerats (Lodilstitigt. Die Karte arbeitet weiter mir den erfassten Einstellungen
und Parameter) Die Einstellungen der Karte miissen iiberpriift werden
arameter und Logiken).
Beim driicken von OK arbeitet die Karte weiter mit der| [D¢]
ER73 Fehler in den Parametern von D-track faultwerten von D-track.
A Ein Autoset muss vorg d
£ Interner Fehler der Systemiberwachung - Stromversorgungskabel des Motors oder des Encodersignials
[0 Nur fiir E5 BT A18 / E5 BT A12 umgekehrt/getrennt oder falsche Programmierung (siehe Ablp. H)
ERf3 | Fehler bei der Einstellung der Logiken (SAFE-Eingénge, Motol —t%fgﬁh"ge Einstellung der SAFE-Logiken oder des Motortypp

*X=0,1,.,9,A,B,C,D,EF

(bassword - [ox] — (050 — [T © |- [ox] — [0 — [2:7 © |- [o5] — (509 — [T * |- [ — [@520) — [T * |- [ — [Biad
o )
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[ TORANTRIEB [

n
1) UBERSICHT

Tor eine gedachte waagerechte Linie von der Verstarkungsmitte bis zum
ezogen {ig.D Pos).1

Bez.2: 90°-Qffnung, Hohe A und B der Zeichnung

Pgosten

D81293

Abb. C sind die gangigsten Installationsarten dargestellt:

Niederspannungs-Torantrieb (24¥~) fur die Nutzung an privaten Wohngebau- Bez.3: 90°-Offnung, max. Héhe B

den. Konstruie > . il
besonderen scherkantenfreien Form gestattet die Bewegung von Torflig

fur Drehtore mit kleineren Pfosten. Der Antriebsarm mit seineBez.4: 120°;Offnung, H6he A und B der Zeichnung
dhgz.5: 90°-Offnung nach auRen

wenn der Antrieb weit auRerhalb des Drehpunktes liegt. Der elektromechanischér andere Installationspositionen und entsprechenden Hebelwinkeln, siehe Tabe

irreversible Getriebemotor halt die Sperre im
Zustand aufrecht. Der antriebsexterne
fache Handbedienung.

eschlossenen und gedffneten = | . . B o .
ntsperrhebel gestattet die dullerst einiggltlgnleren Sie den Befestigungsbligel bei Einhaltung der Héhenmalie aus der

Die Oberflache des Pfostens, wo der Blgel befestigt wird, muf® eben und paral-

ACHTUNG! Der Antrieb ModelVIRGO SMART BT A ist nicht mit mechanischer lel zum Fliigel sein. Verwenden Sie Schrauben oder Spreizstopfen, die fiir den

Einstellung des Drehmoments ausgestattet.
Die Benutzung einer Steuertafel desselben Herstellers ist obligatorisch, sie muly

2006/42/EWG entsprechen und mit einer entsprechenden elektrischen Regulierun
des Drehmomentes ausgestattet sein.

Vor dem Starten des Vorganges von Hand ist zu priifen, ob dabei eine GefahrenWahlen Sie die Position des

situation entstehen kann. . . .

Priifen Sie anhand der Unterlagen, ob der Warmebereich der Betriebsumgebun
fur den Antrieb geeignet ist. . )

Priifen Sie, ob zwischen beweglichen und feststehenden Teilen aufgrund d
Tirbewegungen Klemmgefahr besteht. .
Wenn Drehtore mit eingebauter Tir verwendet werden, darf der Motor nicht
funktionieren, wenn die Tur offen bleibt.

ACHTUNG!Der Antrieb mufd von einem Fachinstallateur eingebaut werden, weil
ortsgerechte Sicherheitskomponenten erforderlich sind. Die Sicherheitsvorriche
tungen héngen somit von der jeweiligen Anlagenausfiihrung ab. .

A.Nu.r fiir die USA: Die fiir die Motorisierung von Toren ohne UL-
Zertifizierung bestimmten Motoren konnen nicht an Garagentoren
montiert werden.

deédpreizdiibel mit
wesentlichen “Sicherheitsvorschriften der Richtlinien 2014/35/EWG, 2014/30/EWB]jgel ausrichten zu kdnnen
9

Pfostentyp geeignet sind. Falls die Pfostenoberflache unregelmaRig ist, werden

tiftschrauben benutzt, um den Befestigungsbiigel parallel zum
usrich (Abb.D PSs.4) e
ontieren Sie den Hebelarm, wie es in Abb.E gezeigt ist.

X = Montage am rechten Fltgel.
SX = Montage am linken Fligel. . .
A > Ugels “F”, die zur Fixierung des Fligels am beste
eeignet ist. o
Uhren Sie den Hebelarm "L” in die Ausga
efestigen Sie ihn mit dem entsprechende

ngswelle des Getriebemotors ein und
n Stift “P” sowie der selbstsperrender

ddutter "D”.

Entsperren Sie das Stellglied durch Betatigen des Entsperrhebels, um die

Bewegung des Armes zu erleichtern (siehe Paragraph “NO I_:A_LLMANOVER’?.
ffnen Sie den Deckel des Getriebemotors und befestigen Sie ihn an der Platte

entsprechend der Anzeige in Abb.F Bez.1-2.

Befestigen Sie den Bligel des Fllgels in Abb. F.

Befestigen Sie das Gleitwinkelstick “F” zum FIu?eI.

Die korrekte einzunehmende Position des Stellgliedarms héngt von der Instal-

lation ab. Der Anschlusspunkt zum Fllgel wird durch Positionieren des Armes

ausfindig gemacht, um die in Abb.C Bez.1 dargestellten Hohe einzuhalten.

Bei entsperrtem Torantrieb wird die korrekte Bewegung des Armes gepruft.

Gleichermalen ist fir den anderen Fliigel vorzugehen.

5) REGELUNG DES ENDSCHALTERS UND BEFESTIGUNG DER HALTEBLOCKE.
Das Stellglied VIRGO SMART BT A verfiigt Giber mechanische Halteblocke und

2) TECHNISCHE DATEN

— — Endschalter, wodurch die Installation der Bodenanschléage (berfliissig ist.
Motor 24V 2500 min Regeln Sie die Endschalter entsprechend der Beschreibung im Paragraphen
Leistung 110W “Motoranschluss und Regelung der Endschalter im Schaltschrank THALIA.
Fahren Sie unter Beachtung der Abb. G fol%endermaﬁen fort: o
Isolationsklasse F - Machen Sie die Endschalterpunkte der Offnung und SchlieRung ausfindig und
- befestigen Sie die Haltebl6ckdamit der Hebelarm nach der Einwirkung
Schmierung Permanentfett der Endschalter leicht anliegt.
Untersetzungsverhaltnis 1-1224 6) BEDIENUNG IM NOTFALL (Abb.1)
Drehzahl Abtriebswelle: 2 min'MAX Bei einem Ausfall der Netzspannunghoder bei Betriebsstérungen 18Rt sich das Tor durch
= = Bet‘atigung des Entsperrhebels von Hand bedienehiyb.1 - Pos.ﬁ
Offnungsdauer 90 14s 1) Fihren S(iﬁggq Bnts e)rrschlijssel ein und drehen Sie ihn gegen den Uhrzei-
ersinn .1 Bez.B).
Drehmoment 170 Nm 2; en Hebel “S” bis zur Entsperrung betatigen (Abb.1 - Pos.B).
Fligelgewicht und Fligellant 2000N (~200kg) fiir Fliigellange 2m 4 Dsn FI% el zum Offnen oder SchlieRen des Tores langsam anschieben. (Abb.1
- Pos. C).

ge max. - — Um den Motorbetrieb wieder aufzunehmen, dreht man den Schlissel im Uhr-
Stolreaktion Drehmomentbegrenzung in die Steuerung zeigersinn, sodaf der Hebel aus der Entsperrstellung gelost wird. AnschlieRend

THALIA integriert wird er in die Anfangsstellung ,Normalbetrieb® zurlickgefiihrt.
Bewegungsibertragung Hebelarm E)) V(_i_RRICIt-|TllJDNkG MIT Dr’t\lAl?fT IIZUR HA!\tIDENTSPDERI;{#NG (ﬁbb'd H) oermt werd
Arretierung Eingebaute elektrische Endschalter + Mecha- €7, ! oranirieb kann im sotiall von mit einem braht von riand enisperrt wercen.

nische Blockierungsvorrichtungen géeir:]ege%%gg%gﬁazgé?el\iﬂn?télIkabel aL.IS der Umm?n.telung hervor und fihren
Handbedienung Mechanische Entriegelung mit Kippschaltel - Dﬁe Lémma_?_teluné; wird befestigt und mit der zugehdrigen Schraube entspre-

~ - chend positioniert.
Vorgange in 24h 60 - {nlder hbdeckung befind_e’ésich eine Stelle, die zum Durchfiihren der Umman-
: ) o elung herausgerissen wird.
Umgebungsbedingungen | -20 bis +55 C - Weitegre informationen entnehmen Sie bitte den Anleitungen der Entsperrvor-
Schutzart P44 richtung.
Antriebsgewicht 8kg 8) UBERPRUFUNG DER AUTOMATION _
Abmessungen siehe Abb. B Egr\{torcrjlﬁgrtAvbjéch(%%t!on definitiv in Betrieb genommen wird, muf} folgendes genau
Schalldruck <70dB(A » Die korrekte Funktion aller Sicherheitsvorrichtungen Uberprifen (Mikro-
(A) Endschalter, Lichtschranken, empfindliche Sicherheitsleisten etc.?_._ )

Bewegungen 20 cycle/h » Sicherstellen, daR der Schub (Quetschschutzsicherung) des Torflligels sich

innerhalb der Grenzwerte der geltenden Normen bewegt.

Den Steuerbefehl des Offnens’in Handbetrieb tberprifen. )

I__Dgn Sq?llefL-und Offnungsvorgang mit angewandten Steuervorrichtungen
Uberpriifen.

Die elektronische Logik in normalem und auf den Benutzer abgestimmten
Betrieb lberprifen.

9) BENUTZUNG DER AUTOMATION ) )

Nachdem die Automation Uiber Fernbedienung mittels Funkbefehl oder Startknopf
esteuert werden kann, wobei sie nicht im Blickfeld liegt, ist es unerlalich, die per-
ekte Funktionstuchtigkeit aller Sicherheitsvorrichtungen haufig zu_kontrollieren.

Bei jeglicher Funktionsanomalie schnellstens eingreifen, wobei auch Fachpersonal

eingesetzt werden sollte. ) ) o ) )

Es wird dringend angemahnt, Kinder in gebuhrlichem Abstand vom Aktionsradius

der Automation zu halten.

10) STEUERUNG _ L ) _
Die Verwendung der Automation ermdéglicht das Offnen und Schlieen des Tores a
motorisierte Weise. Die Steuerung kann auf verschiedene Art erfolgen (manuell, m
Funksteuerung, Zugangskontrolle mit Magnet-Badge etc.), i_e nach Anforderungen
s&‘é’ technischen Eigenschaften der Installierung. Bezlglich der verschiedenen
cBersysteme siehe entsprechende Anleitungen. Die Benutzer der Automation
muissen’in deren Steuerung und Gebraucheingewiesen werden.

kg
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.

250

200

150 +

100 4

50

0 m
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3) INSTALLATION DER ANTRIEBSANLAGE

3.1) VorabkontrollenEs ist zu kontrollieren, ob:

* Das TorPes_teII solide und starr genug ist. B B
Die Stelle fir die Befestigung muR nach der Fliigelstruktur gewahlt werden.
Auf jeden Fall mul der Antriebsarm den Fligel an einer verstarkten
anschiebenAbb.C

* Der Fllgel muf sich von Hand (iber den aesamten Hub bewegen lassen.
Wenn das Tor neueren Datums ist, muld der Verschleizustand sdmtlicher KppywARTUNG
ponenten dberprift werden. Defekte oder abgenutzte Teile sind zu repariereilie Wartungsarbeiten miissen bei abgeschaltetem Strom durchgefiihrt werden.
oder zu ersetzen. . . . . + In bestimmten Absténden die Gelenkpunkte des Mandvrierarms schmieren.
Die Zuverlassigkeit und Sicherheit der Anlage hangt unmittelbar vom Zustand Gelegentlich eine Reinigung der Optik der Lichtschranken vornehmen.
des Torgestells ab. IDas?]en Sie tvc?n “ﬁafﬁleutenht(lnstalIati?qlstte(ihknik?r)”‘kontrcl)llieren, ob das

. rehmoment der Motoren richtig eingestellt ist.kontrollieren lassen.

4) BEFESTIGUNG DER TRAGERPLATTE ) . Bei jeder nicht behobenen Funktionsanomalie den Strom am System abschal-

Der Torantrieb wird komplett mit Befestigungsblgel und Hebelarm geliefert. ten und die Intervention von Fachpersonal (Monteur) anfordern.

Nachdem die Verstarkungsstelle des Fliigels ermittelt ist, wird bei geschlossenemyzhrend die Automation sich auler Betrieb befindet, die manuelle Entriegelung

aktivieren, um das Offnen und SchlieRen des Tors in Handbetrieb zu ermdglichen.

.
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| MONTAGEANLEITUNG
| STEUERUNG | Stromversorgung Zubehdr %2¥:s(g?gx' Aufnahme 1A)
1) ALLGEMEINES AUX 0 Gespeister Kontakt 24%= N.O. (max. 1 A)
Die SteuerungstafeTHALIA wird vom Hersteller mit der Standardeinstellun ; ~
geliefert. Dank dieser Anderung kénnen die mit der Display-Programmiere?nh AUX 3 A%’SSCh'altg“ed (24V~ [ max. 1 A)
ode&der tragbaren Universal-Programmiereinheit eingestellte Parameter geand8&itherungen sieheFig. K
werden. — - —
Die Steuerung unterstitzt vollstandig das ProtokBELINK. Anzahl Kombinationen: 4 Milliarden
Max. Anzahl der abspeicherbarefy
Die Haupteigenschaften sind: Funksteuerungen:

- Steuerung von 1 oder 2 Motoren 24 V NS . A* weitere Spannungen auf Anfrage lieferbar)
Anmerkung: Es mussen zwei Motoren vom gleichen Typ verwendet werden.

Elektronische Einstellung des Drehmoments mit Hinderniserfassung Verwendbare Sendertypen:

Eingénge Steuerung Anschlag in Abhé&ngigkeit vom gewéahlten Motor Alle kompatiblen Semi’er mit ROLLING CODE ((ER-Ready))

Separate Eingénge fir die Sicherheitsvorrichtungen

- Integrierte Ro Iing/—Code-Funkempfén er mit Sender-Clonung. 2.1 )BATTERIEN-SATZ VIRGO BAT(OPTIONAL)

Die Karte weist zur Vereinfachung der Wartungs- und Ersetzungsarbeiten eine

abnehmbare Klemmleiste auf. Wird zur Vereinfachung der Arbeit des Monteurg) vORBEREITUNG LEITUNGEN Fig.A

mit einer Reihe von vorverkabelten Jumpern geliefert. Die elektrische Anlage gemaR Fig.A vorbereiten.

Die Jumper betreffen die folgenden Klemmen: 70-71, 70-72, 70-74. Entfernen $)R: Netzanschlisse sind deutlich von den Sicherheitsanschliissen in Niederst-

die entsprechenden Jumper, falls die vorgenannten Klemmen benutzt werdenspannung (24V) getrennt zu halten.

. Zu diesem Zweck ist der Torantrieb fur die Aufnahme eines biegsamen Spiralkane

UBERPRUFUNG eingerichtet (Innen-g 20), siehe Abb.A:
Die Tafel THALIA kontrolliert (liberprift) die Betriebsrelais und die -P1Ein ané Netzverso?gun .
Sicherheitsvorrichtungen (Fotozellens) vor allen Offnungs- und SchlieBungszyklepp/P3 Eingange fiir die Sicﬁerheitsvorrichtungen und Zubehorteile.

Uberpriifen Sie bei Funktionsstorungen den ordnungsgeméBen Betrieb der ~ Fijr die Netzversorgung benutzen Sie den zugehdrigen Kabelhalter (Abb. A-"S”).
angeschlossenen Gerate und die Verkabelungen.

4) ANSCHLUSSE KLEMMLEISTE Fig. K
Z ULl s HINWEISE - Bitte beachten Sie bel den Verkabelungs- und Installationsarbeiten
Stromversorgung 220-230V 50/60 Hz* die geltenden Bestimmungen sowie die Regeln der guten Technik. B
ol Netz/Nied > 2MOhm 500v— Die Leiter, die mit unterschiedlichen Spannungen gespeist werden, missen
Solierung etz/miecerspannung m = physisch voneinander getrennt oder mit zusatzlichen Isolierungen von zumindest
Betriebstemperatur -20 / +55°C 1 mm isoliert werden. Die Leiter missen in der N&he der Klemmen an ein
o - zusétzlichen Befestigung verankert werden, zum Beispiel mit Kabelbindern. Alle
Uberhitzungsschutz Software Verbindungskabel missen vom Dissipator ferngehalten werden.
Dielektrische Starrheit Netz/Niederspannung 3750V~ fiir eine ACHTUNG! Verwenden Sie fiir den Anschluss an daSZStromnetz mehradrige
inute Kabel mit einem Mindestquerschnitt von 3 x 1,5 mm* vom Typ, derfvon den
geltenden Bestimmungen vorgeschrieben wird. Verwenden Sie fiir den
Ausgangsstrom Motor 7.5A+7.5A max Anschluss der Motoren Kabel mit einem Mindestquerschnitt von 1,5 mm
Umschaltsstrom Relais Motor 10A vom Typ, der von den geltenden Bestimmungen vorgeschrieben wird. Das
Max. Leistung Motoren TB0W + 180W (24 Kabel muss zumindest HO5RN-F sein.
Klemme Definition Beschreibung
L PHASE ] ] )
Einphasige Speisun@20-230V 50/60 Hz*
N NULLLEITER
JP5 )
IP7 EING TRASF Eingang Transformator, 220-230V.
Stromversorgung Karte:
JP21 AUSG TRASF 24V~ Ausgang Transformator
24 \/= Stromversorgung Pufferbatterie
10 MOT1 + Anschluss Motor 1. Verzégerung bei SchlieRung. g
11 MOT1 - Anschlisse auf Fig. L Uberprifen c
14 MOT2 + Anschluss Motor 2. Verzégerung bei Offnung. -]
15 MOT2 - Anschlusse auf Fig. L Uberprifen g
GESPEISTER KONTAKT 24V~ (N.O.) (MAX. 1A) I
20 Konfigurierbarer Ausgang AUX 0 - Default BLINKLEUCHTE.
AUX 0 - KONTAKT, GESPEIST MIT | 2. FUNKKANAL / KONTROLLLEUCHTE TOR OFFEN SCA / Steuerung NOTBELEUCHTUNG /|Steuerun
24V (N.O.) (1A MAX) ZONENBELEUCHTUNG / TREPPENBELEUCHTUNG / ALARM TOR OFFEN / BLINKLEUCHTE /
21 ELKTROSCHLOSS MIT AUSLOSER / ELEKTROSCHLOSS MIT MAGNET / WARTUNG / BLINKLEUCH?
UND WARTUNG. Bitte nehmen Sie auf die Tabelle “Konfigurierung der AUX-Ausgange Bezug”.
Konfigurierbarer Ausgang AUX 3 - Default AUsgang 2. FUNKKANAL.
26 AUX 3 - FREIER KONTAKT (N.0.) | 2: FUNKKANAL/ KONTROLLLEUCHTE TOR OFFEN SCA/ Befehl NOTBELEUCHTUNG/ Befelfl
Max 24V 1A e ZONENBELEUCHTUNG/ ALARM TOR OFFEN/ BLINKLEUCHTE/ ELEKTROSCHLOSS MIT AUSLOSEF
7 (Max ) ELEKTROSCHLOSS MIT MAGNET.
Bitte nehmen Sie auf die Tabelle “Konfigurierung der AUX-Ausgange” Bezug.
= 41 + REF SWE Gemein Endschalter
S
“EE < % 42 SWC 1 Endschalter SchlieBung des Motors 1 SWO1 (N.C.).
% g = g 43 SWO 1 Endschalter Offnung des Motors 1 SWO1 (N.C.).
E g 0 44 SWC 2 Endschalter SchlieRung des Motors 2 SWC2 (N.C.).
> 45 SWO 2 Endschalter Offnung des Motors 2 SWO2 (N.C.).
5 E © 4 SW 1 Kontrolle Endschalter Motor 1
}5 < = Fur Triebe mit Endschaltersteuerung mit einem Leiter.
2 E
2 8 @ a 43 SW 2 Kontrolle Endschalter Motor 2
= E Fir Triebe mit Endschaltersteuerung mit einem Leiter.
50 24V- .
51 AT Ausgang Stromversorgung Zubehor.
Ausgang Stromversorgung fiir tiberpriifte Sicherheitsvorrichtungen (Sender Fotozellen und Sender Tastleigte).
52 24 Vsafe+ A .
Ausgang nur aktiv wahrend des Mandverzyklusses.
% 60 Gemein Gemeine Eingange IC 1 und IC 2
g Konfigurierbarer Steuereingang 1 (N.O.) - Default START E.
o 61 IC1 START E / START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
[ Bitte nehmen Sie auf die Tabelle “Konfigurierung der Steuereingédnge” Bezug.
2 Konfll%grierbarer Steuereiré%‘an%ZéN.O.) - Default PED.
= 62 IC 2 START E / START |/ OPEN / CLOSE /'PED / TIMER/ TIMER PED
] Bitte nehmen Sie auf die Tabelle “Konfigurierung der Steuereingange” Bezug.
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Klemme Definition Beschreibung
70 Gemein Gemeine Eingdnge STOP, SAFE 1 und SAFE 2
71 STOP Der Befehl unterbricht das Manéver. (N.C.)

Falls nicht verwendet, Uberbrickt lassen.

onfigurierbarer Slcherhe|tse|nganlg 1 ("F‘CIJ - Default PHOT.
PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OF T

Eingang Antenne,

Antenne

Antenne kann den Funkempfang stéren. Montieren Sie die Antenne bei ungeniigender Reichwe
# SHIELD des Senders an einer geeig%ete%en Stelle. gentg

Y ANTENNE Verwenden Sie eine auf 433 MHz abgestimmte Antenne. Verwenden Sie die Verbindung Antenrje-
Empfanger ein Koaxialkabel RG58. Das Vorhandensein von metallischen Massen in der Nahe dr

D812939 00096_04

EST/PHOT CL / PHOT CL TESTIK BAR /BAR THST / BAR

72 SAFE 1 BAR OP / BAR OP TEST/ BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CL TEST / BAR 8K2 C
itte nehmen Sie auf die Tabelle “Konfigurierung der Sicherheitseingénge” Bezu
73 FAULT 1 Eingang Uberpriifung an SAFE 1 angeschlossenen Sicherheitsvorrichtungen.
oangurierbarer Sicherheitseingang 2 (_IFIC'; - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OF TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR/ BAR THST / BAR
BAR OP / BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CL TEST / BAR 8&2 CL
ge ezug
75 FAULT 2 Eingang Uberpriifung an SAFE 2 angeschlossenen Sicherheitsvorrichtungen.

)4

Konfigurierung der AUX-Ausgédnge

Logik Aux= 0 - Ausgang 2. FUNKKANAL.
Der Kontakt bleibt bei der Aktivierung des 2. Funkkanals 1 s geschlossen.

Logik Aux= 1 - Ausgang KONTROLLLEUCHTE TOR OFFEN SCA. . » . . . .
Der Kontakt bleibt wahrend der Offnung und bei offenem Fliigel geschlossen, intermittierend wahrend der SchlieRung und offen bei geschlossenem Fliigel.

Logik Aux= 2 - Ausgang Befehl NOTBELEUCHTUNG.
Der Kontakt bleibt nach dem letzten Mandver fiir 90 Sekunden geschlossen.

Logik Aux= 3 - Ausgang Befehl ZONENBELEUCHTUNG.
Der Kontakt bleibt fur die gesamte Dauer des Mandvers aktiv.

Logik Aux= 4 - Ausgang TREPPENBELEUCHTUNG.
Der Kontakt bleibt bei Beginn des Mandvers fiir 1 Sekunde geschlossen.

Logik Aux= 5 - Ausgang ALARM TOR OFFEN. o . . ) . . . .
Der Kontakt bleibt geschlossen, falls der Torfliigel fiir eine Zeit offen bleibt, die das Doppelte der in TCA eingestellten Zeit betragt.

Logik Aux= 6 - Ausgang BLINKLEUCHTE.
Der Kontakt wahrend der Bewegung der Torflligel geschlossen.

Logik Aux= 7 - Ausgang fir EINRASTENDES ELEKTROSCHLOSS.
Der Kontakt bleibt bei jeder Offnung 2 Sekunden geschlossen.

Logik Aux= 8 - Ausgang fir MAGNET-ELEKTROSCHLOSS.
Der Kontakt bleibt bei geschlossenem Tor geschlossen.

Logik Aux= 9 — Ausgang WARTUNG. . . .
Der Kontakt bleibt beim Erreichen des im Parameter Wartung eingestellten Werts geschlossen, um die Wartungsanforderung anzuzeigen.

Logik Aux= 10 — Ausgang BLINKLEUCHTE WARTUNG. ) . . . . . ]
Der Kontakt wahrend der Bewegung der Torfliigel geschlossen. Wenn der im Parameter Wartung eingestellte Wert bei Ende des Mandvers bei geschlossenem Tor erreicht wi

schlielt sich der Kontakt 4 Mal fur 10 Sekunden und 6ffnet sich dann fur 5 Sekunden, um die Wartungsanforderung anzuzeigen.

o

Konfigurierung der Steuereingénge

Logik IC= 0 - Als Start E konfigurierter Eingang. Funktionsweise geméaf Logik MOV. SCHRITT SCHRITT. Externer Start fiir Ampelsteuerung.

Logik IC= 1 - Als Start | konfigurierter Eingang. Funktionsweise gemaf Logik MOV. SCHRITT SCHRITT. Interner Start fliir Ampelsteuerung.

Logik IC= 2 - Als Open konfigurierter Eingang. . . . N . e . . . .
Der Befehl fiihrt eine Offnung aus. Wenn'der Eingang geschlossen bleibt, bleiben die Fliigel bis zur Offnung des Kontakts offen. Bei offenem Kontakt schliet die Automatisier]
nach der Zeit TCA, falls aktiv.

Logik IC= 3 - Als Close konfigurierter Eingang.
Der Befehl fiihrt die SchlieBung aus.

Logik IC= 4 - Als Ped konfi urierterlEinga"r;?. . . . )
Der Befehl flihrt eine partielle FuRgangeroffnung aus. Funktionsweise gemaR Logik MOV. SCHRITT SCHRITT

Logik IC= 5 - Als Timer konfigurierter Eingang. . . .
Funktionsweise wie bei Open, aber die SchlieRung ist auch nach einem Stromausfall garantiert.

Logik IC= 6 - Als Timer Ped konfigurierter Eingang.

bleibt und ein Befehl Start E, Sta der Open aktiviert wird, wird ein vollstandiges Mandver ausgefiihrt, um dann die FuRgangeréffnung wiederherzustellen. Die Sc%lle[&ung

auch nach einem Stromausfall garantiert.

Der Befehl fiihrt eine partielle Fu rtgléin erdffnung aus. Wenn der Eingan %eschlossen bleibt, bleibt der Fliigel bis zur Offnung des Kontakts offen. Wenn der Eingan geschlogfen
o S

rd

Konfigurierung der Sicherheitseingdnge

Logik SAFE= 0 - Als Phot konfigurierter Eingang, Fotozelle nicht Uberprﬁﬂgnéf).éFig. M, Pos. 1).. . . L . .
Gestattet das AnschlieBen von Vorrichtungen ohne zusatzlichen Kontakt fur die Uberprifung. Bei Abdunklung sind die Fotozellen sowohl beim Offnen, als auch beim SchlieRRq

Eine Abdunklung der Fotozelle beim SchlieRen schaltet die Bewegungsrichtung erst nach der Freigabe der Fotozelle um. Falls nicht verwendet, Uiberbriickt lassen.

n aktiv.

Lo?ik_ SAFE= 1 - Als Phot test konfigurierter Eingang, Uberpriifte Fotozelle. (Fig. M, Pos. 2).
Akfiviert die Uberpriifung der Fotozellen bei Beginn des Mandvers. Bei Abdunklu
Fotozelle beim Schlielen schaltet die Bewegungsrichtung erst nach der Freigabe der Fotozelle um.

ng sind die Fotozellen sowohl beim Offnen, als auch beim SchlieRen aktiv. Eine Abdunkelungjder

Logik SAFE= 2 - Als Phot op konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei Offnung nicht Uberpriiften (*). (Fig. M, Pos. 1) o .
Gestattet das AnschlieRen von Vorrichtungen ohne zusatzlichen Kontakt fiir die Uberpriifung. Deaktiviert beim SchlieBen das Funktionieren der Fotozelle bei Abdunkelung. Bl
in der Phase der Offnung die Bewegung fir die Dauer der Abdunkelung der Fotozelle. Falls nicht verwendet, Uberbriickt lassen.

ckiert

'I&?(?ik SAFE=.3 - Als Phot op test konfigurierter Eingang, tiberprifte Fotozelle aktiv nur bei Offnun:
1

die Bewegung fiir die Dauer der Abdunkelung der Fotozelle.

Fig. M, Pos. 2). ..
viert die Uberpriifung der Fotozellen bei Beginn des Mandvers. Deaktiviert beim SchlieRen dag l(-'ur%ktionieren Jer Fotozelle bei Abdunkelung. Blockiert in der Phase der Offnung

Logik SAFE= 4 - Als Phot cl konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei Schliefung nicht Uberpriften (*). (Fi% M, Pos. 1?: o . .
Gestattet das AnschlieRen von Vorrichtungen ohne zusatzlichen Kontakt fiir die Uberprifung. Deaktiviert beim Offnen das Funktionieren der Fotozelle bei Abdunkelung. Beim
SchlieRen schaltet sie direkt um. Falls nicht verwendet, Gberbriickt lassen.

,Iz\ok?ik SAFE= 5 - Als Phot cl test konfigurierter Eingang, tberprifte Fotozelle aktiv nug bei Schlief&unlg(;t(Fig. M, Pos. 2
i

).
viert die Uberpriifung der Fotozellen bei Beginn des Mandvers. Deaktiviert beim Offnen das Funktionieren der Fotozelle bei Abdunkelung. Beim Schlieffen schaltet sie dire

Logik SAFE= 6 - Als Bar konfigurierter Eingang, Tastleiste nicht Gberpriften (*). (Fig. M, Pos.

tum.

3
Gestattet das AnschlieRen von Vorrichtungen ohne zusatzlichen Kontakt fiir die berprufung. I:ger befehl kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. um. Falls nicht benutzt den Jumper eirjgesetzt Ia

'I&ok?ik SAFE=.7 - Als Bar konﬁ[gurierter Eingang, uberprifte Tastleiste (F
i

ig. M, Pos. 4).
viert die Uberprifung der Tastleisten bei Beginn des Mandvers. Der gefehl kehrt )die Bewegung fur zwei Sekunden um.

Logik SAFE= 8 - Als Bar 8k2 konfigurierter Eingang (Fig. M, Pos. 5). Eingang fiir Widerstandskante 8K2.
Der Befehl kehrt die Bewegung fur zwei Sekunden um.

Schlieung bewirkt das Anhalten. Falls nicht verwendet, tiberbriickt lassen.

Logik SAFE=9 Eingang konfiguriert als Bar op, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung, bewirkt bei Aktivierung wahrend der SchlieRung das Anhalten der AutorRigisMRogJJTOP) (
Gestattet das Anschliel3en von Vorrichtungen ohne zusétzlichen Kontakt fiir die Uberpriifung. Der Eingriff in der Phase der Offnung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. Um, der Eingriff|in der Ph:

STOP)Rig. M Pos.
ktivier)tF( ie Mber )

Logik SAFE=10 Ein%ang konfiguriert als Bar op test, (iberpriifte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung, bewirkt bei Aktivierung wahrend der SchlieRung das Anhalten der Automatisjarung
prl'jfdng der Tastleisten bei Beginn des Manévers. Der Eingriff in der Phase der Offnung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. um, der Eingriff in der Phase SchlieRung bewirkt das Anhalte

L&quS)A(E_E=M Eingasng konfiguriert als Bar 8k2 op, Leiste 8k2 mit Inversion nur aktiv bei Offnung, bewirkt bei Aktivierung wahrend der SchlieRung das Anhalten der Automat|
ig. M, Pos. 5). ..
er Eingriﬁgin der Phase der Offnung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. um, der Eingriff in der Phase SchlieBung bewirkt das Anhalten.

ierung

Gestattet dgs Anschlief3en von Vorrichtungen ohne zusatzlichen Kontakt fir die Uberpriifung. Der Eingriff in der Phase der Schliefung ke%rt die Bewegung fiir 2 S

der Phase Offnung bewirkt das Anhalten. Falls nicht verwendet, Uberbriickt lassen.

Logik SAFE=12 Einﬁla_n konfiguriert als Bar cl, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Schliefung, bewirkt bei Aktivierung wéhrend der Offnung das Anhalten der Autorﬁ'qiid&@ﬂmg d
i ek. Um, der

TOP
Eingr)ifg’ in

{__o_gik SA'(:SE'I%%IF&%?]? kogﬁguriert als Bar cl test, iiberpriifte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieRung, bewirkt bei Aktivierung wahrend der Offnung das Anhalten
isierun K . 0s. 4). ..
Aktivier?dle Uberprufung der 'I)astleisten bei Beginn des Mandvers. Der Eingriff in der Phase der SchlieBung kehrt die Bewegung fiir 2 Sek. Um, der Eingriff in der Phase Offnung

Her Auton
ewirkt da

Logik SAFE=14 Eirg’%ang konfiguriert als Bar 8k2 cl, Leiste 8k2 mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung, bewirkt bei Aktivierung wahrend der Offnung das Anhalten der AigoritfiRer
Der Eingriff in der Phase der SchlieRung kehrt die Bewegung flr 2 Sek. Um, der Eingriff in der Phase Offnung bewirkt das Anhalten.

hg (STOP

(¥) Bei Installation von Vorrichtungen vom Typ “D” (wie definiert von EN 12453) mit nicht liberpriiftem Anschluss wird eine obbligatorische Wartung mit zumindest halbjahrli-
cher Frequenz vorgeschrieben.
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MONTAGEANLEITUNG

3. Gegebenenfalls die Parameter der Geschwindigkeit und der Empfindlichkeit

5) ANSCHLIESSEN DER MOTOREN UND EINSTELLEN DER ENDSCHALTER (Kraft) anpassen: siehe Tabelle Parameter.
(l-)\bb. L) 4. Uberprifen Sie die StolRkrafte erneut: Weiter mit Punkt 10, falls die Grenzwerte

Bei vollstandig geschlossenem oder gedffnetem Tor den entsprechenden Nocge 1) eingehalten werden, anderenfalls

drehen, bis das Einrasten des jeweiligen Endschalter-Mikros zu horen ist und derfzine passive leiste anbringen

Nocken in seiner Position durch Anziehen der entsprechenden Schrauben fixirepyberpriifen Sie die StoRkrafte erneut: Weiter mit Punkt 10, falls die Grenzwerte

Das korrekte Ei iff E halter (i tfen, i ini lIstandi eingehalten werden, anderenfalls
m%?mggt?iegenlggé'?fhi?]gdse_runradgghﬁegrz;lagwguuggé;nuﬂﬁn\)vglrglgﬁ_ volls andlge7_ L%fgtgguacrlft;rci)r?geerr?t(rgmempﬁnd”Chen Schutzvorrichtungen (zum Beispiel aktive

6) SICHERHEITSVORRICHTUNGEN 8. gber_prijfen Sie die StoRkrafte erneut: Weiter mit Punkt 10, falls die Grenzwerte

Anmerkung: Nur empfangende Sicherheitsvorrichtungen mit freiem (**) eingehalten werden, anderenfalls e - .

Austauschkontakt verwenden. 9. Die Bewegung des Triebs nur in der Modalitat “Mann anwesend” iberprifen
10.Sicherstellen, dass alle Erfassungsvorrichtungen im Mand&verbereich

6.1) UBERPRUFTE GERATE Fig. M ordnungsgeman funktionieren

(*) Stellen Sie vor der Ausfiihrung von Autoset sicher, dass alle Montage-

6.2) ANSCHLUSS VON EINEM PAAR NICHT UBERPRUFTEN FOTOZELLEN Fig. K1 und Sicherungsarbeiten ordnungsgemal ausgefiihrt worden sind, wie
vorgeschrieben in den Anweisungen zur Installation im Handbuch der

6.3) ANSCHLUSS VON 1 FOTOZELLENPAAR UBERPRUFT Abb. k2 Motorisierung.

J (**) In Abhangigkeit von den Risikoanalysen kénnte die Anbringung zusatzlicher
7) ZUGANG ZU DEN MENUS: FIG.2 Sicherheitsvorrichtungen erforderlich sein.
7.1) MENU PARAMETER (PARA) (TABELLE “A” PARAMETER 7.8) MENU STATISTIKEN

) ® 4 ) Gestattet das Anzeigen der Version der Karte, der Gesamtzahl der Manéver (in
7.2) MENU LOGIKEN (LOGIQ (TABELLE “B” LOGIKEN) Hundertene, der Anzahl der abgespeicherten Funksteuerungen und der letzten

30 Fehler (die ersten beiden Ziffern gegen die Position und die letzten beiden

7.3) MENU FUNK (radio ) (TABELLE “C” FUNK) den Fehlercode an). Der Fehler 01 ist der jlingste.
- WICHTIGER HINWEIS: KENNZEICHNEN SIE DEN ERSTEN ABGESPEICHERTEN ..

SENDER MIT DER SCHLUSSEL-MARKE (MASTER). _7.9) MENU PASSWORD . .
B?Ei deé'\rxggxﬂlerégrogrammierun vergi?t der erste S?]?der den S?HLUSSngg%estl\felszﬁn i:I?’g eines Passwords fiir die Programmierung der Karte
Furﬁ(bedienunggn R ieser Code ist fur das anschliefiende Clonen deryyr B OGIK *SCHUTZNIVEAU® eingestellt auf 1, 2, 3 oder 4 wird der
Der eingebaute Empfanger Clonix weist auferdem einige wichtige erweiterte Zugang zum Meni Programmierung angefordert. Nach 10 fehigeschlagenen
Funktionen auf: Zugangsversuchen infolge muss vor einem erneuten Versuch drei Minuten

+  Clonen des Master-Senders (Rolling-Code oder fester Code) ewartet werden. Wahrend dieses Zeitraums wird bei jedem Zugangsversuch
« Clonen zur Ersetzung von bereits in den Empfanger eingegebenen SenderBLOC” angezeigt. Das Default-Password ist 1234

eV I D k .
. nggl%ﬂﬂg %emrpfg;%nebrgpupggr Sender 8) DRUCKEN ANSCHLAG SCHLIESSUNG Fig. O Pos. A-B
Bitte nehmen Sie fur die Benutzung dieser erweiterten Funktionen auf dRACHTUNG OFFNUNG Fig. L

Anleitung des Universal-Programmiergeréats und die allgemeine Anleitung fiir

die Programmierung der Empfanger Bezug. (9) ANS)CHLUSS AN ERWEITERUNGSKARTEN UND HANDPROGRAMMIEREINHEIT
Fig.N
7.4) MENU DEFAULT ( default ) Bitte nehmen Sie auf das entsprechende Handbuch Bezug.
Stellt die Steuereinheit auf die voreingestellten Defaultwerte zurtick. Nach einer
Riickstellung muss ein neues AUTOSET vorgenommen werden. 10) ZUSATZMODULE U-LINK .
Bitte nehmen Sie auf die Anweisungen zu den Modulen U-link Bezug.
7.5) MENU SPRACHE (sprache ) Die Benutzung einiger Module flihrt zu einer Verringerung der Funkreichweite. Pa:
Gestattet die Einstellung der Displaysprache der Programmiereinheit. sen Sie die Anlage durch verwendung einer geeigneten Antenne mit 433 MHz an.
7.6) MENU AUTOSET (AUTO 11) WIDERHERSTELLUNG DER WERKSEINSTELLUNG (Fig. P)
. [))as ents rechende( Mlénu Z?a,\rtet eine automatische Einstellung. ACHTUNG: Das Steuergerdt wird auf die Werkseinstellung zuriickgestellt
+ Sobald die Taste OK gedriickt wird, wird die Meldung “... ... ... " ang le abgespeicherten Fernbedienungen werden geldscht.
die Steuereinheit fiihrt ein Offnungsmanéver aus, gefolgt von einem ~ A NG! Ein falsche Einstellung kann zur Verletzung von Personen oder
SchlieBungsmandver, bei dem der Mindestwert des Drehmoments fir &igren sowie zu Sachschéden fiihren. .
Bewegung des Turfliigels automatisch eingestellt wird. - Unterbrechen Sie die Stromversorgung der Karte (Fig. P - Pos. 1)

Die Anzahl der fiir den Autoset erforderlichen Mandver kann zwischen 1 und Offnen Sie den Eingang Stop und driicken Sie gleichzeitig die Tasten - und OK
3 variieren. Wahrend dieser Phase miissen die Abdunkelung der Fotozeller(Fig. P - Pos. 2) _ _
sowie die Benutzung der Befehle START, STOPP und des Displays verhinde@te”er_‘ Sie die Stromversorgung der Karte wieder her (Fig. P - Pos. 3)
werden. - Das Display zeigt RST an; bestatigen Sie innerhalb von drei sekunden du
Am Ende dieser Operation hat die Steuerungseinheit die optimalen Druckender Taste OK (Fig. P - Pos. 4)
Drehmomentwerte automatisch eingestellt. Uberprifen Sie sie und andern - Warten Sie das Ende des Vorgangs ab (Fig. P - Pos. 5)
Sie sie gegebenenfalls, wie im Abschnitt Programmierung beschrieben. - Vorgang beendet (Fig. P - Pos. 6)
ACHTUNG!! Stellen Sie sicher, dass der Wert der Kraft, gemessen an ) A
den gemiRB Norm EN12445 vorgesehenen Punkten, kleiner als der in ACHTUNG! Eine falsche Einstellung kann zur Verletzung von Personen oder
der Norm EN 12453 angegeben ist. Tieren sowie zu Sachschéden fiihren.
Die Aufprallkrifte konnen durch die Verwendung von verformbaren ACHTUNG: Stellen Sie sicher, dass der Wert der Kraft, gemessen an den
Leisten reduziert werden. gemaB Norm EN12445 vorgesehenen Punkten, kleiner als der in der
Achtung!! Wahrend der Auto-Einstellung ist die Funktion Norm EN 12453 angegebenist.
A Hinderniserfassung nicht aktiv; der Monteur muss die Bewegung der A Die Aufprallkrifte konnen durch die Verwendung von verformbaren
Automatisierung iiberwachen und verhindern, dass Personen oder Leisten reduziert werden.

HJOSL1Naa

Sachen in den Bewe sbereich der Automatisi elangen. Wir empfehlen, zur Erzielung eines besseren Resultats den Autoset mit Motoren i
chen fn den Bewegungsberelch der Automatisierung gelangen Ruhestellung vorzunehmen (das heil’t nicht tiberhitzt von einer gréReren Anzahl
7.7)SEQUENZ ZUR UBERPRUFUNG DER INSTALLATION von ausgefiihrten ManGvern).

1. EuUhren Sie das Verfahren AUTOSET aus g).
2. Uberprifen Sie die StolRkrafte: Weiter mit Punkt 10, falls die Grenzwerte (**)
eingehalten werden, anderenfalls

TABELLE “A” - MENU PARAMETER - (param)

Parameter Min. | Max. Defaultl Personlich Definition Beschreibung
Verzdgerungszeit N L "
verzoeg_of-fn_ 0 10 3 Offnung Motor 2 [s] Verzogerungszeit bei Offnung des Motors 2 gegeniiber dem Motor 1
Verzdgerungszeit | Verzogerungszeit bei SchlieBung des Motors 1 gegentiber dem Motor 2.
verzoeg.schl. 0 25 6 SchlieBung Motor | HINWEIS: Wenn die Zeit auf das Maximum eingestellt ist, wartet der Motor 1 vor dem
1[s] Starten auf das vollsténdige Schlielen von Motor 2.
Zeit automatische . . )
TCA (1] 120 10 SchlieRung [s] Wartezeit vor der automatischen SchlieRung.

R&aumungszeit

ZRAD AP 1 180 40 Ampelbereich [s]

R&aumungszeit des Bereiches mit dem von der Ampel geregelten Verkehr.

Verlangsamun%sraum bei Of‘fnung des Motors / der Motoren, ausgedruckt als Prozentsgtz
des Gesamthubs. .
ACHTUNG: Nach einer Anderung des Parameters muss ein vollstdndiges Mandver ohrje

Unterbrechungen ausgefuhrt werden.
verlangs.auf 0 50 10 Verlangsamungsraum cyryng: Bei “SET” suf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.
Offnung [%] ACHTUNG: Bei Aktuatoren mit integrierten Feststellern ist eine immer aktive

Verlangsamung bei einem Wert iiber 5 zwingend erforderlich
ACHT_UNG: Bei GIUNO wird der Verlangsamungsraum mit den verschiebbaren Senso-

ren eingestellt
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Parameter Min. | Max. | Default Persénlich Definition Beschreibung
Verlangsamungsraum bei Schlielfung des Motors / der Motoren, ausgedruckt als
Prozentsatz des Gesamthubs. ) )
ﬁCtH'I;)UN(;].;: Nach einer ,fA__nhdrterung(]j des Parameters muss ein vollstandiges Mandver ohrje
nterbrechungen ausgefiihrt werden.
Ver|angs_zu 0 50 10 Verlanglsamung;sraumACHTUNG: Bei “SET” auf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.
Schlieung [%] | ACHTUNG: Bei Aktuatoren mit integrierten Feststellern ist eine immer aktive
Verlangsamung bei einem Wert iiber 5 zwingend erforderlich
ACHTUNG: Bei GIUNO wird der Verlangsamungsraum mit den verschiebbaren Senso-
ren cingestellt
Verlangsamungsraum (Ubergang von der Betriebsgeschwindigkeit zur
Verlangsamungsgeschwindigkeit), sowohl bei der Offnung, als auch bei der Schlieung
verlangs. 0 50 15 Verlangsamungsraumdes Motors / der Motoren, ausgedriickt als Prozentsatz des Gesamthubs.
strecke [%] ACHTUNG: Nach einer Anderung des Parameters muss ein vollstandiges Manover
ohne Unterbrechungen ausgefiihrt werden.
ACHTUNG: Bei “SET” auf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.
. Partielle Offnung | Raum fir partielle Offnung als Prozentsatz der vollstandigen Offnung, nach Aktivierung
teiloffn. 10 | 9 99 M1 [%] des Befehls Fulginger PED.
Vom Fliigel ausgetibte Kraft bei der Offnung. Prozentsatz der abgegebenen Kraft,
zusétzlich zu der mit Autoset eingestellten (und anschlieRend aktualisiert), vor Auslosurjg
eines Alarms Hindernis.
Kraft Fliigel bei | Der Parameter wird von Autoset automatisch eingestellt.
CRAFT OFF 1 99 50 C")ffnung [%]

ACHTUNG: Wirkt sich direkt in der StoB3kraft aus: sicherstellen, dass der
eingestellte Wert den geltenden Sicherheitsbestimmungen entspricht (*). Falls
erforderlich Quetschschutzsicherheitsvorrichtungen installieren(**).

Vom Fliigel ausgetibte Kraft bei der Schliefung. Prozentsatz der abgegebenen Kraft,
zusétzlich zu der mit Autoset eingestellten (und anschlieBend aktualisiert), vor Auslésurjg
eines Alarms Hindernis.
Kraft Fliigel bei | Der Parameter wird von Autoset automatisch eingestellt.
CRAFT SCHL | 1 29 50 Schlieung [%]

ACHTUNG: Wirkt sich direkt in der StoBkraft aus: sicherstellen, dass der
eingestellte Wert den geltenden Sicherheitsbestimmungen entspricht (¥). Falls
erforderlich Quetschschutzsicherheitsvorrichtungen installieren (**).

Prozentsatz der max. Geschwindigkeit, die bei der Offnung des Motors / der Motoren
Geschwindiakeit erreicht werden kann.
offn_geschw 15 929 99 O og ACHTUNG: Nach einer Anderung des Parameters muss ein vollstindiges Manover
nung [%] -
ohne Unterbrechungen ausgefiihrt werden.
ACHTUNG: Bei “SET” auf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.
Prozentsatz der max. Geschwindigkeit, die bei der SchlieRung des Motors / der Motore
Geschwindiakeit erreicht werden kann.
SCh|.geschw 15 929 99 . 9 o ACHTUNG: Nach einer Anderung des Parameters muss ein vollstindiges Manover
SchlieBung [%] -
ohne Unterbrechungen ausgefiihrt werden.
ACHTUNG: Bei “SET” auf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.
Geschwindigkeit des Motors / der Motoren bei der Offnung und bei der SchlieRung in ddr
Geschwindiakeit Phase der Verlangsamung, ausgedriickt als max. Betriebsgeschwindigkeit.
VERL.GESCH|] 15 99 25 9 /1| ACHTUNG: Nach einer Anderung des Parameters muss ein vollstindiges Manover
Verlangsamung [%] "
ohne Unterbrechungen ausgefiihrt werden.
ACHTUNG: Bei “SET” auf dem Display ist die Hinderniserfassung nicht aktiv.
Pég?frrpzrgﬁ?wg'g Gestattet die Eingabe einer Anzahl von Mandévern, nach der die Wartungsanforderung pm
Wartung 0 250 0 Manover fur die Ausgang AUX angezeigt wird, der als Wartung oder Blinkleuchte und Wartung konfigurfert
Wartungsschwelle ist
[in Hunderten]

(*) In der Europdischen Union EN12453 zur Begrenzung der Kraft und EN12445 fiir das Messverfahren anwenden.
(**) Die Aufprallkréafte konnen durch die Verwendung von verformbaren Leisten reduziert werden.

TABELLE “B” - MENU LOGIKEN - (LOGIQ

Die nL
Logik Definition Default voE?nesr;gmlr:; Optionen
markieren
0 Motoren nicht aktiv
1 ELI 250 BT - Verwenden Sie ihn nicht
2 PHOBOS N BT - Verwenden Sie ihn nicht
3 IGEA BT - Verwenden Sie ihn nicht
4 NICHT VERWALTET
5 NICHT VERWALTET
Motortyp 6 SUB BT - Verwenden Sie ihn nicht
7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A - Verwenden Sie ihn nicht
mot.typ (Den an die Karte 0 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A 50 - Verwenden Sie ihn nicht
Mz;‘g;;:*:;zs:g‘:n”_) 9 VIRGO SMART BT A - Verwenden Sie ihn nicht
10 VIRGO SMART BT A - Verwenden Sie ihn nicht
11 E5 BT A18 - non utilizzare
12 E5 BT A12 - non utilizzare
13 ELI BT A40 LS - Verwenden Sie ihn nicht
14 ELI BT A35 LS - Verwenden Sie ihn nicht
15 ELI BT A40 - Verwenden Sie ihn nicht
16 ELI BT A35 - Verwenden Sie ihn nicht
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Die rL
q e vorgenomme f
Logik Definition Default E|9nstellung Optionen
markieren
TCA Zeit automatische 0 0 Logik nicht aktiv
SchlieBung 1 Aktiviert die automatische SchlieBung
0 Logik nicht aktiv
schnellschl. Schnelle SchlieBung 0 - - - .
1 SchlieRt drei Sekunden nach der Freigabe der Fotozellen, ohne das Ende der eingestellten TCA abguwarten.
Die als Start E, Start | und Ped Bewegung Schritt Schritt
0 konfigurierten Eingange funktionieren
mit der Logik 4 Schritte. 2-SCHRITT | 3-SCHRITT 4-SCHRITT
_ GESCHLOS$EN OFFNUNG
Die als Start E, Start | und Ped OFFNUNG A
: . konfigurierten Eingange funktionieren BEI OFFNUNG STOPP
SChr:.IF:[[; Beweg::z:chrltt 0 1 mit der Logik 3 Schritte. Der Impuls SCHLIESSUNG
scnri wahrend der SchlieBungsphase kehrt
OFFEN
die Bewegung um. SCHLIESSUNGSCHLIESSUNG
Die als Start E, Start | und Ped ~ BEl SORLESSIN® i sTorA STOPPS ToA
2 konfigurierten Eingénge funktionieren OFFNUNG
mit der Logik 2 Schritte. Bei jedem - - -
Impuls wird die Bewegung umgekehrt. NACH STOP | OFFNUNG OFFNUNG OFFNUNG
0 Die Blinkleuchte geht gleichzeitig mit dem Starten des Motors / der Motoren an.
VORALAR Voralarm 0
1 Die Blinkleuchte geht ca. drei Sekunden vor dem Starten des Motors / der Motoren an.
0 Funktionsweise im Impulsen.
Funktionsweise Mann anwesend.
Der Eingang 61 wird als OPEN UP konfiguriert.
Der Eingang 62 wird als CLOSE UP konfiguriert.
1 Das Mandver wird fortgesetzt, solange die Tasten OPEN UP oder CLOSE UP gedriickt gehalten wefden.
A ACHTUNG: Die Sicherheitsvorrichtungen sind nicht aktiv.
TOT/ANN Mann anwesend 0 Funktionsweise Mann anwesend Emergency. Normalerweise Funktionsweise mit Impulsen.
Falls die Karte den Test der Sicherheitsvorrichtungen (Fotozelle oder Leiste, ErOx) drei Mal in Folge
besteht, wird die Funktionsweise Mann anwesend aktiv bis zum Loslassen der Tasten OPEN UP odpr
CLOSE UP aktiviert.
2 Der Eingang 61 wird als OPEN UP konfiguriert.
Der Eingang 62 wird als CLOSE UP konfiguriert.
ACHTUNG: Mit Mann anwesend Emergency sind die Sicherheitsvorrichtungen nicht aktiv.
Blockiert 0 Der Impuls der als Start E, Start | und Ped konfigurierten Eingénge hat Auswirkung wahrend der Off
I PULSBL.AUF Offnungsimpulse 0 - s ! : --
gsimp! 1 Der Impuls der als Start E, Start | und Ped konfigurierten Eingénge hat keine Auswirkung wahrend der @ur
Blockiert 0 Der Impuls der als Start E, Start | und Ped konfigurierten Eingénge hat Auswirkung wahrend der Pa
| PULSBL.TCA TCA-Impulse 0 — — - ) - C
P 1 Der Impuls der als Start E, Start | und Ped konfigurierten Eingange hat keine Auswirkung wahrend der Bq,|se
P Blockieren Impulse 0 Der Impuls der Eingénge, die als Start E, Start | und Ped konfiguriert sind, hat beim SchlieRen Ausw rkﬁ.
| PULSBL.ZU . 0
SchlieBen 1 Der Impuls der Eingénge, die als Start E, Start | und Ped konfiguriert sind, hat beim SchlieRen keine)AgERirk
0 Logik nicht aktiv
GEGENDRUCK. widderschlag 0 Vor der Ausfiihrung der 6ffnung schiebt das Tor ca. 2 Sekunden in Richtung SchlieRung. Dies gestaltet
AUF Offnung 1 ein einfacheres Aushaken des Elektroschlosses.
WICHTIG - Verwenden Sie diese Funktion nicht, falls keine geeigneten Anschldge vorhanden sind.
0 Logik nicht aktiv
Widderschlag Vor der Ausfiihrung der SchlieBung schiebt das Tor ca. 2 Sekunden in Richtung Offnung. Dies gestdttet
© 0 9 9 . 9 9. 9
GEGENDRUCK.ZU SchlieBung 1 ein einfacheres Aushaken des Elektroschlosses.
WICHTIG - Verwenden Sie diese Funktion nicht, falls keine geeigneten Anschldge vorhanden sind.
0 Logik nicht aktiviert
Wenn die Motoren in der Position vollstandige Offnung oder vollstandige SchlieRung mehr als eine
Stunde stehen bleiben, werden sie fir ca. 3 Sekunden in Richtung Anschlag aktiviert. Diese Operati
Halten Blockierun 0 wird stlndlich ausgefiihrt.

DRUCSTABIL 9 1 Anm.: Diese Funktion hat den Zweck, bei hydraulischen Motoren die eventuelle Reduzierung des
Olvolumens durch den Abfall der Temperatur bei Iangeren Pausen zu kompensieren, zum Beispiel
wahrend der Nacht oder aufgrund von interner Undichtigkeit.

WICHTIG - Verwenden Sie diese Funktion nicht, falls keine geeigneten Anschldge vorhanden sind.

0 Die Bewegung wird ausschlieBlich durch den Eingriff des Anschlags SchlieBung angehalten; in diesi
Fall ist eine prazise Einstellung des Eingriffs des Anschlags Schlieung erforderlich (Fig. G, Pos. B)

" Zu verwenden, wenn ein Anschlag SchlieBung vorhanden ist.
ken E hal
DRUCK SW(] Drucsiir:lienﬂd::ga ter 0 Diese Funktion aktiviert den Druck des Fliigels auf den Anschlag, ohne dass er vom Sensor Amperdstop

1 als Hindernis angesehen wird.
Der Schaft fahrt also einige Sekunden weiter, nachdem er den Endschalter SchlieBung erfasst hat,
oder bis zum mechanischen Anhalten. Auf diese Weise wird durch leichtes Vorverlegen der Anschidgge
SchlieBung ein perfektes Anliegen der Fliigel am Anschlag erzielt (Fig. G, Pos. A).
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Der Empfanger ist fiir den Betrieb mit festem Code konfiguriert.

Die rL
q an vorgenomme P
Logik Definition Default Elgnstellung Optionen
markieren
0 Die Eingriffsschwelle des Amperostop-Schutzes bleibt fest auf dem eingestellten Eert.
Die Zentrale fiihrt bei jedem Start automatisch eine Kompensierung der Eingriffsschwelle der Alarms
Hindernis aus.
ICE Funktion Ice 0 Stellen Sie sicher, dass der Wert der an den von Norm EN12445 vorgesehenen Punkten gemessengn
1 Aufprallkraft unterhalb der Angaben von Norm EN 12453 liegt. Verwenden Sie im Zweifelsfall zuzséglich
Schutzvorrichtungen.
Diese Funktion ist nltzlich bei Installationen, die bei niedrigen Temperaturen betrieben werden.
ACHTUNG: Nach der Aktivierung dieser Funktion muss ein Autoset-Mandver ausgefiihrt werden.
0 Beiden Motoren aktiv (2 Fliigel).
1 FLUGEL 1 Motor aktiv 0
1 Nur Motor 1 aktiv (1 Fligel).
Offnung: M1 startet im Vergleich zu M2 im Voraus (Verschiebungszeit beim Offnen). (Siehe Abb. L)
0 SchlieBung: M2 startet im Vergleich zu M1 im Voraus (Verschiebungszeit beim SchlieRen). (Siehe Apb. L)
Umkehrung der FuRgangermandver wird von M1 ausgefiihrt
Not.tausch versetzten 0 pn - - - - — -
Motorenbewegung Offnung: M2 startet im Vergleich zu M1 im Voraus (Verschiebungszeit beim Offnen). (Siehe Abb. L)
1 SchlieBung: M1 startet im Vergleich zu M2 im Voraus (Verschiebungszeit beim SchlieRen). (Siehe Apb. L)
FuRgangermandver wird von M2 ausgefihrt
offn.richt Richtungsumkehrung 0 Funktionsweise Standard (Siehe Fig. L).
; ' 5 0 "
inv Offnung 1 Die Offnungsrichtung wird gegeniiber der Standardfunktionsweise umgekehrt (Siehe Fig.L)
0 Als Phot konfigurierter Eingang, Fotozelle.
'?0: ﬁ?‘ufle“.mg des 1 Als Phot test konfigurierter Eingang, Uberpriifte Fotozelle.
SAFE 1 Sicherheitseingangs 0 .
SAF;E 1. 2 Als Phot op konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei Offnung.
7
3 Als Phot op test konfigurierter Eingang, liberpriifte Fotozelle aktiv nur bei Offnung.
4 Als Phot cl konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei SchlieBung.
5 Als Phot cl test konfigurierter Eingang, Uberprifte Fotozelle aktiv nur bei SchlieBung.
6 Als Bar konfigurierter Eingang, Tastleiste.
7 Als Bar konfigurierter Eingang, tUberpriifte Tastleiste.
X 8 Als Bar 8k2 konfigurierter Eingang.
Konfigurierung des 9 Eingang konfiguriert als Bar OP, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung. Bei SchlieBung wird §ie
SAFE 2 Sicherheitseingangs 6 Bewegung angehalten. .
SAFE 2. 10 Eingang konfiguriert als Bar OP TEST, Uberpriifte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung. Bei Schliefu
74 wird die Bewegung angehalten. ]
1 Eingang konfiguriert als Bar OP 8k2, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung. Bei SchlieBung yird
die Bewegung angehalten.
12 Eingang konfiguriert als Bar CL, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieRung. Bei Offnung wird die
Bewegung angehalten.
13 Eingang konfiguriert als Bar CL TEST, Uberpriifte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Schliefung. Be
Offnung wird die Bewegung angehalten.
14 Eingang konfiguriert als Bar CL 8k2, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieRung. Bei Offnung wjrd die
Bewegung angehalten.
0 Als Start E konfigurierter Eingang.
Konfigurierung des 1 Als Start | konfigurierter Eingang.
IC1 Steuereingangs IC 1. 0
61 2 Als Open konfigurierter Eingang.
3 Als Close konfigurierter Eingang.
4 Als Ped konfigurierter Eingang.
Konfigurierung des
IC 2 Steuereingangs IC 2. 4 5 Als Timer konfigurierter Eingang.
62
6 Als FuRgangertimer konfigurierter Eingang.
0 Als 2. Funkkanal konfigurierter Ausgang.
1 Als SCA konfigurierter Ausgang, Kontrollleuchte Tor offen.
Konfigurierung des 2 Als Befehl Notbeleuchtung konfigurierter Ausgang.
AUXO0 Ausgangs AUX 0. 6
20-21 3 Als Befehl Zonenbeleuchtung konfigurierter Ausgang.
4 Ausgang konfiguriert als Treppenbeleuchtung
5 Ausgang konfiguriert als Alarm
6 Ausgang konfiguriert als Blinkleuchte
. 7 Ausgang konfiguriert als einrastendes Schloss
Konfigurierung des
AUX 3 Ausgangs AUX 3. 0 8 Ausgang konfiguriert als Magnet-Schloss
26-27
9 Ausgang, konfiguriert als Wartung.
10 Ausgang, konfiguriert als Blinkleuchte und Wartung.
0 Der Empfénger ist fir den Betrieb mit Rolling-Code konfiguriert.
Die Clonen mit festem Code werden nicht akzeptiert.
FEST CODE Fester Code 0

Die Clonen mit festem Code werden akzeptiert.
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MONTAGEANLEITUNG

Logik

Definition

Default

Die
vorgenomme
Einstellung
markieren

!

Optionen

SCHUTZNIVEA

Einstellung des
Schutzniveaus

U

A - Das Password fur den Zugang zum Menl Programmierung wird nicht angefordert.

B - Aktiviert die Abspeicherung der Fernbedienungen iber Funk.

Diese Modalitat wird in der Nahe der Bedientafel ausgefiihrt und macht keinen Zugang erforderlich:
- Driicken Sie nacheinander die versteckte Taste und die normale Taste (T1-T2-T3-T4) eines bereitdin der
Standardmodalitat mit dem Meni Funk abgespeicherten Senders.
- Driicken Sie innerhalb von 10 Sekunden die versteckte Taste und die normale Taste (T1-T2-T3-T4
abzuspeichernden Fernbedienung.

Der Empfanger verlasst die Programmiermodalitét nach 10 Sekunden, innerhalb dieser Zeit kénnen
durch Wiederholung des vorausgehenden Punkts weitere neue Fernbedienungen eingegeben werdgn.
C - Die automatische Eingabe der Klone iber Funk wird aktiviert.

Gestattet die Hinzufiigung der mit der Universalprogrammiereinheit erstellten Klone sowie der
programmierten Replays zum Speicher des Empfangers.

D - Die automatische Eingabe der Replay tber Funk wird aktiviert.

Gestattet das Hinzufligen der programmierten Replay zum Speicher des Empfangers.

E - Die Parameter der Karte konnen Uiber das Netz U-link geandert werden.

einer

A — Das Password filir den Zugang zum Programmierungsmeni wird angefordert.
Das Default-Password ist 1234:
Die Funktionen B — C - D — E bleiben bezogen auf die Funktionsweise 0 unverandert.

A — Das Password fiir den Zugang zum Meni Programmierung wird angefordert.
Das Default-Password ist 1234:

B - Die Abspeicherung der Fernbedienungen uber Funk wird deaktiviert.

C - Die automatische Eingabe der Klone tber Funk wird deaktiviert.

Die Funktionen D - E bleiben bezogen auf die Funktionsweise 0 unverandert.

A — Das Password fiir den Zugang zum Meni Programmierung wird angefordert.
Das Default-Password ist 1234:

B - Die Abspeicherung der Fernbedienungen uber Funk wird deaktiviert.

D- Die automatische Eingabe der Replay tber Funk wird deaktiviert.
Die Funktion E bleibt bezogen auf die Funktionsweise 0 unverandert.

A - Das Password fur den Zugang zum Menl Programmierung wird angefordert.
Das Default-Password ist 1234:
B - Die Abspeicherung der Fernbedienungen Uber Funk wird deaktiviert.
C - Die automatische Eingabe der Klone Uber Funk wird deaktiviert.
D - Die automatische Eingabe der Replay uber Funk wird deaktiviert.
E - Die Mdglichkeit der Anderung der Parameter der Karte Uber das Netz U-link wird deaktiviert.
Die Fernbedienungen werden nur mit dem entsprechen Menl Funk abgespeichert.
WICHTIG: Dieses hohe Sicherheitsniveau verhindert sowohl den Zugriff durch unerwiinschte Klone |a
auch gegebenenfalls vorhandene Funkstdrungen.

S

seriellmod.

Serieller Modus

(Identifiziert die
Konfigurierung der
Karte bei einem BFT-

Netzanschluss.)

SLAVE Standard: Die Karte empféngt und sendet Befehle/Diagnose/usw.

MASTER Standard: Die Karte sendet Aktivierungsbefehle (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) urjd andere
Karten.

ADRESSE

Adresse

—
—

Identifiziert die Adresse von 0 bis 119 der Karte in einer lokalen BFT-Netzverbindung.
(siehe Abschnitt OPTIONALE MODULE U-LINK)

EXPI1

Konfigurierung des

Eingangs EXPI1 der

erweiterungskarte

Eingdnge/Ausgédnge
1-2

Als Befehl Start E konfigurierter Eingang.

Als Befehl Start | konfigurierter Eingang.

Als Befehl Open konfigurierter Eingang.

Als Befehl Close konfigurierter Eingang.

Als Befehl Ped konfigurierter Eingang.

Als Befehl Timer konfigurierter Eingang.

Als Befehl FuRganger konfigurierter Eingang.

HOS1Nn3d

Als Sicherheit Phot konfigurierter Eingang, Fotozelle.

Als Sicherheit Phot op konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei Offnung.

Ol |N[ojfa|dh|lwN(~O

Als Sicherheit Phot cl konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei SchlieBung.

-
o

Als Sicherheit Bar konfigurierter Eingang, Tastleiste.

Eingang konfiguriert als Sicherheit Bar OP, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung, bei Schliefjung
wird die Bewegung angehalten.

Eingang konfiguriert als Sicherheit Bar CL, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieRung, bei Offrung
wird die Bewegung angehalten.

Als Sicherheit Phot test konfigurierter Eingang, tberprifte Fotozelle. Der Eingang 3 (EXPI2) der Enjeite-
rungskarte Eingadnge/Ausgange wird automatisch auf Eingang Uberprifung Sicherheitsvorrichtuhgen
umgeschaltet, EXPFAULT1.

3 (EXPI2) der Erweiterungskarte Eingdnge/Ausgange wird automatisch umgeschaltet auf Eingang Uper-

Eingang konfiguriert als Sicherheit Phot op test, liberpriifte Fotozelle nur aktiv bei Offnung. Der Eingfang
prufung Sicherheitsvorrichtungen, EXPFAULT1. LF

Eingang konfiguriert als Sicherheit Phot cl test, Uberprifte Fotozelle nur aktiv bei SchlieBung. Der Ej_l\gang
3 (EXPI2) der Erweiterungskarte Eingadnge/Ausgéange wird automatisch umgeschaltet auf Eingang Uper-
prifung Sicherheitsvorrichtungen, EXPFAULT1.

Eingange/Ausgange wird automatisch auf Eingang Uberpriifung Sicherheitsvorrichtungen umgeschdltet,

Als Sicherheit Bar konfigurierter Eingang, Giberpriifte Tastleiste. Der Eingang 3 (EXPI2) der Erweiterfingskarte
|
EXPFAULT1. {

bei SchlieRung wird die Bewegung angehalten. Der Eingang 3 (EXPI2) der Erweiterungskarte Eingahge/

Eingang konfiguriert als Sicherheit Bar OP test, (iberpriifte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnfing,
Ausgange wird automatisch auf Eingang Uberpriifung Sicherheitsvorrichtungen umgeschaltet, EXPHAULT1.

Eingang konfiguriert als Sicherheit Bar CL test, Uberprufte Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchligBung,
bei Offnung wird die Bewegung angehalten. Der Eingang 3 (EXPI2) der Erweiterungskarte EJngange/
Ausgange wird automatisch auf Eingang Uberpriifung Sicherheitsvorrichtungen umgeschaltet, EXPRAULTA.
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0 Als Befehl Start E konfigurierter Eingang.
1 Als Befehl Start | konfigurierter Eingang.
2 Als Befehl Open konfigurierter Eingang.
3 Als Befehl Close konfigurierter Eingang.
. 4 Als Befehl Ped konfigurierter Eingang.
g:;:%‘;::;’r:g :Z: 5 Als Befehl Timer konfigurierter Eingang.
EXPI2 erweiterungskarte 0 6 Als Befehl FuRganger konfigurierter Eingang.
Eingange/Ausgange 7 Als Sicherheit Phot konfigurierter Eingang, Fotozelle.
13 8 Als Sicherheit Phot op konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei Offnung.
9 Als Sicherheit Phot cl konfigurierter Eingang, Fotozelle aktiv nur bei SchlieBung.
10 Als Sicherheit Bar konfigurierter Eingang, Tastleiste. _
1 \I,Evllpg?ﬁeg é(gcvfei;%%rri1%naﬁlgesrliaclrt1§rrlheit Bar OP, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei Offnung, bei Schlieffung
12 Eingang konfiguriert als Sicherheit Bar CL, Tastleiste mit Inversion nur aktiv bei SchlieBung, bei Offrjung
wird die Bewegung angehalten.
X 0 Als 2. Funkkanal konfigurierter Ausgang.
A’f::;:?;‘::;jpngzd: :r 1 Als SCA konfigurierter Ausgang, Kontrollleuchte Tor offen.
EXPO1 Erweiterungskarte 11 2 Als Befehl Notbeleuchtung konfigurierter Ausgang.
Eingi—ingill:\susg%inge 3 Als Befehl Zonenbeleuchtung konfigurierter Ausgang.
4 Ausgang konfiguriert als Treppenbeleuchtung.
5 Ausgang konfiguriert als Alarm.
6 Ausgang konfiguriert als Blinkleuchte.
Konfigurierung des — -
Ausgangs EXPO2 der 7 Ausgang konfiguriert als einrastendes Schloss.
EXPO2 Erweiterungskarte 1" 8 Ausgang konfiguriert als Magnet-Schloss.
Eingéng:/l;usgﬁnge 9 Ausgang, konfiguriert als Wartung.
10 Ausgang, konfiguriert als Blinkleuchte und Wartung.
11 Ausgang konfiguriert als Steuerung Ampel mit Karte TLB.
. 0 Vorblinken ausgeschlossen.
ampelvorbl. Vorblinken Ampel 0 1 Rote Blinkleuchten fir drei Sekunden bei Beginn des Mandvers.
0 Rote Leuchten aus bei geschlossenem Tor.
ampelfeStrOt Ampel dauerhaft rot 0 1 Rote Leuchten an bei geschlossenem Tor.

TABELLE “C” - MENU FUNK - (RADIQ

Logik

Beschreibung

zufueg start

Hinzufiigen Taste Start
Ordnet die gewlinschte Taste dem Befehl Start zu.

Hinzufiigen Taste 2ch

ng als £

zufueg 2ch | Ordnet die gewunschte Taste dem Befehl 2. Funkkanal zu. Ordnet die gewiinschte Taste dem Befehl 2. Funkkanal zu Falls kein Ausgg
2. Funkkanal konfiguriert wird, steuert der 2. Funkkanal die Offnung FuRganger il 2° canale radio comanda I'apertura pedonale.
Liste I6schen
loeschen 64 é ACHTUNG! Entfernt alle abgespeicherten Fernbedienungen vollstéandig aus dem Speicher des Empfangers.
d rH Lesung Code Empfanger
GEE Zeigt den Code des Empfangers an, der fiir das Clonen der Fernbedienungen erforderlich ist.
ON = Befahigt die Fernprogrammierung der Karten tber einen zuvor abgespeicherten Sender W LINK.
uK Dieser Befahigung bleibt nach dem letzten Driicken der Fernbedienung W LINK drei Minuten aktiv.

OFF = Programmierung W LINK deaktiviert.
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STRE Activacion entrada start externo START E
STRI Activacion entrada start interno START |
OPEN Activacién entrada OPEN
CLS Activacion entrada CLOSE
PED Activacion entrada peatonal PED
TIME Activacion entrada TIMER
STOP Activacion entrada STOP.
Activacion entrada fotocélula PHOT o si esta |
PHOT configurada como fotocélula comprobada Activaciop
de la’entrada FAULT asociada
Activacion entrada fotocélula en fase de apertura PHOT
PHOP P o si esta configurada como fotocélula comprobada
activa solo en fase de apertura Activacion de la enfrada
FAULT asociada
Activacion entrada fotocélula en fase de cierre PHOT
PHCL L o si esta configurada como fotocélula comprobgda
activa_solo en fase de cierre Activacion de la entrada
FAULT asociad
Activacion entrada canto BAR o si esta configuradg como
BAR canto sensible comprobado Activacion de la entrada
FAULT asociada
Activacion entrada_canto BAR con inversion AQTIVA
b SOLO EN FASE DE APERTURA o si esta corffigurada
aro como canto sensible comprobado activo solo en fage
de apertura, Activacion de la entrada FAULT asou?da
Activacion entrada_canto BAR con inversion AQTIVA
b SOLO EN FASE DE CIERRE o si esta configurada|como
arc canto sensible, comprobado activo solo en fase|de
j Version software central cierre, Activacion de la entrada FAULT asociada
OK| La tarjeta esta esperando realizar una maniobra completa
-‘ SET de apJerlura—.cierre!? sin interrupciones por stop jnt;erngdios
+/- para adthJ“m el par necesario para el movimiento.
iATENCION! No esta activada la deteccion del obstaculo
ERO1 Prueba fotocélulas fallida Comprobar conexion fotocélulas y/o configuraciones logicas
ER02 Prueba canto fallida Comprobar conexion cantos y/o configuraciones légicas
ERO03 Prueba fotocélulas apertura fallida comprobar conexién fotocélulas y/o configuracion parametros/Ié
ER04 Prueba fotocélulas cierre fallida comprobar conexion fotocélulas y/o configuracién parametros/I6gi
er06 Prueba canto 8k2 fallida Comprobar conexion cantos y/o configuraciones parametros/lég
EROQ7 Prueba canto apertura fallida Comprobar conexion cantos y/o configuraciones parametros/lég
o D : e oot
ERO08 Prueba canto cierre fallida Comprobar conexion cantos y/o configuraciones parametros/lég
: - Comprobar conexiones al motor
ER1¥ Error prueba hardware tarjeta - Problemas hardware en la tarjeta (contactar con la asistencia t
aCabIes c{edalimentaci()n del motor o de la sefial encoder inverti
esconectados.
ER2x% Error encoder - El movimiento del accionador es demasiado lento o esta detenid
respecto al funcionamiento programado.
ER3x» Inversion por obstaculo - Amperio-stop Comprobar eventuales obstaculos a lo largo del recorrido
ER4x¢ Térmica Esperar que la automatizacion se enfrie
ER5x Error comunicacion con dispositivos remotos g)?‘gﬁrsci)ggEgn%%?ggé%nv?ggé?%ﬁispositivos accesorios y/o tarjet
ER70, ER71 f i ai Probar apagar y volver a encender la tarjeta. Si el problema
ER74 ER75 Error interno de control supervision sistema. contacta?cgn Iayasistencia técnica. J p Pers)
. X ) Pulsando OK se confirman las configuraciones detectadas. La ta|
ER72 Error de consistencia_de los parametros de cen tinuara funcionando con las configuraciones detectadas.
(Logicas y Parametros) Hay que comprobar las configuraciones de la tarjeta (Pal
metros y Logicas).
Pulsando OK la tarjeta reanudara su funcionamiento con D-|
ER73 Error en los parametros de D-track p eﬁg;egﬂén:fg&uar un autoset
E Error durante la regulacion de los finales de carrerg - Cables de alimentacion del motor o de la sefial encoder inverti
SY Solo para E5 BT A18 / E5 BT A12 desconectados o programacion incorrecta. (véase la Fig. E)
ERf3 Error en la configuracion de las logicas (entradas | Controlar que la configuracion de las l6gicas SAFE o de tipo de
SAFE, tipo de motor) sea correcta
*X=0,1,.,9,A,B,C,D,EF

*

** Introduccién contraseia.

Solicitud con ldgica Nivel
Proteccién configurada a 1, 2, 3, 4

LEGENDA

8888

o+ 1

Desplazar hacia arriba
Desplazar hacia abajo

Confirmacion/
Encendido pantalla

! Retorno al menu
principal

[ B

Véase MENU RABIO

=

<
[ - [o]+ @2FE -+ [0+ +7
"~

|—> C: Activacion entrada final de
carrera cierre del motor 2 SWC2

O: Activacion entrada final de
rrera apertura del motor 2 SWO2
L —» Activacion entrada final de
rrera cierre del motor 1 SWC1
Activacion entrada final de
carrera apertura del motor 1 SWO1

L

e

35.40

|_> Fuerza instantanea motor 2
L Fuerza instantanea motor 1
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A

g
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| MANUAL DE INSTALACION

Ref.2: Apertura 90°, cota A y B del dibujo
l SERVOMOTOR l Ref.3: Apertura 90°, cota B maxima
Ref.4: Apertura 120°, cota Ay B del dibujo
1) DATOS GENERALES . . Ref.5: Apertura 90° hacia el exterior
Servomotor de baja tension (24)\édecuado para uso residencial, prcg/ectac_Jo PREa otras posiciones de instalacion y los angulos de las palancas, consultar la ta
cancelas batientes con pilares de reducidas dimensiones. El brazo de accionamiento,

con una particular forma anticizallado, permite mover hojas cuando el servomeiehtar el estribo de fijacién respetando las cotas de la fig. C.

se encuentra notablemente desplazado del fulcro de las'mismas. El motorreduei@uperficie del pilar, donde se fija la abrazadera, debe ser plana y paralela a la

electromecanico irreversible mantiene el bloqueo de cierre y apertura. hoja. ,E|ay que utilizar tornillos o tapones de expansion adecuados para el tipo de

La palanca de desbloqueo, presente en la parte exterior de’cada servomotor, pgamin caso de que la superficie del pilar sea irregular, hay que usar tornillos de
efectuar la maniobra manual con extrema facilidad. expansién con pernos prisioneros para poder regular la abrazadera de fijacion

. i . » de manera que quede paralela a la hoja (Fig.D Ref. 4).
ATENCION!E| operador mod.VIRGO SMART BT A no esta provisto de regulacion  Hay que reaﬂizar lo siguiente:

mecanica de par. Es obligatorio utilizar un cuadro de mandos del mismo fabricante, Ensamblar el brazo de palancas como se indica en la fig.E.
gue sea conforme a los requisitos principales de seguridad de las directivas 2014/35DX = montaje en la hoja derecha.
E, 2014/30/CE, 2006/42/CEE y que esté equipado con una adecuada regulagd= montaje en la hoja izquierda.
eléctrica del par. Escoger la posicion de la abrazadera “F” mas idonea para la fijacién a la hoja.

) ) » Colocar el brazo de las palancas “L” en el eje de salida del motorreductor vy fija
Antes de activar la maniobra manual, compruebe que esto no pueda causar unautilizando el perno “P” y la tuerca de bloqueo “D”.

D812939 00096_04

situacion peligrosa. . L ) « Desbloquear el actuador accionando la palanca de desbloqueo para mover
Verifique en la documentacion que el campo térmico del lugar de trabajo sea  con facilidad el brazo (véase el apartado “MANIOBRA DE EME GENCIA").
adecuado para el servomotor. . . L. » Abrir la tapa del motorreductor y fijarla en la placa como se indica en la Fig. F
Compruebe que no sea posible ningun aprisionamiento entre partes moviles y Ref.1-2.
gartes fijas debido al movimiento de la puerta. + Fijar el estribo de la hoja Fig. F

i esta prevista la utilizacion de cancelas batientes que incorporan puertas, els  Fijar el angular de arrastre QF en la hoja.
motor no debe funcionar en caso de que IaJ)uerta permanezca abierta. « La posicion correcta del brazo del actuador depende de la instalacion. El puntc
iATENCION!E| servomotor debe ser instalado por un instalador profesional, ya de fijacion a la hoja se obtiene situando el brazo de modo que se respete la

que se necesitan componentes de seguridad especificos en funcion del lugar y, cota representada en la fig.C Ref.1.
por consiguiente, la seguridad depende de la instalacion. + Con el servomotor desbloqueado, verificar el correcto movimiento del brazo.

* Repetir la misma operacion para la otra hoja.
A Solo para EE.UU.: los motores destinados a la motorizacion de | 5) REGULACION DEL FINAL DE CARRERA Y FIJACION DE LOS BLOQUES DE
cancelas no aprobadas UL no se pueden instalar en puertas de garajepARADA.
El actuador VIRGO SMART BT A posee bloques mecanicos de parada de final de
carrera por lo que es innecesario instalar los topes de parada al suelo.
2) DATOS TECNICOS Regular el final de carrera como se describe en el apartado “Conexion del motor

— ¥regu|acic’m del final de carrera en la seccion del cuadro de mandos THALIA.
Motor 110 == 2500 min omando como referencia la Fig. G, proceder del siguiente modo:
Potencia 110 W - ldentificar los puntos de final de carrera de apertura y cierre y fijar los bloques
Clase de aislamiento F de parada de modo que el brazo de las palancas hagée\ogmaente luego

de la intervencion de los finales de carrera.

Lubricacion Grasa permanente

— = = 6) MANIOBRA DE EMERGENCIA (Fig. 1)

Relacion de reduccion _ 1+1224 En caso de falta de tension de red o de funcionamiento anémalo, la maniobra ma

Revoluciones arbol de salida 2 min'MAX. ?e'?nét)ar?_'encia puedcle' ejelcutarse pct>r medio de la palanca de desbloqueo exterior
: S rif. S). Hay que realizar lo siguiente:

Tiempo de apertura 90 14s 1) Introducir la llave de desbloqueo y girarla hacia la izquierda (Fig.1 Ref.B).

Par suministrado 170 Nm 2) Accionar la palanca “S” hasta obtener el desbloqueo (Fig.1 Ref.B).

Peso y longitud max. hoja 2000 N (~200 kg) por longitud hoja 2 n] ~ 4) Empujar lentamente la hoja para abrir o cerrar la cancela fFI A1 ef.C?. )

— - — - Para reactivar el funcionamiento motorizado, es Fremso girar la llave en el sentidc
Reaccion al impacto Limitador del par integrado en el cuadrp  de las agujas del reloj para liberar la palanca de la posicion de bloqueo y colocarl:
de mandos THALIA en la posicion inicial de normal funcionamiento.

Transmision del movimiento Brazo de palancas 7) DISPOSITIVO DE DESBLOQUEO MANUAL CON HILO (Fig. H)
Parada Fines de carrera eléctricos incorporadds + El céesbloqtyeo manhqlal de emergencia del servomotor puede accionarse mediante
: " A un dispositivo con hilo:
dispositivos de blogueo mecanicos - Hay que extraer de la vaina todo el cable metalico e introducirlo en la palanca
Maniobra manual Desbloqueo mecanico de palanca con flave ie destbloquep. o bl | ) | g g .
g : - continuacioén, es preciso bloquear la vaina y regular adecuadamente s
Nume.,-rc.) de manlobralls. en24h 160 - Eosicién con el tornillo expresamente previsto.
Condiciones atmosféricas localeq-20 + +55 °C - Enlatapa, esta previsto un alojamiento que se sacara para pasar la vaina.
Grado de proteccion P44 - Para mas informacion, se remite a las instrucciones especificas del dispositivo
de desbloqueo.
Peso servomotor 8 kg
Dimensiones Véase la fig. B 8) CONTROL DE LA AUTOMATIZACION
— — Antes de hacer definitivamente operativa la automatizacion, controlar escrupulosa-
Presién acustica <70dB(A) mente lo siguiente:
NUmero de maniobras 20 cycle/h » Controlar el correcto funcionamiento de todos los dispositivos de seguridad
microinterruptores de fin de carrera - fotocélulas - barras sensibles, etc.).
kg . ontrolar que el empuje (antiaplastamiento) de la hoja esté dentro de los limites
erevistos por las normas vigentes.
300 4 . erificar el mando de apertura manual.

+ Controlar la operacion de aperturaty cierre con los dispositivos de mando aplicado:
250 + Verificar la légica electronica de funcionamiento normal y personalizada.

200 9) USO DE LA AUTOMATIZACION ) ) ) ) )
Debido a que la automatizacion puede ser accionada a distancia mediante radiomand
o botén de start y, por tanto, no a la vista, es indispensable controlar frecuentemente |
perfecta eficiencia de todos los dispositivos de seguridad. Ante cualquier anomalia en
el funcionamiento, intervenir rapidamente sirviéndose incluso de personal cualificado.
Se recomienda mantener a los nifios fuera del radio de accion de la automatizacion.

150

100

501 10) ACCIONAMIENTO
La utilizaciéon de la automatizacién permite la apertura y el cierre de la cancele
0 m manera motorizada. El accionamiento puede ser de diversos tipos (manual, con radio-
! 5 223 mando, control de los accesos con tarjeta magnética, etc.), segun las necesidades vy |z
3) INSTALACION DEL AUTOMATISMO caracteristicas de la instalacion.
3.1) Controles preliminares Por lo que se refiere a los diversos sistemas de accionamiento, véanse las instruccion
Es preciso controlar que: correspondientes. Las personas que utilicen la automatizacion tiene que ser instruidas
 La estructura de la cancela sea suficientemente sélida y rigida. sobre el accionamiento y el uso de la misma.

La posicion de fijacion debe determinarse segun la estructura de la hog. En cualquier
caso, el brazo de maniobra debe empujar enun punto de la hoja reforfigoC ~ 11) MANTENIMIENTO B o o

* Las hojas se muevan manualmente por toda la carrera. Antes de efectuar cualquier operacion de mantenimiento, cortar el suministro de
Si la cancela no es nueva, hay que controlar el estado de desgaste de todos loscorriente al sistema. ) B )
componentes. Sera necesario arreglar o sustituir las partes defectuosas o desga- Lubricar periédicamente los puntos de articulacion del brazo de maniobra.

stadas. + Limpiar de vez en cuando las lentes de las fotocelulas.
La fiabilidad y la seguridad del automatismo dependen directamente del ¢ Es preciso hacer controlar por personal cualificado (instalador) la correcta
estado de la estructura de la cancela. regulacion del par de los motores. ; ) )
* Ante la presencia de cualquier anomalia de funcionamiento, que no pueda
4) FIJACION DE LA PLACA DE SOPORTE solucionarse, cortar el suministro de corriente al sistema y solicitar |a inter-

El servomotor se suministra provisto de abrazadera de fijacion y brazo de palancagncion de f)ersonal cualificado (instalador). Durante el periodo de fuera de
Una vez identificado el punto de refuerzo de la hoja, con’la cancela cerrada, hay servicio de la automatizacion, activar el mecanismo de desbloqueo manual
q;IJe t(l;'azaDr I%n%%mea horizontal imaginaria desde el centro del refuerzo hasta el © para permitir la apertura y el cierre manuales.

ilar fig.D Ref).
En la Fig. C, se ilustran los tipos de instalacion mas comunes:
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| MANUAL DE INSTALACION
| CUADRO DE MANDOS | |auxo Cortacto almentado 24%-NO. (1A
max.
1) GENERALIDADES AUX 3 Contacto N.O. (24V~/1A max.)
El cuadro de mando¥HALIA es entregado por el fabricante con configuracion - - -
estandar. Cualquier modificacion debe ser configurada mediante el programagdrusibles veaseFig. K
con pantalla incorporado o mediante programador Eortétll universal. N° combinaciones: 4 mil millones
La Central soporta completamente el protocolo EELINK. - - -
N° max. radiomandos memorizablest3

Las caracteristicas principales son:

- Control de 1 6 2 motores 24V BT

Nota: Se deben utilizar 2 motores del mismo tipo.

- Regulacion electronica del par con deteccion de obstaculos
- Entradas control final de carrera en base al motor seleccionado

Entradas separadas para los dispositivos de seguridad

- Receptor radio |ncorBorado rolling-code con clonacion de transmisores.
ta tablero de bornes desmontable para facilitar ain mas s
mantenimiento o sustitucion. Es entregada con una serie de puentes precabl

La tarjeta cuenta con ta

Eara facilitar su instalacion en obra.

os puentes corresponden a los bornes: 70-71, 70-72, 70-74. Si los bornes
antes indicados son utilizados, quitar sus respectivos puentes.

COMPROBACION

El cuadroTHALIA realiza el control (comprobacion) de los relés de marcha y
de los dispositivos de seguridad (fotocélulas), antes de realizar cada ciclo de

apertura y cierre.

En caso de defectos de funcionamiento, comprobar que los dispositivos
conectados funcionen correctamente y controlar los cableados.

(* otras tensiones disponibles bajo pedido)

Versiones de transmisores que se pueden utilizar:
Todos los transmisores ROLLING CODE compatibles con

2.1)KIT DE BATERIAS VIRGO BAT(OPCIONAL)

POSICION DE TUBOS Fig. A o _
sponer la instalacion eléctrica como indica la fig.A.

((€R-Ready))

bajisima tensién de seguridad (24 V).

enla Fi?. A, para conducto flexible y espiraloide de @ interior 20:
- P1 entrada alimentacion de red. . .

- P2/P3 entradas para dispositivos de seguridad y accesorios.
(Fig. A-“8”).

4) CONEXIONES TABLERO DE BORNES Fig. K

Mantenga claramente separadas las conexiones de red de las conexiones con

Para ello, el servomotor esta dotado de predisposiciones especiales, indicadas

Para la alimentacion de red, hay que utilizar el sujetacable expresamente previstc

2) DATOS TECNICOS

Alimentacién

220-230V 50/60 Hz*

Aislamiento red/baja tensién

> 2MOhm 500V==

Temperatura de funcionamiento

-20 / +55°C

Proteccion térmica

Software

ADVERTENCIAS -En las operaciones de cableado e instalacion seguir las normas
vigentes y los principios de buena técnica.

Los conductores alimentados con tensiones diferentes deben estar fisicamente
separados, o bien deben estar debidamente aislados con aislamiento
suplementario de al menos 1 mm.

Los conductores deben estar unidos por una fijacion suplementaria cerca de los
bornes, por ejemplo mediante abrazaderas. ) )

Todos los cables de conexion deben ser mantenidos adecuadamente alejados

Resistencia dieléctrica

rete/bt 3750V~ por 1 minuto

del di g)gdor.
{ATENCION! Para la conexién a la red, utilizar cable multipolar de seccién

Corriente salida motor

7.5A+7.5A max.

minima de 3x1,5 mm2 y del tipo previsto por las normas vigentes.
Para la conexion de los motores, utilizar cable de seccion minima de 1,5

Corriente de conmutacion relé motor

10A

Potencia maxima motores

180W + 180W (24%=)

igual a HO5R!

Alimentacién accesorios

24V~ “é absorcion max.)

24V ~sa

Definicion Descripcion
EASE Alimentacién monofasica220-230V 50/60 Hz*
NEUTRO
PRIM TRANSF Conexion primaria transformador, 220-230V.
Alimentacion tarjeta:
SEG TRANSF 24\V/~ Secundario transformador
24V= Alimentacion desde bateria compensadora
MOT1 + Conexion motor 1. Desfasaje retardado en fase de cierre.
MOT1 - Controlar las conexiones de Fig. L
MOT2 + Conexion motor 2. Desfasaje retardado en fase de apertura.
MOT2 - Controlar las conexiones de Fig. L

AUX 0 - CONTACTO ALIMENTA|

24V (N.0.) (1A MAX.)

Salida configurable AUX 0 - Default PARPADEANTE.

s salidas AUX

AUX 3 - CONTACTO LIBRE (N.

Salida configurable AUX 3 - Default Salida 2°CANAL RADIO. )
3§°CANAL RADIO/ INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA/ Mando LUZ CORTESIA/ Mando LUZ ZONA/ LUZ ER
LARMA CANCELA ABIERTA/ INDICADOR PARPADEANTE/ CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE/ CER

(Max. 24V 1A) ELECTRICA CON IMANES.
Consultar la tabla "Configuracion de las salidas AUX".
o= 41 + REF SWE Comun final de carrera
E - ‘E‘ - H] 42 SWC 1 Final de carrera de cierre del motor 1 SWC1 (N.C.).
: H 3 =2 43 SWO 1 Final de carrera de apertura del motor 1 SWO1 (N.C.).
; n'g = o 44 SWC 2 Final de carrera de cierre del motor 2 SWC2 (N.C.).
E > 45 SWO 2 Final de carrera de apertura del motor 2 SWO2 (N.C.).
© : 42 SW 1 Control final de carrera motor 1.
) Para los accionadores con gestion de los finales de carrera de un cable.
SES
532
v&A S 43 SwW2 Control final de carrera motor 2.
'3; 8 "' Para los accionadores con gestion de los finales de carrera de un cable.
50 24V-
Salida alimentacion accesorios.
51 24V+
Salida alimentacion para dispositivos de seguridad comprados (transmisor fotocélulas y transmisor canto sgnsible).
52 24 Vsafe+ ) ) R . A
Salida activa sélo durante el ciclo de maniobra.
60 Comun Comun entradas IC 1y IC 2
o Entrada de mando configurable 1 (N.O.) - Default START E.
] 61 IC1 START E /START | / OPEN / CLOSE /'PED / TIMER / TIMER PED
= Consultar la tabla "Configuracion de las entradas de mando".
= Entrada de mando configurable 2 (N.O.) - Default PED.
62 IC2 START E /START |/ OPEN / CLOSE /'PED / TIMER / TIMER PED
Consultar la tabla "Configuracion de las entradas de mando".

VIRGO SMART BF X1

mm2 ydel tiklo'!:revisto por las normas vigentes. El cable debe ser al menos

Hey CANAL RADIO/ INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA/ Mando LUZ CORTESIA/ Mando LUZ ZONA/ LUZ EBCALERA
ARMA CANCELA ABIERTA/ INDICADOR PARPADEANTE/ CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE/ CERRADUR/
ELECTRICA CON IMANES/MANTENIMIENTO/PARPADEANTE Y MANTENIMIENTO. Consultar la tabla “Con§guracion

TONVYdS3
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Borne Definicion Descripcion
70 Comun Comun entradas STOP, SAFE 1y SAFE 2
El mando interrumpe la maniobra. (N.C.
n STOP Si no se utiliza, dej%r el puente con(ectago.

Entrada de seguridad configurable 1 (N.C.) - Default PHOT.

Antena

SHIELD escaso del transmisor, hay gue situar la antena en un punto mas adecuado.

presencia de cuerpos metalicos junto a la antena, puede perturbar la recepcion radio. En caso de alcande

72 SAFE 1 PHOT /PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARBAFSDPBAR 8K2 /
(B:AR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CL TEST / BAR 8K2 CL
0
73 FAULT 1 Entrada comprobacion dispositivos de seguridad conectados al SAFE 1.
Entrada de s$_g]t_1ridad configi_urable 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT /PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARBAISDPBAR 8K2 /
BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CL TEST / BAR 8K2 CL
Consultar la tabla "Configuracion de las entradas de seguridad".
75 FAULT 2 Entrada comprobacion dispositivos de seguridad conectados al SAFE 2.
Entrada antena.
Y ANTENA Usar una antena sintonizada en 433 MHz. Para la conexion Antena-Receptor, usar cable coaxial RG58.|La

Configuracion de las salidas AUX

Logica Aux= 0 - Salida 2° CANAL RADIO. ] i
El contacto permanece cerrado durante 1 seg. cuando se activa el 2° canal radio.

Logica Aux= 1 - Salida INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA. . . . . . . .
El contacto permanece cerrado durante la fase de apertura y con la hoja abierta, intermitente durante la fase de cierre, abierto con hoja cerrada.

Logica Aux= 2 - Salida mando LUZ DE CORTESIA. . ", )
El contacto permanece cerrado durante 90 segundos después de la ultima maniobra.

Logica Aux= 3 - Salida mando LUZ DE ZONA. .
El contacto permanece cerrado durante todo la maniobra.

Logica Aux= 4 — Salida LUZ ESCALERAS. . .
El contacto queda cerrado durante 1 segundo al comienzo de la maniobra.

Logica Aux= 5 — Salida ALARMA CANCELA ABIERTA. .
El contacto queda cerrado si la hoja queda abierta durante un tiempo doble respecto al TCA configurado.

Logica Aux= 6 — Salida para INDICADOR PARPADEANTE.
El contacto queda cerrado durante el desplazamiento de las hojas.

Logica Aux= 7 — Salida para CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE.
El contacto queda cerrado durante 2 segundos en cada apertura.

Logica Aux= 8 — Salida para CERRADURA ELECTRICA CON IMANES.
El contacto queda cerrado con cancela cerrada.

Logica Aux= 9 — Salida MANTENIMIENTO. ) i o ~ o o
El contacto permanece cerrado cuando se alcanza el valor configurado en el parametro Mantenimiento, para sefalar la solicitud de mantenimiento.

Logica Aux= 10 — Salida PARPADEANTE Y MANTENIMIENTO.

s para sefalar la solicitud de mantenimiento.

contacto por 4 veces se cierra durante 10 s v se abre durante

El contacto queda cerrado durante el desplazamiento de las hcs)jas. Si se alcanza el valor configurado en el parametro Mantenimiento, al final de la maniobra, con hoja cerradq, el

Configuracion de las entradas de mando

Légica IC= 0 - Entrada configurada como Start E. Funcionamiento segun la L*gica MOV. PASO PASO. Start externo para la gestién semaforo.

Légica IC= 1 - Entrada configurada como Start |. Funcionamiento segun la L*gica MOV. PASO PASO. Start interno para la gestion semaforo.

Logica IC= 2 - Entrada configurada como Open. . . . L .
El mando realiza una apertura. Si la entrada permanece cerrada, las hojas permanecen abiertas hasta la apertura del contacto. Con contacto abierto la automatizacion se cie
después del tiempo de tca, si estuviera activado.

Logica IC= 3 - Entrada configurada como Close.
El mando realiza una fase de cierre.

Logica IC= 4 - Entrada configurada como Ped. ) . ) i .
El mando realiza una fase dée apertura peatonal, parcial. Funcionamiento segun la L*gica MOV. PASO PASO

Logica IC= 5 - Entrada configurada como Timer. . ) )
Funcionamiento analogo al open pero el cierre es garantizado incluso tras la ausencia de red.

Ldgica IC= 6 - Entrada configurada como Timer Ped.

Configuracion de las entradas de seguridad

El mando realiza una fase de apertura peatonal, parcial. Si la entrada permanece cerrada, la hoja permanece abierta hasta la apertura del contacto. Sila entrada permanece certpda y se
activa un mando de Start E, Start | u Open, se realiza una maniobra completa para luego restaurarse en fase de apertura peatonal. _El cierre es garantizado incluso tras la ausenda dé red.

Logica SAFE= 0 - Entrada configurada como Phot, fotocélula no comprobadas (*) (Fig. M, Ref. 1). o | .
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. En caso de oscurecimiento, las fotocélulas se activan tanto en fase de apertura
cierre. Un oscurecimiento de la fotocélula en fase de cierre, invierte el movimiento soélo tras la desactivacion de la fotocélula. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

omo de

Légica SAFE= 1 - Entrada configturada como Phot test, fotocélula comprotféida 1, Ref. 2).
Acliva la comprobacion de las fo
fotocélula en fase de cierre, invierte el movimiento sélo tras la desactivacion de la fotocélula.

océlulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, las fotocélulas se activan tanto en fase de apertura como de cierre. Un oscuregmiento d¢

Loégica SAFE= 2 - Entrada configurada como Phot oP, fotocélula activa solo en fase de apertura no comprobadas (*) (Fig. M Ref. 1). . . .
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase d
En fase de apertura bloquea el movimiento mientras la fotocélula esta oscurecida. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

cierre.

Lé?ica SAFE= 3 - Entrada confi%ura,da como Phot op test, fotocélula comprobada sélo en fase de apertura (Fi?. M, Ref. 2).
Acfiva la comprobacion de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, excluye el fu
movimiento mientras la fotocélula esta oscurecida.

ncionamiento de la fotocélula en fase de cierre. En fase de apgrtura blo

Légica SAFE= 4 - Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre no comprobadas (*) (Fig. M, Ref. 1
| Durante la fase de cierre, invierte inmediatamente. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase dg apertura.

6gica SAFE= 5 - Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula comprobada sélo en fase de cierre (Fig. M, Ref. 2
cierre, invierte inmediatamente.

Lo ).
Ac?lva la comprobacion de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de apertura. Durante la fase de

Loégica SAFE= 6 - Entrada configurada como Bar, canto sensible no comprobadas (*) (Fig. M, Ref. 3).

Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. El mando invierte el movimiento durante 2 seg. Si no se utiliza, dejar el puente cpnectado.

Légica SAFE= 7 - Entrada configurada como Bar, canto sensible comprotfaido l1,Ref. 4). o
Acfiva la comprobacion de los cantos sensibles al comienzo de la maniobra. El mando invierte el movimiento durante 2 seg.

Logica SAFE= 8 - Entrada configurada como Bar 8k2 (Fig. M, Ref. 5). Entrada para canto resistivo 8K2.
El mando invierte el movimiento durante 2 seg.

Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. La activacion en fase de apertura provoca la inversion del movimiento durante 2 seg.,
durante la fase de cierre provoca la parada. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Ldgica SAFE=9 Entrada configurada como Bar op, canto sensible con inversidn activa solo en fase de apertura, si es activada durante |a fase de cierre provoca la parada de la autdrigtiAddcasn3§ TOP

la activac

aufomatizacion (STQP)Fd(g. M ref. 4)
Activa la comprobacion de
cierre provoca la parada.

Logica SAFE=10 Entrada configurada como Bar op test, canto sensible comprobado con inversion activa solo en fase de apertura, si es activada durante la fase de cierre provoca la paragda de la

los cantos sensibles al comienzo de la maniobra. La activacién en fase de apertura provoca la inversién del movimiento durante 2 seg., la activacion durante lajfase de

tizacion (STOP) [(Fig. M, ref. 5). ) B o L )
La activacion en fase de apertura provoca la inversion del movimiento durante 2 seg., la activacién durante la fase de cierre provoca la parada.

Légica SAFE=11 Entrada configurada como Bar 8k2 op, canto 8k2 con inversioén activa solo en fase de apertura, si es activada durante la fase de cierre provoca la parada de|la autom:

Loégica SAFE=12 Entrada configurada como Bar cl, canto sensible con inversion activa solo en fase de cierre, si es activada durante la fase de apertura provoca la parada de
zacion (STOP) (Fig. M, ref. 3).

activacion durante la fase de apertura provoca la parada. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

a autome

Permite conectar dispositivos'no equipados con contacto complementario de comprobacion. La activacion en fase de cierre provoca la inversion del movimiento durante 2 sed., la

de la automatizacion (STOMig( M ref.

fase de apertura provoca la parada.

Légiica SAFE=13 Entrada configurada como Bar cl test, canto sensible comprobado con inversion activa solo en fase de cierre, si es activada durante la fase de apertura pfovoca la

Activa la comprobacion de los cantos sensibles al comienzo de la maniobra. La activacion en fase de cierre provoca la inversién del movimiento durante 2 seg., la activaciqn durante

Logica (SS/-}FOEP=)1 é(tFEntll'\e/llda <f:o5n)figurada como Bar 8k2 cl, canto 8k2 con inversion activa solo en fase de cierre, si es activada durante la fase de apertura provoca la parada de
zacion ig. M, ref. 5).
La activacién en fage de cierre provoca la inversion del movimiento durante 2 seg., la activacion durante la fase de apertura provoca la parada.

r automa

(¥) Si se instalan dispositivos de tipo “D” (tal como los define la EN12453), conectados en modo no comprobado, establecer un mantenimiento obligatorio con frecuencia al menos seme
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% 5) CONEXION MOTORES Y REGULACION FINAL DE CARRERA (Fig.L) 2. Igggwn;ggﬁgr las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al punto 10 de

3 Con la cancela completamente cerrada y abierta, girar la leva correspondiente3. Sj fuera necesario adecuar los parametros de velocidad y sensibilidad (fuerza)
o hasta percibir el disparo del microinterruptor de final de carrera en cuestion y " véase tabla parametros.

bloquearla en posicm’)n,_fi{ando los tornillos especificos. . 4. Volver a comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al
Comprobar la correcta intervencion de los finales de carrera, iniciando algunos punto 10 de lo contrario
ciclos completos de apertura y cierre motorizados . Aplicar un canto pasivo

6) DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD . Volver a comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al

et , e . punto 10 de lo contrario » ] B )
Nota: utilizar solamente dispositivos de seguridad receptores con . Aplicar dispositivos de proteccion sensibles a la presion o electrosensibles (po
contacto en intercambio libre.

ejemplo canto activo) (*
6.1) DISPOSITIVOS COMPROBADOS Fig. M

. Volver a comprobar las %uerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al
punto 10 de lo contrario
6.2) CONEXION DE 1 PAR DE FOTOCELULAS NO COMPROBADAS Fig. K1

Permitir el movimiento del accionamiento s6lo en modo “Hombre presente”
0. Asegurarse de que todos los dispositivos de deteccion de presencia en el are:
de maniobra funcionen correctamente

SO0 ® N owm

6.3) CONEXION DE 1 PAR DE FOTOCELULAS CONTROLADAS Fig. K2 (*) Antes de realizar el autoset asegurarse de haber realizado correctament
7) ACCESO A LOS MENUS: i, 2 (s o cpeacines de monile Y sl onsegined ol oo o mfar
7.1) MENU PARAMETROS (PARA) (TABLA “A” PARAMETROS) O o aticn 46 thapostives d proetaion sansiies o @ todos modos, recy
7.2) MENU LOGICAS (LOGIG (TABLA “B” LOGICAS) 7.8) MENU ESTADISTICAS

Permite visualizar la version de la tarjeta, el numero de maniobras totales (en

7.3) MENU RADIO (radio ) (TABLA “C” RADIO) centenas), el nimero de radiomandos memorizados y los Ultimos 30 errores (las
- NOTA IMPORTANTE: MARCAR EL PRIMER TRANSMISOR MEMORIZADO primera§)2 cifras indican la posicion, las ultimas 2 el go’digo de error). El error(01

CON LA ETIQUETA CLAVE (MASTER) » ) % as reciente.

El Knmer transmisor, en el caso de programacion manual, asigna el C(?B! g

CLAVE DEL RECEPTOR; este cédigo es necesario Bara poder realizar la sucg®yMENU CONTRASENA

clonacion de los radiotransmisores. El receptor de a bordo incorporado Clonixpermite configurar una contrasefig para programar la tarjeta via red U-link”.
cuenta con algunas funciones avanzadas importantes: Con la logica “NIVEL PROTECCION” configurada a 1,2,3,4 se requiere para acce

+ Clonacion del transmisor master (rolling-code o Céd(ijgo .f(ijo)- a los menus de programacion. Tras 10 intentos consecutivos de acceso fallidos
» Clonacion para sustitucion de transmisores ya introducidos en el receptor. gse deberan esperar 3 minutos para un nuevo intento. Durante este periodo en

*  Gestion de la base de datos de transmisores. cada intento de acceso la pantalla visualiza “BLOC”. La contrasefa predetermi-
+ Gestion de comunidad de receptores. ) ) nada es 1234.
Para el uso de estas funciones avanzadas, consultar las instrucciones deﬁ

programador portatil universal y la Guia general de programacion de receptorg.PRESION FINAL DE CARRERA DE CIERRE Fig. O Ref. A-B

7.4) MENU DE VALORES PREDETERMINADOS (_default ) DIRECCION APERTURA Fig. L
Lleva nuevamente la central a los valores PREDETERMINADOS. Después dey)acONEXION CON TARJETAS DE EXPANSION Y PROGRAMADOR PORTATIL

restauracion, es necesario efectuar un nuevo AUTOSET. UNIVERSAL (Fig. N) Consultar el manual especifico.
7.5) MENU IDIOMA (lingua ) 10) MODULOS OPCIONALES U-LINK
Permite configurar el idioma del programador con pantalla. (E;Ionsmgar Iells instrucgi(jor]les de IIQS mo’dulog U-link dolal de 1a radio. Ad
- uso de algunos maédulos implica una reduccion del alcance de la radio. Adecua
7.6) MENU AUTOSET ( AUTOse) ) . » la instalacién con una antena adecuada sintonizada a 433 MHz
« Dar inicio a una operacion de configuracion automatica pasando al menu

especifico. . N .. 11) RESTAURACION DE LAS CONFIGURACIONES DE FABRICA (Fi?.P)
* Inmediatamente después de pulsar la tecla OK, se visualiza el mensaje *... ATENCION lleva la central a los valores preconfigurados de fabrica y se

....", la central acciona una maniobra de apertura seguida por una maniobraporran todos los radiomandos en la memoria.

de cierre, durante |a cuales se configura automaticamente el valor minimo JRTENCION! Una configuracién incorrecta, puede ocasionar dafios a perso-

Ear necesario para el movimiento de la hoja. ) nas, animales o cosas.

I numero de maniobras necesarias para el autoset puede variar de 1 a 3. _|nterrumpir la tension a la tarjeta (Fig.P ref.1

Durante esta fase es importante evitar el oscurecimiento de las fotocélulas,- Aprir [a entrada Stop y pulsar simultaneamente los botones — y OK (Fig.P ref.2)

asi como el uso de los mandos START, STOP y de la pantalla. ... - Dar tension a la tarjeta (Fig.P ref.3)
Al final de esta operacion, la central de mando habra configurado automatica . | a3 pantalla visualiza ﬁ? dentro de los 3s confirmar pulsando el botén
los valores de par ideales. Comprobarlos y si fuera necesario modificarlos conpig.pP ref.4) ’

se,describe egﬁ[o ramacion. - Esperar que el procedimiento sea terminado (Fig.P ref.5)

iATENCI ontrolar que el valor de la fuerza de impacto medidoen  _ imi i i
|os puntos previstos por la norma EN 12445 sea infer?or al indicado Procedl'm|ento erminado (Fig.P ref.6)
enlanormaEN 12453, {ATENCION! Una configuracién incorrecta, puede ocasionar dafios a perso-

formables. ATENCION: Controlar que el valor de la fuerza de impacto medido en
A jAtencion! Durante la fase de configuracion automatica, la funcion de los puntos previstos por la norma EN 12445 sea inferior al indicado en
deteccion de obstaculos no esta activada, por lo que el instalador debe la Sorma EN 12453.

Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos de- n??,animales,o cosas.

Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos de-

controlar el movimiento de la automatizacion e impedir que personas y cosas f ol
ormables.

se acerquen o permanezcan en el radio de accion de la misma. . . .
ara obtener un mejor resultado, se recomienda realizar el autoset con los mo-

7.7)SECUENCIA CONTROL INSTALACION i Y i
1" Realizar la maniobra de AUTOSET (*) ﬁq)g?]sioir;gg%%%%égﬁt?v%csl;'no sobrecalentados por un numero considerable de

TABLA “A” - MENU PARAMETROS - (param)

Parametro Min. | Max. | Default | Personales Definicion Descripcion

Tiempo retardo
apertura motor 2 [s]

RET APERT| o 10 3

Tiempo retardo en la fase de apertura del motor 2 respecto al motor 1.

Tiempo retardo en la fase de cierre del motor 1 respecto al motor 2.
NOTA:si se configura el tiempo al maximo, el motor 1 espera a que se cierre completamente §
m

Tiempo de retardo
cierre motor 1 [s]

RET CIERRE © 25 6

Tiempo cierre

m
(7))
R
P
=
o
r

TCA 0 120 10 automatico [s] Tiempo de espera antes del cierre automatico. R
Tiempo de
T.EVAC.SE 1 180 40 evacuacion zona | Tiempo de evacuacion de la zona afectada por el trafico regulado por el seméforo.
semalforos [s]
Espacio de deceleracion en fase de apertura del/los motor/es, expresado en porcentaje de g
ATENCION: Tras una modificacion del parametro se debera realizar una maniobra completal
Espacio de interrupciones.
i ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccion ¢lel obstac
D
ESP.RAL.A 0 50 10 deceleracion er; fasq ATENCION: con accionadores con topes integrados la deceleracion debe estar siempre activd a un valc
de apertura [%] | superior a 5”.
ATENCION: en el GIUNO, el espacio de deceleracion se configura con los sensores de corre-
deras
E_sl%acio de deceleracion en fase de cierre del/los motor/es, expresado en porcentaje de la calgjera tota
At NCION: Tras una modificacién del parametro se debera realizar una maniobra’completajsin
. interrupciones.
Espacio de QTIENb 10ON: Icuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccién
=] 50 10 deceleracion en fasg del obstaculo.
ESP.RAL.CIE de cierre [% ATENCION: con accionadores con topes integrados la deceleracion debe estar siempre
! [%] activa a un valor superior a 5”.
ATENCION: en el GIUNO, el espacio de deceleracion se configura con los sensores de corre-
deras
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ESP.DECEL o 50 15

deceleracion [%]

sin interrupciones.
ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccién
del obstaculo.

Q
i6n) tantc

Parametro Min. | Max. | Default Personalesl Definicion Descripcion
Espacio de deceleracion (paso de la velocidad de funcionamiento a la velocidad de deceleral
) en fase de apertura como en fase de cierre del/los motor/es, expresado en porcentaje de la darrera tot
Espacio de ATENCION: Tras una modificacion del parametro se debera realizar una maniobra completa

apert. 10 99 99
parcial

Apertura parcial
M1 [%]

Espacio de apertura parcial en porcentaje respecto a la apertura total, tras activacién mando|
peatonal PED.

FUERZA AR 1 929 50

Fuerza hojals en
fase de apertura [%]|

Fuerza ejercida por la/s hoja/s en fase de apertura. Representa el porcentaje de fuerza

suministrada, ademas de la memorizada durante el autoset (y posteriormente actualizada), ghtes

de generar una alarma por obstaculo.
El ?arémetro es configurado automaticamente por el autoset.

ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que con el
valor configurado se respeten las normas de seguridad vigentes (*). Si fuera necesario
instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento(*¥).

FUERZACIH 1 99 50

Fuerza hojals en
fase de cierre [%]

Fuerza ejercida por la/s hoja/s en fase de cierre. Representa el porcentaje de fuerza suminis

ademas de la memorizada durante el autoset (y posteriormente actualizada), antes de generfr

una alarma por obstaculo.
El ?arémetro es configurado automaticamente por el autoset.

ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que con el
valor configurado se respeten las normas de seguridad vigentes (*). Si fuera necesario
instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento (*¥).

rada,

VEL AP 15 99 99

Velocidad en fase dé
apertura [%]

Porcentaje de la velocidad maxima que se puede alcanzar en fase de apertura por el/los mof
ATENCION: Tras una modificacion del parametro se debera realizar una maniobra completa
sin interrupciones.

ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccién
del obstaculo.

br/es.

VEL CIE 15 99 99

Velocidad en fase dg

Porcentaje de la velocidad maxima que se puede alcanzar en fase de cierre por el/los mot/eqd.

ATENCION: Tras una modificacién del parametro se debera realizar una maniobra completa
sin interrupciones.

VEL.DECELER5 929 25

deceleracion [%]

1 0y
cierre [%] ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccion
del obstaculo.
Velocidad por el/los motor/es en fase de apertura y cierre en la fase de deceleracion, expres
en porcentaje de la velocidad maxima de funcionamiento.
Velocidad ATENCION: Tras una modificacién del parametro se debera realizar una maniobra completa

sin interrupciones.
ATENCION: Cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no est4 activa la
deteccion del obstaculo.

Nanteni
iento

Programacion
ndmero maniobras
umbral
mantenimiento
[en centenas]

Permite configurar un nimero de maniobras después del cual se sefiala la solicitud de
mantenimiento en la salida AUX configurada como Mantenimiento o Parpadeante y
Mantenimiento.

(*) En la Union Europea aplicar la EN12453 para los limites de fuerza, y la EN12445 para el método de medicion.
(**) Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos deformables.

TABLA “B” - MENU LOGICAS - (LOGIGQ

74 - VIRGO SMART BT A

Marcar la
Légica Definicién Default | configuracion Opciones
realizada
0 Motores inactivos
1 ELI 250 BT - No utilizar
2 PHOBOS N BT - No utilizar
3 IGEA BT - No utilizar
4 NO GESTIONADO
5 NO GESTIONADO
Tipo motor 6 SUB BT - No utilizar
(Configurar el 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A - No utilizar
TIPO ®TOR tipo de motor 0 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A 50 - No utilizar
conectado a la 9 VIRGO SMART BT A - 5 cables
tarjeta.) 10 VIRGO SMART BT A - 3 cables
11 ES5 BT A18 - No utilizar
12 E5 BT A12 - No utilizar
13 ELI BT A40 LS - No utilizar
14 ELI BT A35 LS - No utilizar
15 ELI BT A40 - No utilizar
16 ELI BT A35 - No utilizar
Tiempo de Cierre 0 Ldgica inactiva
TCA Automatico 0 1 Activa el cierre automatico
CIERRE RAP Cierre répido 0 0 Légica inactiva
1 Cierra tras 3 segundos de la desactivacion de las fotocélulas antes de esperar que termine el TCA configjrado.
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Légica

Definicion

Default

Marcar la
configuracion
realizada

Opciones

fIOV.PASO A

PASO

Movimiento
paso a paso

0

Las entradas configuradas como Start E, St

I, Ped funcionan con la légica 4 pasos. Movimiento paso a paso

2PASOS 3 PASOS 4 PASOS

ABRE

Las entradas configuradas como Start E, SteH

I, Ped funcionan con la légica 3 pasos. El

impulso durante la fase de cierre se invierte ¢l CERRADA
EN FASE

ABRE ABRE

movimiento.
DE CIERR sTOP

ABIERTA

CIERRA | CIERRA

Las entradas configuradas como Start E, Stj;

: S EN FASE [
_I, Ped fupcpnan con Iallo_glca 2 pasos. A cal APERTUR
impulso invierte el movimiento.

DESPUES
DE STOP

(CIERRA STOP +

ABRE ABRE ABRE

PREALAR A

Prealarma

El indicador parpadeante se enciende simultdneamente cuando arranca/n el/los motor/es.

El indicador parpadeante se enciende aproximadamente 3 segundos antes de que el/los motor/es
arranque/n.

HO'BRE PRES

Hombre
presente

Funcionamiento a impulsos.

Funcionamiento en modo Hombre Presente.

La entrada 61 es configurada como OPEN UP.

La entrada 62 es configurada como CLOSE UP.

La maniobra continua mientras son presionadas las teclas de mando OPEN UP o CLOSE UP.

ATENCION: no estan activados los dispositivos de seguridad.

Funcionamiento Hombre Presente Emergency. Normalmente funcionamiento a impulsos.
Si la tarjeta falla las pruebas de los dispositivos de seguridad (fotocélula o canto, Er0x) 3 veces consegutivamer
habilita el funcionamiento en modo Hombre Presente, activo hasta que se suelten las teclas OPEN UPJjo CLOSE
La entrada 61 es configurada como OPEN UP.

La entrada 62 es configurada como CLOSE UP.

ATENCION: con Hombre Presente Emergency no estan activos los dispositivos de seguridad.

BL.I'P.AP

Bloqueo
impulsos en fase
de apertura

El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tienen efecto durante la apertura.

El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped no tienen efecto durante la apertural

BL.'P.TCA

Bloqueo
impulsos en TCA

El'impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tienen efecto durante la pausa TCA

El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped no tienen efecto durante la pausa [TCA.

BL.I'P.CIE

Bloquea
impulsos en fase
de cierre

El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start I, Ped tiene efecto durante el cierre.

El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start I, Ped no tiene efecto durante el cierre.

ARIETE C.AP

Golpe de ariete
en fase de
apertura

Légica no activada

Antes de abrir la cancela, empujar durante aproximadamente 2 segundos en fase de cierre. Esto perm
que la cerradura eléctrica se desenganche mas facilmente.
IMPORTANTE - En caso de falta de los topes de parada mecanicos adecuados, no usar esta funcion.

)

ARIETE C.CIE

Golpe de ariete
en fase de cierre

Légica no activada

Antes de cerrar la cancela, empujar durante aproximadamente 2 segundos en fase de apertura. Esto pprmi-
te que la cerradura eléctrica se desenganche mas facilmente.
IMPORTANTE - En caso de falta de los topes de parada mecanicos adecuados, no usar esta funcién.

NANTEN.BLOQ

Mantenimiento
bloqueo

Légica no activada

Si los motores permanecen parados en posicion de apertura total o cierre total durante mas de una horf
activan en la direccién de tope durante aproximadamente 3 segundos. Esta operacion es realizada ca
NOTA IMPORTANTE: Esta funcién tiene como finalidad compensar, en los motores oleodinamicos la
eventual reduccién de volumen del aceite causada por la disminucién de la temperatura durante las pal
prolongadas, por ejemplo durante la noche, o por las pérdidas internas.

IMPORTANTE - En caso de falta de los topes de parada mecanicos adecuados, no usar esta funcién.

PRES SWC

Presion final de
carrera de cierre

El movimiento es detenido exclusivamente por la intervencion del final de carrera de cierre, en este cag L)
necesario realizar una regulacion precisa de la intervencién del final de carrera de cierre (Fig. G, Ref.B >

Se debe utilizar en caso de presencia de tope mecanico de cierre.
Esta funcién activa la presion de las hojas en el tope mecanico, sin que esto sea considerado un obstaf o
por el sensor amperio-stop. -
Por lo tanto, el vastago contintia su carrera durante algunos segundos, tras la interceptacion del final df
ra de cierre o hasta la parada mecénica. De esta manera, anticipando levemente la intervencion de los|
de carrera de cierre, se lograra la detencion perfecta de las hojas con el tope de parada (Fig. G, Ref.Al

ICE

Funcion Ice

El umbral de intervencion de la proteccion amperio-stop permanece fija al valor configurado.

La central, en cada arranque, realiza automaticamente una compensacion del umbral de intervencion (]e la
alarma por obstaculo.
Controlar que el valor de la fuerza de impacto medido en los puntos previstos por la norma EN 12445, gea
inferior al indicado en la norma EN 12453. Ante la duda utilizar dispositivos de seguridad auxiliares.
Esta funcién es util en el caso de instalaciones que funcionan a bajas temperaturas.

ATENCION: tras haber activado esta funcion es necesario realizar una maniobra de autoset.

1 DT.ACTIV

1 motor activo

Estan activos ambos motores (2 hojas).

Sélo esta activo el motor 1 (1 hoja).

VIRGO SMART BF X5
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Marcar la
Logica Definicion Default | configuracion Opciones
realizada
Apertura: M1 arranca antes que el M2 (tiempo de desfasaje en fase de apertura). (Véase Fig.L)
y 0 Cierre: M2 arranca antes que el M1 (tiempo de desfasaje en fase de cierre). (Véase Fig.L)
) Inversién del La maniobra peatonal es realizada por M1
inv. ot desfasaje de los 0 - - - -
motores Apertura: M2 arranca antes que el M1 (tiempo de desfasaje en fase de apertura). (Véase Fig.L)
1 Cierre: M1 arranca antes que el M2 (tiempo de desfasaje en fase de cierre). (Véase Fig.L)
La maniobra peatonal es realizada por M2
Inversién 0 Funcionamiento estandar (Véase Fig. L).
INV.DIRECC.AHR. direccién de 0
apertura 1 Se invierte el sentido de apertura respecto al funcionamiento estandar (Véase Fig.L)
Configuracién 0 Entrada configurada como Phot, fotocélula.
de la entrada 1 Entrada configurada como Phot test, fotocélula comprobada.
SAFE 1 de seguridad 0 - - -
SAFE 1. 2 Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura.
72 3 Entrada configurada como Phot op test, fotocélula comprobada activa sélo en fase de apertura.
4 Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre.
5 Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula comprobada activa sélo en fase de cierre.
6 Entrada configurada como Bar, canto sensible.
7 Entrada configurada como Bar, canto sensible comprobado.
8 Entrada configurada como Bar 8k2.
;e Entrada configurada como Bar OP, canto sensible con inversion activa solo en fase de apertura. En fage de
cd‘znlﬁage‘:.r;;':": 9 cierre se prod%ce la parada del movimiento.
SAFE 2 de seguridad 6 10 Entrada configurada como Bar OP TEST, canto sensible comprobado con inversién activa solo en fasg de
SAFE 2. apertura. En fase de cierre se produce la parada del movimiento.
74 1 Entrada configurada como Bar OP 8k2, canto sensible con inversion activa solo en fase de apertura. Ej fase
de cierre se produce la parada del movimiento.
12 Entrada configurada como Bar CL, canto sensible con inversion activa solo en fase de cierre. En fase de
apertura se produce la parada del movimiento.
13 Entrada configurada como Bar CL TEST, canto sensible comprobado con inversion activa solo en fasejde
cierre. En fase de apertura se produce la parada del movimiento.
14 Entrada configurada como Bar CL 8k2, canto sensible con inversién activa solo en fase de cierre. En fdse de
apertura se produce la parada del movimiento.
a 0 Entrada configurada como Start E.
C ..
IC 1 de‘:g e?,:::;:’ge 0 1 Entrada configurada como Start I.
ma“gfl’ Ic1. 2 Entrada configurada como Open.
3 Entrada configurada como Close.
Configuracién 4 Entrada configurada como Ped.
IC 2 de':':f‘zg?g;fie 4 5 Entrada configurada como Timer.
62 6 Entrada configurada como Timer Peatonal.
0 Salida configurada como 2° Canal Radio.
Configuracién de 1 Salida configurada como SCA, Indicador Cancela Abierta.
AUX 0 la salida AUX 0. 6 - - -
20-21 2 Salida configurada como mando Luz de Cortesia.
3 Salida configurada como mando Luz Zona.
4 Salida configurada como Luz escaleras
5 Salida configurada como Alarma
Configuracién de 6 Salida configurada como Indicador parpadeante
AUX 3 la salida AUX 3. 0 7 Salida configurada como Cerradura de resorte
26-27 8 Salida configurada como Cerradura con imanes
9 Salida configurada como Mantenimiento.
10 Salida configurada como Parpadeante y Mantenimiento.
0 El receptor es configurado para el funcionamiento en modo rolling-code.
. . No se aceptan los Clones con Cédigo Fijo.
COD FISSO Cédigo Fijo 0

El receptor es configurado para el funcionamiento en modo codigo fijo.
Se aceptan los Clones con Codigo Fijo.
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Marcar la
Logica Definicion Default | configuracion Opciones
realizada
A — No se solicita la contrasefia para acceder a los menus de programacion
B - Habilita la memorizacion via radio de los radiomandos.
Este modo es realizado cerca del tablero de mando y no requiere el acceso:
- Pulsar en secuencia la tecla oculta y la tecla normal (T1-T2-T3-T4) de un radiomando ya memorizadgen
modo estandar a través del menu radio.
- Dentro de los 10 seg. pulsar la tecla oculta y la tecla normal (T1-T2-T3-T4) de un radiomando por
memorizar.
0 Al cabo de 10 seg., el receptor sale del modo de programacion, dentro de este tiempo se pueden incorj
nuevos radiomandos repitiendo el punto anterior.
C — Habilita la activacion automatica via radio de los clones.
Permite agregar los clones generados con programador universal y los Replay programados a la memgri
del receptor.
D - Habilita la activacién automatica via radio de los replay.
Permite que los Replay programados se agreguen a la memoria del receptor.
E - Se pueden modificar los parametros de la tarjeta via red U-link
A - Se solicita la contrasefia para acceder a los menus de programacion.
1 La contrasefia predeterminada es 1234
. .. Las funciones B - C - D — E permanecen invariadas con respecto al funcionamiento 0.
Nivel Conﬁg.urauon — - - —
" del nivel de 0 A - Se solicita la contrasefia para acceder a los menus de programacion.
protecm n proteccion La contrasena predeterminada es 1234.
2 B - Se deshabilita la memorizacién via radio de los radiomandos.
C - Se deshabilita la activacion automatica via radio de los clones.
Permanece invariado respecto al funcionamiento 0 las funciones D — E
A - Se solicita la contrasefia para acceder a los menus de programacion.
La contrasefia predeterminada es 1234
3 B - Se deshabilita la memorizacion via radio de los radiomandos.
D - Se deshabilita la activaciéon automatica via radio de los replay.
Permanece invariado respecto al funcionamiento 0 las funciones C - E
A - Se solicita la contrasefia para acceder a los menus de programacion.
La contrasefa predeterminada es 1234
B - Se deshabilita la memorizacion via radio de los radiomandos.
C - Se deshabilita la activacion automatica via radio de los clones.
4 D - Se deshabilita la activaciéon automatica via radio de los replay.
E - Se deshabilita la posibilidad de modificar los parametros de la tarjeta via red U-link
Los radiomandos se memorizan utilizando so6lo el menu Radio especifico.
IMPORTANTE: Dicho nivel de seguridad elevado impide el acceso a los clones indeseados y a las
interferencias eventualmente presentes.
Modo serial
(Identifica como 0 SLAVE estandar: la tarjeta recibe y comunica mandos/diagnéstico/etc.
n se configura la
ODO SERIALE| . icmenuna | °©
Conexécl’:”Td)e red 1 MASTER estandar: la tarjeta envia mandos de activacion (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) a otrds tarjetas
L Identifica la direccion de 0 a 119 de la tarjeta en una conexion de red BFT local.
INDIRIZZO Direccién 0 [ ] | (vease apartado MODULOS OPCIONALES U-LINK)
0 El receptor es configurado para el funcionamiento en modo rolling-code.
COD FISSO Codido Fi 0 No se aceptan los Clones con Cédigo Fijo.
odigo Fijo
9o rl 1 El receptor es configurado para el funcionamiento en modo codigo fijo.
Se aceptan los Clones con Codigo Fijo.
0 Entrada configurada como mando Start E.
1 Entrada configurada como mando Start I.
2 Entrada configurada como mando Open.
3 Entrada configurada como mando Close.
4 Entrada configurada como mando Ped.
5 Entrada configurada como mando Timer.
6 Entrada configurada como mando Timer Peatonal.
7 Entrada configurada como seguridad Phot, fotocélula.
8 Entrada configurada como seguridad Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura.
9 Entrada configurada como seguridad Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre.
10 Entrada configurada como seguridad Bar, canto sensible.
Confi iond 1 Entrada configurada como seguridad Bar OP, canto sensible con inversion activa solo en fase de aperf
onhguracion de fase de cierre se produce la parada del movimiento.
la entrada EXPI1
en la tarjeta 12 Entrada configurada como seguridad Bar CL, canto sensible con inversién activa solo en fase de cierrg
EXPI1 de expansién 1 de apertura se produce la parada parada del movimiento.
entradas/salidas Entrada configurada como seguridad Phot test, fotocélula comprobada. La entrada 3 (EXPI12) de la tarj
1-2 13 de expansion entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada control dispositivos de seguri
EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguridad Phot op test, fotocélula comprobada activa solo en fase de apert
14 entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de expansion entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada
dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguridad Phot cl test, fotocélula comprobada activa solo en fase de cierre.
15 entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de expansion entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada
dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.
16 Entrada configurada como seguridad Bar, canto sensible comprobado. La entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de exparlsién
entradas/salidas se conmuta autométicamente en entrada control dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguridad Bar OP test, canto sensible comprobado con inversion activa solo en fase dg apertura,
17 en fase de cierre se produce la parada del movimiento. La entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de expansion entradas/splidas se
conmuta automaticamente en entrada control dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguridad Bar CL test, canto sensible comprobado con inversion activa solden
18 fase de cierre, en fase de apertura se produce la parada parada del movimiento. La entrada

la tarjeta de expansion entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada control dispositivos
seguridad, EXPFAULT1.
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Marcar la
Légica Definicion Default | configuracion Opciones
realizada
0 Entrada configurada como mando Start E.
1 Entrada configurada como mando Start I.
2 Entrada configurada como mando Open.
3 Entrada configurada como mando Close.
4 Entrada configurada como mando Ped.
Configuracion de 5 Entrada configurada como mando Timer.
la entrada EXPI2 -
EXPI2 en la tarjeta de 0 6 Entrada configurada como mando Timer Peatonal.
expansion 7 Entrada configurada como seguridad Phot, fotocélula.
entradas/salidas 8 Entrada configurada como seguridad Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura.
1-3 N . - . -
9 Entrada configurada como seguridad Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre.
10 Entrada configurada como seguridad Bar, canto sensible.
1 Entrada configurada como seguridad Bar OP, canto sensible con inversion activa solo en fase de aperfjra, en
fase de cierre se produce la parada del movimiento.
12 Entrada configurada como seguridad Bar CL, canto sensible con inversién activa solo en fase de cierrg, en fase
de apertura se produce la parada parada del movimiento.
Configuracion 0 Salida configurada como 2° Canal Radio.
dE‘;::oe:t’afa 1 Salida configurada como SCA, Indicador Cancela Abierta.
enla
EXPO1 tarjeta de expan- 11 2 Salida configurada como mando Luz de Cortesia.
sién 3 Salida configurada como mando Luz Zona.
entradas/salidas
4-5 4 Salida configurada como Luz escaleras.
5 Salida configurada como Alarma.
Configuracién 6 Salida configurada como Indicador parpadeante.
dela entrada 7 Salida configurada como Cerradura de resorte.
EXPO2enla
EXPO2 tarjeta de expan- 11 8 Salida configurada como Cerradura con imanes.
sion
entradas/salidas 9 Salida configurada como Mantenimiento.
6-7 10 Salida configurada como Parpadeante y Mantenimiento.
11 Salida configurada como Gestién semaforo con tarjeta TLB.
SHIAFORO PRE- Preparpadeo 0 0 Preparpadeo excluido.
RELA PEGUEC semaforo 1 Luces rojas parpadeantes, durante 3 segundos, al comienzo de la maniobra.
SHIAFORO ROJOD semaforo rojo 0 0 Luces rojas apagadas con cancela cerrada.
FIJO fijo 1 Luces rojas encendidas con cancela cerrada.

TABLA “C” - MENU RADIO ( RADIQ

g COMo

Logica Descripcion
e Anadir Tecla start
anad sta asocia la tecla deseada al mando Start
Anadir Tecla 2ch
anad 2ch asocia la tecla deseada al mando 2° canal radio. Asocia la tecla deseada al mando 2° canal radio. Si no hay ninguna salida configurad
2° canal radio, el 2° canal radio acciona la apertura peatonal.
Eliminar Lista
canc. 64 é {ATENCION! Elimina completamente de la memoria del receptor todos los radiomandos memorizados.
d RX Lectura codigo receptor
e Visualiza el cédigo receptor necesario para clonar los radiomandos.
ON = Habilita la programacién a distancia de las entradas mediante un transmisor W LINK anteriormente memorizado. Esta habilitacig
viK permanece activa 3 minutos desde la ultima pulsacion del radiomando W LINK.
OFF= Programacion W LINK deshabilitada.
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e-curso
L O: ctivasgéo entrada interru|p§o§ v%

> Ok fctvecss entrada inteupior g,

35.40

|_> Forga instantanea motor 2
L » Forga instantdnea motor 1

nSAHR RS ™

fim-de-curso abertura do moto
R Activacéo entrada interri rde fim-
e-cursl\é C oﬁo motlor% §\W81 !

2

1

ca))

).

AsS.

ra

0s

nof

STRE Activacdo entrada start externo START E
STRI Activacdo entrada start interno START |
OPEN Activacédo entrada OPEN
CLS Activacdo entrada CLOSE
PED Activagdo entrada postigo PED
TIME Activagdo entrada TIMER
STOP Activacdo entrada STOP
PHOT Ativagao entrada fotocélula PHOT ou se configurada como
fotocelula verificada Ativagdo da entrada FAULT associada
Ativacao entrada fotocélula em abertura PHOT OP ou se configu-
PHOP rada como fotocélula verificada ativa apenas em abertura Ativagéo
da entrada FAULT associada
Ativagéo entrada fotocélula em fecho PHOT CL ou se configurada
PHCL como fotocélula verificada ativa apenas em fecho Ativagado|da
entrada FAULT associada
BAR Ativagao entrada perfil BAR ou se configiyrado como pefil
-{ sensivel verificada Ativacao da entrada FAULT associagla
- Ativagao entrada perfil BAR com inversdo ATIVA APENAS
he b NA ABERTURA ou se configurado como perfil sendivel
aro verificado ativa apenas na abertura, ativagdo da enfrada
-1 +T FAULT associada
Ativa'_c]éo entrada perfil BAR com inversao ATIVA APENAS No
barc FECHO ou se configurado como perfil sensivel verificado
ativa apenas no fecho, ativacéo da entrada FAULT ass¢ciado
_] 5 A placa esta a espera de executar uma manobra completa de
Versao software central abodUratBeho NEO interrompida por paragens Iatermédiae
---POK _4*_ SET ara adquirir o binario necessario para o movimentp.
[ox] ?/_ RTENQ%O! N&o esta activo o reconhgcimento de obstagulos
L EE I manabras o (x 100) ERO1 Teste fotos:elulas falhado Ver}fncar_lngas;ao fotocélulas .e/.otj deﬁn_m;oes l6gicas
ER02 Teste perfil falhado Verificar ligagéo perfis e/ou definicdes logicas
ERO03 Teste fotocélulas abertura falhado verificar ligagéo fotocélulas e/ou definicdes parametros/légicd
ER04 Teste fotocélulas fecho falhado verificar ligagao fotocélulas e/ou definicdes parametros/ldgicd
ER06 Teste perfil 8k2 falhado Verificar ligagao perfis e/ou definigdes parametros/légicas
ERO7 Teste perfil abertura falhado Verificar conexao perfis e/ou definicdes parametros/ldgicas
E‘El ER08 Teste perfil fecho falhado Verificar conexdo perfis e/ou definicées parametros/ldgicas
* - Verificar ligagdes ao motor
ER1xX Erro teste hardware placa - Problemasg h%rdware na placa (contactar a assisténcia técni
aCa}goslde glimentagéo do motor ou do sinal encoder inverti-
% os/desligados.
ER2X Erro do encoder -0 movir%ento do actuador resulta demasiado lento ou parad
em relacdo ao funcionamento programado.
ER3X Invers&o devido obstaculo - Amperostop Verificar eventuais obstaculos ao longo do percurso
ER4X Sist. Térmico Aguardar o arrefecimento do automatismo
ER5X Erro de comunicagio com dispositivos remotos \e/f,giaﬁﬁ"s’ég ||iigg§ gg\;:igngecl)'?a?ispositivos acessorios e/ou placas
EE;E’ EE?,; Erro interno de controlo supervisao sistema. L%”é%%‘g:ﬁé?a; e reaqe]rlt?:rtgcmgg?. Se o problema persiste
Pressionando Ok sdo confirmadas as configuragoes Hu—-f-:i
ER72 Erro de consisténcia dos parametros de central (Légicas @ Placa continuara a funcionar com as configuragoes deteta
Parametros) E - ; s A
E necessario verificar as configura¢des da placa (Parametros|
e Ldgicas).
N Pressionando Ok a placa continuarda a funcionar com D-
ER73 Erro nos parametros de D-track d dgfault. .
ﬁ necessario efetuar um autoset
E Erro interno de controlo supervisao sistema - Cabos de alimentagdo do motor ou do sinal encoder invertig
rsw Alleen voor E5 BT A18/E5 BT A12 desligados ou programacao incorreta. (consulte Fig. E)
ERf3 Fnrcr)(t]orr])a configuragéo das Iégicas (entradas SAFE, tipo | eriicar a configuragéo correta das Iogicas SAFE ou tipo de
*X=0,1,.,9,A,B,C,D,EF

_-'—‘-—“'—‘-—'-'—'-—‘-'—‘-—“'—'-ﬁ
\
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| ACCIONADOR | 4 FIXAGAO DA PLACA DE SUPORTE 8
O accionador & fornecido completo de bragadeira de fixacdo e braco de al&vanca:
1) GENERALIDADES Uma vez identificado o ponto de reforgo da folha, com o portao fechado, tr&car
Accionador de baixa tensao (22V) ideal para o uso residencial. Foi projectadouma linha horizontal imaginaria desde o centro do reforgo até aofigldd Rif)1

para portdes de batente que possuam pilares de reduzidas dimensoes. O brad¢a Fig. C estdo representados os tipos de instalagédo mais comuns:

de accionamento, com uma particular forma anti-tesouradas, consente dRef.2:Abertura 90°, altura A e B no desenho

movimentar as folhas quando o accionador esta muito afastado do fulcro das Ref.3: Abertura 90°, altura B maxima

mesmas. O motoredutor electro-mecanico irreversivel mantém o bloqueio no Ref.4: Abertura 120°, altura A e B no desenho

fecho e na abertura. . ) Ref.5: Abertura 90° para o externo _ . R
A alavanca de desbloqueio, presente na parte externa de cada accionador coRsatas outras posicdes de instalagéo e os respetivos angulos das alavancas, col
de efectuar a manobra manual com extrema facilidade. sultar a tabela.

ATENCAO! O operador mo&/IRGO SMART BT Avdo esta equipado de regulagéo Posicionar o estribo de fixagéo respeitando os valores na fig.C. .

mecanica de binario. E o_brlgatérlo utilizar um quadro de comando do mesmo A superficie do pilar, em que se fixa a bracadeira, deve ser plana e paralela & folh

fabricante, em conformidade com os_requisitos essenciais de segurancalW#igar parafusos ou tampdes de expans&o adequados para o tipo de pilar. No

directivas 2014/35/CE, 2014/30/CE, 2006/42/CE e equipado com a adeqoasaem que a superficie do pilar seja irregular, adoptar cavilhas de expanséo

regulacéo eléctrica do binario. ]<c:o|hm ;)(Eslogeggsafie maneira a poder regular a bragadeira de fixagéo paralela a
olha (Fig.D Rif. 4).

Antes de activar a manobra manual, verificar que isso ndo possa provocar unra Mon?ar o brago de alavancas como na fig.E.

situacao perigosa. ~ DX = montagem na folha direita.

Verificar na documentagdo que o campo térmico do ambiente de trabalho seja  SX = montagem na folha esquerda. ) L

indicado para o accionador. Escolher a posi¢éo da bragadeira “F” mais apropriada para a fixagéo a folha.
Verificar que o aprisionamento entre as partes amoviveis e partes fixas devido  Introduzir o brago alavancas "L”" no veio de saida do motorredutor e fixa-lo
ao movimento da.?orta~sejam evitados. utilizando o perno apropriado “P” e a porca autoblocante “D”. "
Se é prevista a utilizagao de portdes de batente que incorporam portas, o motor naesbloquear o atuador acionando a alavanca de desbloqueio para permitir

deve funcionar no caso em que a porta fique aberta. o movimento facilitado do brago (consultar o paragrafo “MANOBRA DE
ATENGAO!O accionador deve ser instalado por um instalador profissional, pois EMERGENCIA”). L o )
gue sao necessarios componentes de seguranga especificos para o local e, por Abrir o tampa do motorredutor e fixa-la a placa como indicado na Fig.F Ref.1-:

isso a seguranca depende da instalacao. Fixar o estribo porta Fig. F

+ Fixar o angular de arrastamento “F” a porta. )
A A . ) _* Anposigdo correta que deve assumir o brago do atuador depende da instalaga
AP_enas_para os EUA: os motores destinados a motorizacdao O ponto de engate a porta, identifica-se posicionando o brago de modo a
de portdes ndo aprovados pela UL nao podem ser instalados em respeitar o valor representado na fig.C Ref.1.
portas de garagem. + Controlar o movimento correcto do brago, com o accionador desbloqueado.
* Repetir a mesma operagéo para a outra folha.
2) DADOS TECNICOS 5) REGULACAO DO FIM DE CURSO E FIXACAO DOS BLOQUEIOS DE PARAGEM.
- O atuador VIRGO SMART BT A é dotado de bloqueios mecéanicos de paragem cc
Motor 110VF--2500 min' fim e curso, que tornam supérflua a instalagdo das batidas de paragem no solo.
Potenci 20W Re?.ular os fins de curso como descrito no parégﬂgafo “Ligagcéo do motor e regulag:
otencia do Tim de curso na secgao painel de comando THALIA.
Classe de isolamento | F Consultando a Fig. G proceder da seguinte forma: i )
— - Identificar os pontos de fim de curso de abertura e fecho e fixar os bloqueios
Lubrificagao Massa permanente de paragem de modo que o brago alavancas chegue em Higiéiitamente

Relagao de redugao 1-1224 apos a intervencao dos fins de curso.

Rotacdes eixo saida | 2 min'MAX. 6) MANOBRA DE EMERGENCIA (Fig.1) . .
No caso de falta de corrente eléctrica ou anomalias de funcionamento, a manobre
Tempo de abertura 90°| 14s manual de emergéncia pode ser executada por meio da alavanca externa de
Binario f id 170 N desbloqueio (Fig.1 ref.S). ) o ) ) L
Inario tornecido m 1) Intfrgc)juzw a chave de desbloqueio e gira-la em sentido anti-horario (Fig.1
- p ~ : ref.B).
E?ﬁg & comprimento méx.2000N (~200kg) para comprimento folha 2m 2) Accionar a alavanca “S” até obter o desbloqueio (Fig.1 ref.B

3) Empurrar lentamente a folha para abrir ou fechar o portao. (?:ig.1 ref.C).
Reacg&o ao choque: | Limitador de binario integrado no quadro de Para reactivar o funcionamento motorizado, girar a chave no sentido horario de

comandos THALIA maneira a soltar a alavanca da posi¢éo de desbloqueio e voltar a coloca-la na
posicao inicial de funcionamento normal.

Transmissdo do movi{ Brago de alavancas

mento 7) DISPOSITIVO DE DESBLOQUEIO MANUAL DE FIO (Fig.H) .
— O desbloqueio manual de emergéncia do accionador pode ser accionado por
Paragem Comutadores de limitag&o incorporados + blogye- ym dispositivo de fio:
I0S mecanicos - Extrair da bainha todo o cabo metalico e introduzi-lo na alavanca de desblo-
- o ueio.
Manobra manual Desbloqueio mecanico de alavanca com chave|  _ Bjoguear a bainha e regular adequadamente a sua posic&o com o especifico
Numero manobras en] 60 arafuso. ) )
24 h - Na tampa é prevista uma sede a arrancar para a passagem da bainha.
— - - - Para ulteriores informagdes consultar as instrucdes especificas do dispositivo
Condi¢des ambientais | -20 + +55 C° de desbloqueio.
Grau de protecgao P44 8) CONTROLO DA AUTOMATIZAGAO _
Peso do accionador 8kg Antes de tornar a automatizagdo definitivamente operativa, controle escrupu-
- — —— losamente o seguinte: . .
Dimensdes Veja fig.B . (Co_ntrole <] futn((z;onarr:jenltp c_:torrgct% dte tgldcl)s 0s d:‘?posnm’)s de s?gijran(;a
= — micro-comutadores de limitac&o, fotocélulas, perfis sensiveis, etc.). =
Pressé&o acustica <70dB(A) . Verlf_lciue que o impulso (antiesmagamento) da folha esteja dentro dos limites
Numero de manobras | 20 cycle/h revistos pelas normas vigentes.
. erifique o comando de abertura manual. ) B
kg . Velr_lflqéje a operagao de abertura e de fecho com os dispositivos de comando
aplicados.
300 4 . erifique a légica electronica de funcionamento normal e personalizada.
250 ] 9) USO DA AUTOMATIZAGAO . , .
Dado que a automatizacio pode ser comandada a distancia através de um radio-
200 comando ou botéo de start, e portanto nao é visivel, é indispensavel controlar

frequentemente a perfeita eficiéncia de todos os dispositivos de seguranga.
Para qualquer anomalia de funcionamento, intervenha rapidamente valendose
também de pessoal qualificado.

Recomendase de manter as criangcas a devida distancia do raio de acgéo

150

1007 automatizagao.
50 4 10) COMANDO
A utilizagdo da automatizagdo consente a abertura e o fecho da porta em modo
0 m motorizado. O comando pode ser de diferente tipo (manual, com radiocomando,
1 15 2 23 controle dos acessos com badge magnético, etc.) segundo as necessidades e as
3) INSTALACAO DA AUTOMATIZAGCAO caracteristicas da instalagao. Para os vérios sistemas de comando, consulte as
3.1) Verificacbes preliminares relativas instrugdes. - . .
Controlar: Os utilizadores da automatizagéo devem estar instruidos para o comando e 0 usc

* Que a estrutura do _portéo seja suficientemente robusta e rigida. ~
A posicéo de fixagdo deve ser determinada em fung&o da estrutura da folky.) MANUTENGAO - ) N )
Em todo caso, o accionador deve empurrar a folha num ponto reforgado. Fara efectuar toda e qualquer manutencao, interrompa a alimentag&o ao sistema.
Fig.C + Lubrifique periodicamente os pontos de articulagao do bragco de manobra.
- Que as folhas do portdo se movam manualmente ao longo de todo o percdrsdEfectue de vez em quando a limpeza das dpticas das fotocélulas.
Se nao a primeira vez que se instala o portdo, controlar o estado de desgaste®  Fazer controlar por pessoal qualificado (instalador) a correcta regulagéo do
de todos 0s seus componentes. Reparar ou substituir as partes defeituosas ou binario dos motores. ) ~ . . ~
consumidas. * Para ciualquer anomalia de funcionamento, ndo resolvida, corte a alimentagao
A fiabilidade e a seguranga da automatizagdo é directamente influenciada pelo @0 sistema e pega a interveng&o de pesso al qualificado (instalador).
estado da estrutura do portao.
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QUADRO DE COMANDOS

1) GENERALIDADES

O quadro de comandoBHALIA & fornecido pelo fabricante com regulac&o| N° combinazioni
standard. Qualquer variagdo deve ser definida através do programador de dispf

incorporado ou através de programador palmar universal.
A central suporta completamente o protocolo EELINK.

As caracteristicas principais sao:
- Controlo de 1 ou 2 motores 24V BT
Nota: Devem ser utilizados 2 motores do mesmo tipo.

Regulagéo electronica do binario com detecgéo de obstaculos
Entradas de controlo fim de curso com base no motor seleccionado
Entradas separadas para os dispositivos de seguranca
Receptor radio incorporado rolling-code com clonagem transmissores.

A placa é dotada de uma placa de bornes de tipo extraivel para facilit
manutengao ou a substitui¢céo. E fornecida com uma série de pontes pré-cabl

para facilitar o instalador nos trabalhos.

As pontes sao relativas aos bornes: 70-71, 70-72, 70-74. Se os bornes acima

indicados sao utilizados, retirar as respectivas pontes.

VERIFICACAO

| [aux3 Contacto N.O. (24V~/1A méx.)
Fusibili verFig. K
4 bilhdes
N® max radiocomandi memorizzabili63

(* outras tensdes disponiveis a pedido)

Versoes de transmissores utilizaveis:
Todos os transmissores ROLLING CODE compativeis com (€R-Ready))
2.1) KIT BATERIAS VIRGO BAT (OPCIONAL)

3) DISPOSICAO DOS TUBOS Fig.A
egisponha a instalag&o eléctrica como indicado na fig.A.
er bem separadas as ligagdes de rede das ligagbes de baixissima tensao de
seguranga (24V).
E importante manter as ligagcbes de alimentacdo separadas das ligacdes de
servigo (fotocélulas, perfil sensivel, etc.). Para esta finalidade, o accionador esta
equipado de adequadas predisposi¢oes, indicadas na Fig.A, para passa-fos flexiv

e« . iral @ interno 20:
O quadroTHALIA efectua o controlo (verificacdo) dos relés de marcha eCgpEspIra h =
dispositivos de seguranca (fotocélulas), antes de executar cada ciclo de abertufg)_entrada alimentagéo de rede. L
e fecho. Em caso de mau funcionamento, verificar o funcionamento regular dgg”2/P3 entradas para dispositivos de seguranca e acessorios.
dispositivos ligados e controlar as cablagens. Para a alimentacgao de rede utilizar o especifico passa-fios (Fig.A -"S”).

2) DADOS TECNICOS 4) LIGACOES DA PLACA DE BORNES Fi%. K ) . o
- = ADVERTENCIAS Nas operacdes de cablagem e instalagéo tomar como referéncia

Alimentagao as normas vigentes e, seja como for, os principios de boa técnica.
Isolamento rede/baixa tens&o Os condutores alimentados com tensoes diferentes, devem ser fisicamente
separados, ou devem ser adequadamente isolados com isolamento suplementar

220-230V 50/60 Hz*
> 2MOhm 500V==

Temperatura de funcionamento | -20 / +55°C de pelo menos 1 mm. L
P Os condutores devem estar apertados por uma fixagao suplementar perto dos
Protecgéo térmica Software bornes, por exemplo, por meio de bragadeiras.

gpdps gs cabos de ligagdo devem ser mantidos adequadamente afastados do
issipador.

ATENCAO! Para a ligacao a rede, utilizar um cabo multipolar com uma seccao
minima de 3x1,5 mm2 e do tipo previsto pela requlamentag¢do em vigor.

Para a ligagao dos motores, utilizar um cabo com uma seccao minima de 1,5
mm2 e do tipo previsto pela regulamenta¢ao em vigor. O cabo deve ser pelo
menos equivalente a HO5RN-F.

Rigidez dieléctrica

Corrente de saida motor
Corrente de comutagéo relé motor
Poténcia maxima motores

rede/bt 3750V~ por 1 minuto
7.5A+7.5A max

10A

180W + 180W (24M-=)

%ﬁvzs(gé absorgéo max)

Co,ngacto alimentado 24¥=—= N.O. (1A
max

Alimentagao acessorios

AUX 0

Definicao Descricao
FASE Al 5 fasic220-230V 50/60 Hz*
NEUTRO imentagdo monofasic - z
TRANSF. PRIM. Ligagéo transformador primario, 220-230V
Alimentacao ficha:
TRANSF. SEC. 24V~ Transformador secundario
24V= Alimentaca teria tampéo
MOT1 + Ligagé@o motor 1. Desfasagem atrasada no fecho.
MOT1 - Verificar as ligacdes da Fig.L
MOT2 + Ligagcdo motor 2. Desfasamento atrasado na abertura.
MOT2 - Verificar as ligagoes da Fig.L

Saida configuravel AUX 0 - Default LAMPADA CINTILANTE.
AUX 0 - CONTACTO ALIMENTABZ CANAL RADIO/ INDICADOR LUMINOSO PORTAO ABERTO SCA/ Comando LUZ CORTESIA/ Comarfdo LUZ

ONA/ LUZ ESCADAS/ ALARME PORTAO ABERTO/ LAMPADA CINTILANTE/ FECHADURA ELETRICA DE LIN

24V (N.O.) (1A MAX) TA/ FECHADURA ELETRICA DE MAGNETE/ MANUTENCAO/ LAMPADA CINTILANTE E MANUTENCA. Tomar

como referéncia a tabela “Configuracéo das saidas AUX".
Saida configuravel AUX 3 — Default Saida 2° CANAL RADIO.

~

_ CANALRADIO/INDICADOR UMINOSOPORTAOABERTOSCA/ ComandolLUZ
AUX3 CMO,NTQ(\:/T?ALIVRE N ORTESIElomandoL,UZZONA/LUZESCADASALARMP ORTACABERTOULAMPAD
(Max ) CINTILANTEECHADURAECTRIOALINGUETA/ECHADURAECTRIGMGNETIJA.
Tomar como referéncia a tabela “Configuragao das saidas AUX”
9 = 41 + REF SWE Fio comum interruptor de fim de curso
§ © g <2 42 SWC 1 Fim de curso de fecho do motor 1 SWC1 (N.C.).
% H 8 = = 43 SWO 1 Fim de curso de abertura do motor 1 SWO1 (N.C.).
£ ng o 44 SWC 2 Fim de curso de fecho do motor 2 SWC2 (N.C.).
L 5 45 SWO 2 Fim de curso de abertura do motor 2 SWO2 (N.C.).
o
sk Controle do interruptor de fim de curso motor 1.
jeec 42 SW 1 h - h ) )
g Sy Para os accionadores com gestéo dos interruptores de fim de curso de um fio.
3%k e
v
o
$ 9 = Controle do interruptor de fim de curso motor 2.
[ 43 SW 2 h = ) )
E S Para os accionadores com gest&o dos interruptores de fim de curso de um fio.
50 24V-
Saida alimentag&o acessorios.
51 24V+
50 24 Vsafe+ Saida alimentag&o para dispositivos de seguranca verificados (transmissor fotocélulas e transmissor de perfif sensivel)
Saida activa apenas durante o ciclo de manobra.
60 Fio comum Fio comum entradas IC 1 e IC 2 O
.§ Entrada de comando configuravel 1 (N.O.) - Default START E. o
c 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED =
E Tomar como referéncia a tabela "Configuragdo das entradas de comando". -
8 Entrada de comando configuravel 2 (N.O.) - Default PED. c
62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED m
Tomar como referéncia a tabela "Configuragao das entradas de comando". c
m
(7]
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BK2 /

Borne Definicao Descricao
70 Fio comum Fio comum entradas STOP, SAFE 1 e SAFE 2
O comando interrompe a manobra. (N.C.
4 STOP Se nao se utiliza dei)?ar a ponte Iigaga. )
Entrada de s$g]grarlﬁa conﬁ?uravel 1 (N.C.) - Default PHOT.
72 SAFE 1 PHOT /PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARBAFSDPBAR
_I?AR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CL TEST /BAR8K2CL |
d en 1d d | guracd | 10d gura
73 FAULT 1 Entrada verificacdo dos dispositivos de seguranca ligados ao SAFE 1.
Entrada de se uran_lg;a configuravel 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT /PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARBAFSDPBAR
BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CL TEST / BAR 8K2 CL

Tomar como referéncia a tabela "Configuracédo das entradas de segurancga".

BK2 /

75 FAULT 2 Entrada verificacdo dos dispositivos de segurancga ligados ao SAFE 2.

v ANTENA Entrada antena. . L .

Usar uma antena sintonizada em 433MHz. Para a ligagdo Antena-Receptor usar o cabo coaxial RG58. A
senga de massas metalicas perto da antena, pode interferir com a recepc¢ao radio. No caso de fraco alcan
SHIELD transmissor, deve-se deslocar a antena para um ponto mais apropriado.

Antena

re-
Ce do

Configuracao das saidas AUX

Logica Aux= 0 - Saida 2° CANAL RADIO.
O contacto fica fechado durante 1s a activagéo do 2° canal radio.

Légica Aux= 1 - Saida LUZ INDICADORA DE PORTAO ABERTO SCA.
O contacto fica fechado durante a abertura e com a folha aberta, intermitente durante o fecho, aberto com folha fechada.

Légica Aux= 2 - Saida comando LUZ DE CORTESIA.
O contacto fica fechado por 90 segundos depois da ultima manobra.

Légica Aux= 3 - Saida comando LUZ DE ZONA.
O contacto fica fechado por toda a duracdo da manobra.

Logica Aux= 4 - Saida LUZ ESCADAS.
O contacto fica fechado por 1 segundo no inicio da manobra.

Légica Aux= 5 - Saida ALARME PORTAO ABERTO.
O contacto fica fechado se a folha fica aberta por um periodo de tempo duplo em relacéo ao TCA definido.

Légica Aux= 6 - Saida para LAMPADA CINTILANTE.
O contacto fica fechado durante a movimentagéo das folhas.

Logica Aux= 7 - Saida para FECHADURA ELECTRICA DE LINGUETA.
O contacto fica fechado por 2 segundos a cada abertura.

Logica Aux= 8 - Saida para FECHADURA ELECTRICA DE MAGNETE.
O contacto fica fechado com o portao fechado.

Légica Aux= 9 - Saida MANUTENCAO
O contacto permanece fechado ao atingir o valor definido no pardmetro Manutencdo, para sinalizar o pedido de manutengao.

Légica Aux= 10 - Saida LAMPADA CINTILANTE E MANUTENGAO.
O contacto fica fechado durante a movimentagéo das folhas. Se for atingido o valor definido no parametro Manutengéo, no fim da manobra, com a folha fechada, o contacto f
4 vezes por 10s e abre-se por 5s para sinalizar o pedido de manutencao.

cha-se

Configuracao das entradas de comando

Légica IC= 0 - Entrada configurada como Start E. Funcionamento segundo a Légica MOV. PASSO-A-PASSO. Start externo para o controle do seméaforo.

Légica IC= 1 - Entrada configurada como Start |. Funcionamento segundo a Légica MOV. PASSO-A-PASSO. Start interno para o controle do seméaforo.

Légica IC= 2 - Entrada configurada como Open. .
O comando executa uma abertura. Se a entrada permanece fechada, as folhas permanecem abertas até a abertura do contacto. Com o contacto aberto, o automatismo fechg
o tempo de tca, se activado.

passado

Légica IC= 3 - Entrada configurada como Close.
O comando executa um fecho.

Légica IC= 4 - Entrada configurada como Ped. . .
O comando executa uma abertura pedonal parcial. Funcionamento segundo a Loégica MOV. PASSO-A-PASSO

Logica IC= 5 - Entrada configurada como Timer. . | .
Funcionamento analogo ao open mas o fecho é garantido também depois da falta de corrente.

Logica IC= 6 - Entrada configurada como Timer Ped. j
O comando executa uma abertura pedonal parcial. Se a entrada permanece fechada, a folha permanece aberta até a abertura do contacto. Se a entrada permanece fechada e ad

um comando de Start E, Start | ou Open ¢ executada uma manobra completa para depois se restabelecer na abertura pedonal. O fecho € garantido mesmo depois da falta de cor

iva-se
ente.

Configuracao das entradas de seguranca

Logica SAFE= 0 - Entrada configurada como Phot, fotocélula néo verificadas (*) (Fig. M, Ref. 1) ) | . .
Consente a conexao de disposifivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagdo. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estéo activas quer na abertura que no fe
escurecimento da fotocélula no fecho, inverte o movimento s6 depois da desactivacédo da fotocélula. Se ndo se utiliza deixar a ponte ligada.

ho. Um

Lc')gica SAFE= 1 - Entrada configurada como Phot test, fotocélula verificada. (Fig. M, Ref. 2). B . .
Acliva a verificagao das fotocélulas no inizio da manobra. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estéo activas quer na abertura que no fecho. Um escurecimento da fotoc
durante o fecho, inverte o movimento s6 depois da desactivacédo da fotocélula.

Elula

Logica SAFE= 2 - Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa apenas na abertura nao verificadas (*). (Fig. M, Ref. 1
abertura blogueia 0 movimento pela duragcdo do escurecimento da fotocélula. Se n&o se utiliza deixar a ponte ligada.

Consente a conexao de dispositivos nao dotados de contacto suplementar de verificacdo. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Np fase de

Lé?ica SAFE= 3 - Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura (Fig. M, Ref. 2f)' . .
Activa a verificagdo das fotocélulas no injcio da manobra. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de abertura bloqueia o m
pela duragdo do escurecimento da fotocélula.

vimento

Loégica SAFE= 4 - Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa a{)enas no fecho nao verificadas (*). (Fig. M, Ref. 1
Consente a conexao de disposifivos ndo dotados de contacto suplemen
de fecho, inverte imediatamente. Se néo se utiliza deixar a ponte ligada.

ar de verificagdo. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula na abertural Na fase

Logica SAFE= 5 - Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas noffiectid Ref. 2).

Activa a verificagio das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase de fecho, inverte imediatan

ente.

Loégica SAFE= 6 - Entrada configurada como Bar, fotocéperfil semsieeVerificadas (%)Fig. M,Ref. 3) . . - B . .
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificacdo. O comando inverte 0 movimento por 2 seg. Se ndo se utiliza deixar a ponte ligada.

Lo’gica SAFE= 7 - Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificada (Fig. M, Ref. 4).
Acliva a verificagdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. O comando inverte o movimento por 2 seg.

Logica SAFE= 8 - Entrada configurada como Bar 8k2 (Fig. M, x Ref.5). Entrada para bordo resistivo 8K2.
O comando inverte 0 movimento por 2 seg.

Logica SAFE=9 Entrada_configt;,urada_como Bar o&), perfil sensivel com inversao ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatiEagad (8T GP)
Consente a ligacao de dispositivos nao dotados de contacto suplementar de verificagao. A intervencao em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervei
de fecho provoca a paragem. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

cao na fa

k/(l)gicfa %AFE=10 Entrada configurada como Bar op test, perfil sensivel verificado com invers3o ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizaEap
JTel.4). . L . . . .

~ A ~ ~ ~

Il e a ncao g ao ap
Légica SAFE=11 Entrada confritgurada como Bar 8k2 op, perfil 8k2 com inversdo ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizagéo (S
A intervencdo em fase de abertura provoca a invers3o do movimento por 2 seg, a intervencao na fase de fecho provoca a paragem.

STOP) (

ragem.
OP) (Fig.

Légica SAFE=12 Entrada configurada como Bar cl, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizagéo (ST]
Consente a ligacao de dispositivos nao dotados de contacto suplementar de verificagdo. A intervengao em fase de fecho provoca a inversao do movimento por 2 seg, a interv|
fase de abertlra provoca a paragem. Se nao for utilizado deixar a ponte ligada

DP) (Fig.
ENCao em

STOPF(g. M ref. 4). i ) ~ ) - . . -
5\t|va a)\:/qgnﬁcacao dos perfis sensiveis no inicio da manobra. A intervengéo em fase de fecho provoca a inversdo do movimento por 2 seg, a intervencédo em fase de aber!

Légica SAFE=14 Entrada configurada como Bar 8k2 cl, perfil 8k2 com invers&o ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizagéo (ST!
A intervencado em fase de fecho provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervencao em fase de abertura provoca a paragem.

Légica SAFE=13 Entrada configurada como Bar cl test, perfil sensivel verificado com invers&o ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da Ttomatize
t

ra provo
DP) (Fig.

(*) Se instalam-se dispositivos de tipo “D” (como definidos pela EN12453), ligados em modalidade nao verificada, deve-se estabelecer uma manutengao
obrigatdria com uma frequéncia pelo menos semestral.
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& 5) LIGACAO MOTORES E REGULACAO FIM DE CURSO (Fig. L) 5. Aplicar um perfil passivo

& Com o portdo completamente fechado e aberto, girar o came corresponden- 6. Verificar de novo as forgas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o
7
8

g te, até ouvir o estalido do micro de fim de curso envolvido e bloquea-lo em onto 10, caso contrario para o ponto
o posicao fixando os respetivos parafusos.
erificar a correta intervengao dos fim de curso, dando inicio a alguns ciclos
completos de abertura e fecho motorizado

. Instalar dispositivos de protecéo sensiveis a pressao ou eletrosensiveis (por
exemplo perfil ativo) f(***)

. Verificar de novo as forgas de impacto: se respeitam os limites (**) ir para o
ponto 10, caso contréario para o ponto

6) DISPOSITIVOS DE SEGURANCA 9. Permitir a movimentagéo do acionamento apenas na modalidade “Homem
Nota: utilizar unicamente dispositivos de seguranca receptores com presente”
contacto livre. 10. Acertar-se de que todos os diapositivos de deteccdo de presenca na area
X de manobra funcionem correctamente
6.1) DISPOSITIVOS VERIFICADOS Fig. M (*) Antes de efectuar o autoset acertar-se de ter efectuado correctamente
_ ; _ todas as operagbes de montagem e de colocagido em condigdes de seguranca,
6.2) LIGACAO D1 PAR DE FOTOCELULAS NAO VERIFICADAS FIG.K1 tal como prescrito pelas adverténcias para a instalagdo do manual do motor.
(**? Em funcéo da analise dos riscos poderia ser necessario, em todo o caso,
6.3) AANSLUITING VAN 1 STEL FOTOCELLEN GECONTROLEERD FIG.K2 aplicar dispositivos de protecgao sensiveis
7) ACESSO AOS MENUS: FIG. 2 7.8) MENU ESTATISTICAS
N . Permite visualizar a versdao da placa, o nimero de manobras completas (e
7.1) MENU PARAMETROS (PARA) (TABELA “A” PARAMETROS) centenas), o nimero de transmissores memorizados e os Ultimos 30 erros (os
; ) primeiros 2 digitos indicam a posigéo, os ultimos 2 o cédigo de erro). O erro 01
7.2) MENU LOGICAS (LOGIQ (TABELA “B"” LOGICAS) € o0 mais recente.
7.3) MENU RADIO (radio ) (TABELA “C” RADIO) 7.9) MENU PASSWORD
- NOTA IMPORTANTE: MARCAR O PRIMEIRO TRANSMISSOR MEMORIZADO Permite definir uma password ﬁgaragop ogramacao da placa via rede U-link”.
COM A ETIQUETA ADESIVA COM FORMA DE CHAVE (MASTER) Com a légica “NIVEL DE PROTEGCAQ” definida para 1,2,3,4 é pedida a password

O primeiro transmissor, no caso de programag&o manual, atribui o COH&®@ aceder aos menus de programagéo. Passados 10 tentativas consecutivas de
CHAVE DO RECEPTOR,; este codigo é necessario para se poder efectuar a sussssivialhadas deve-se aguardar 3 minutos para efetuar uma nova tentativa.
clonagem dos radiotransmissores. o . Durante este periodo a cada tentativa de acesso o display visualiza “BLOC”. A
O receptor de bordo incorporado Clonix também dispde de algumas importanteassword predefinida é 1234.

fungdes avangadas: ) .

+ Clonagem do transmissor master (rolling code ou com cédigo fixo). 8) PRESSAO DO FIM-DE-CURSO DE FECHO Fig.O Ref. A-B

» Clonagem por substituicao de transmissores ja inseridos no receptor. DIRECCAO DE ABERTURA Fig. L

* Gest&o da database dos transmissores. _ R

» Gestao da comunidade de receptores. . 9) LIGACAO COM PLACAS DE EXPANSAO E PROGRAMADOR PALMAR

Para a utilizag&o destas funcionalidades avangadas, consultar as instrugbes dNIVERSAL (Fig.N)

programador palmar universal e a Guia geral para programagéo dos receptoréBomar como referéncia o manual especifico.

7.4) MENU DEFAULT (default ) N ) 10) MODULOS OPCIONAIS U-LINK
Leva a central para os valores gredeflnl_dos das DEFAULT. Apo6s a repésigdpreferéncia as instrucdes dos médulos U-link
necessario efectuar um novo AUTOSET (ajuste automatico). A utilizagdo de alguns modulos implica uma redugéo do alcance radio. Adpatar

) a instalagdo com uma antena apropriada sintonizada para 433MHz 433MHz.
7.5) MENU LINGUA (lingua )

Permite definir a lingua do programador no display. 11) REPOSICAO DAS DEFINICOES DE FABRICA (Fig.P) )
ATENCAO conduz a central para os valores predefinidos de fabrica e todos os
7.6) MENU AUTOSET (AUTOse) . transmissores s&o cancelados da memodria.
* Iniciar uma operagao de ajuste automatico colocando-se no menu. ATENCAO! Uma configuracdo errada pode ser causa de danos para pesso
* Assim 8ue se pressionar a tecla OK visualiza-se a mensagem “ .... “, a®snitdb ou coisas.
comanda uma manobra de abertura seguida por uma manobra de feshtterromper o fornecimento de tens&o a placa (Fig.P ref.1)
durante a qual é automaticamente ajustado o valor minimo de binario necessAti¢ir a entrada Stop e pressionar simultaneamente as teclas - e OK (Fig.P ref.2
ao movimento da folha. » ) - Dar de tensdo a placa _S_Fig.P ref.1)
O numero de manobras necessarias ao autoset pode variar de 1 a 3. - O display visualiza RST, deve-se dar confirmag&o dentro de 3s pressionando a
Durante esta fase & importante evitar o escurecimento das fotocélulas, assintecla 8K (Fig.P ref.4)

como a utilizag&do dos comandos START, STOP e do display. ) - Aguardar que o procedimento termine (Fig.P ref.5)
No final desta operacéo, a central de comando tera ajustado automaticamentProcedimento terminado (Fig.P ref.6)
os valores optimos de binario. Verifica-los e eventualmente modifica-los tal

como descrito na programacgao AATENCAO! Uma configuragéo errada pode ser causa de danos para pessoas,
ATENCAO! Verificar que o valor da forca de impacto medido nos  anjmais ou coisas.
pontos previstos pela norma EN12445, seja inferior ao indicado pela ATENCAO: Verificar que o valor da forca de impacto medido nos pontos
ngrma EN 12453. previstos pela norma EN12445, seja inferior ao indicado pela norma
& As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacao de EN 12453.
bordas deformaveis. As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacdo de
bordas deformaveis.

Atencaol!! Durante o ajuste automatico a funcéo de deteccao de obsta-
A culos nao esta activa; portanto, o instalador deve controlar o movimentdara obter um melhor resultado, é aconselhavel efectuar o autoset com motores

do automatismo e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou em repouso (isto € ndo superaquecidos por um nimero consideravel de mano-
fiquem parados no raio de acgao do automatismo. bras consecutivas).

7.7) SEQUENCIA DE VERIFICACAO DA INSTALACAO
1. Efectuar a manobra de AUTOSET (*)

2. Verificar as forgas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto
10, caso contrario para o ponto e
Eventualmente, adaptar os parametros de velocidade e de sensibilidade
(forca): ver tabela de parametros. ] o

Verificar de novo as forgas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o
ponto 10, caso contrario para o ponto

>

TABELA “A” - MENU PARAMETROS - (param)

Parametro | Min. | Max. | Default | Pessoais Definicao Definicao
Tempo de atraso na
T.SFAS.AF o 10 3 abertura do motor | Tempo de atraso na abertura do motor 2 em relagédo ao motor 1.
2 [s]

Tempo de atraso no fecho do motor 1 em relagdo ao motor 2.

Tempo de atraso no NOTA:se o tempo é definido no maximo, o motor 1 espera o fecho completo do motor 2 anteg

fecho do motor 1 [s]

T.SFAS.CH o 25 6

de iniciar.
TCA 0 120 10 Tempo de fecho Tempo de espera antes do fecho automatico
automatico [s] ’
T.SGO B Tempo de evacuagad
. . 1 180 40 da zona semaférica | Tempo de evacuagao da zona envolvida pelo trafico regulado pelo semaforo.
SEM. [s] O
Espago de desaceleragé@o na abertura do/s motor/es, expresso em percentagem do percuso Jtap
ATENCAO: Apds uma modificagéo do pardmetro sera necessaria uma manobra completa sefn
Espacgo de interrupgdes.
SP.RALL.AP o 50 10 desaceleragdo na | ATENGAO: com “SET” no display ndo esta activa a detecgdo do obstaculo.
abertura [%] ATENGAO: com atuadores com bloqueios integrados é obrigatorio o retardamento sempre ati

a um valor superior a 5.
ATENGAO: no GIUNO o espaco de desaceleracao configura-se com os sensores deslizantes

~
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Parametro | Min. | Max. | Default | Pessoais Definicao Definicao
Espaco de desaceleragéo no fecho do/s motor/es, expresso em percentagem do percurso totp
ATENGCAO: Apds uma modificagdo do pardmetro sera necessaria uma manobra completa sefn
Espaco de interrupgdes.
SP.RALL.CH o 50 10 desacelerag@o no | ATENGAO: com “SET” no display nao esta activa a detecgio do obstaculo.
fecho [%] ATENGAO: com atuadores com bloqueios integrados é obrigatorio o retardamento sempre atiio
a um valor superior a 5.
ATENCAO: no GIUNO o espaco de desaceleracao configura-se com os sensores deslizantes
Espaco de desaceleragdo (passagem da velocidade de regime a velocidade de afrouxamentd)
Espaco de quer na abertura que no fecho do/s motor/es, expresso em percentagem do percuso total.
SP.DECEL! 0 50 15 pag = 1o ATENGAO: Apé6s uma modificacdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
desaceleragao [%] X -
sem interrupgoées.
ATENCAO: com “SET” no display nédo esta activa a deteccao do obstaculo.
APERT. 10 9 . Abertura parcial | Espaco de abertura parcial em percentagem relativamente a abertura total, depois de uma atfvagéo
PARZIALE M1 [%] do comando postigo PED.
Forga exercitada pela/s folha/s na abertura. Representa a percentagem de for¢a fornecida, alpm
daquela memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um algrme
obstéaculo.
Forga da folha/s na | O parametro é definido automaticamente pelo autoset.
FORZA AP 1 99 50 abertura [%]
ATENGAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de sequranca anti-esmagamento(*¥).
Forga exercitada pela/s folha/s no fecho. Representa a percentagem de forga fornecida, além
daquela memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um aldrme
obstaculo.
Forca da/s folha/s no| O parametro é definido automaticamente pelo autoset.
FORZACH| 1 | 99 | 50 acho 19
fecho [%)]
ATENGAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de seguranca anti-esmagamento(*¥).
Percentagem da velocidade maxima alcangavel na abertura pelo/s motor/es.
Velocidade na ATENGAO: Apés uma modificacdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
VEL.AP 15 99 99 abertura [%] sem interrupgoes.
ATENGAO: com “SET” no display néo esta activa a deteccao do obstaculo.
Percentagem da velocidade maxima alcangavel no fecho pelo/s motor/es.
VEL.CH 15 99 99 Velomda(ﬂie no fecho ATEr\.I(;AO: Ap?s uma modificagdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
[%] sem interrupgoes.
ATENGAO: com “SET” no display néo esté activa a detecgao do obstaculo.
Velocidade do/s motor/es na abertura e no fecho na fase de afrouxamento, expresso em
Velocidade no percentagem da velocidade maxima de regime.
VEL.RALL 15 929 25 o ATENGAO: Ap6s uma modificacdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
afrouxamento [%] X -
sem interrupgoées.
ATENGAO: Com “SET” no display nao esta activa a deteccio do obstaculo.
Programagao
flanuten- do numero d.e Permite definir um nimero de manobras ap6s o qual é sinalizado o pedido de manutengéo ng
X 0o 250 0 manobras limite " ) ~ A o ~
zione manutengo [em saida AUX configurada como Manutengao ou Lampada cintilante e Manutencéo
centenas]

(*) Na Uniao Européia deve-se aplicar a EN12453 para os limites de forca, e a EN12445 para o método de medicao.
(**) As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacdo de bordas deformaveis.

TABELA “B” - MENU LOGICAS - LOGIG

Barrar
Légica Definicao Default | o ajuste Opgoes
efectuado
0 Motores nado activos
1 ELI 250 BT - N&o utilizar
2 PHOBOS N BT - Néo utilizar
3 IGEA BT - Nao utilizar
4 NAO GERIDO
5 NAO GERIDO
. 6 SUB BT - Nao utilizar
Tipo motor 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A - Nao utilizar
TIPO (Definir o tipo de 0 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A 50 - Nio utilizar
TOTORE motor ligado &

placa.) 9 VIRGO SMART BT A - 5 fios
10 VIRGO SMART BT A - 3 fios
11 E5 BT A18 - Nao utilizar
12 E5 BT A12 - Nao utilizar
13 ELI BT A40 LS - Nao utilizar
14 ELI BT A35 LS - Nao utilizar
15 ELI BT A40 - Nao utilizar
16 ELI BT A35 - Nao utilizar
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MANUAL PARA A INSTALAGAO

Légica

Definicao

Default

Barrar
o0 ajuste
efectuado

Opcoes

TCA

Tempo de Fecho
Automatico

0

Légica ndo activa

1

Activa o fecho automatico

CH.RAPIDA

Fecho rapido

0

Légica ndo activa

Fecha passados 3 segundos da desocupagéo das fotocélulas antes de aguardar o final do TCA definido

NIOV. PASSO
PASSO

Movimento
passo-a-passo

As entradas configuradas como Start E, Starj

Ped funcionam com a logica 4 passos. Movimento passo-a-passo

As entradas configuradas como Start E, Star{ I,
Ped funcionam com a légica 3 passos. O imguiso
durante a fase de fecho se inverte 0 movimerth.FECHADA

2PASSOS| 3 PASSOS | 4 PASSOS

ABRE

ABRE ABRE

DURANTH
O FECHO STOP

ABERTA

DURANTE|AFECHA
ABERTURA

DOPO STOP ABRE

As entradas configuradas como Start E, Star{ |, FECHA FECHA
Ped funcionam com a légica 2 passos. A cadp

impulso inverte o movimento.

STOP + TCASTOP + TCA

ABRE ABRE

PREALL

Pré-alarme

A lampada cintilante acende-se contemporaneamente ao arranque do/s motor/es.

A lampada cintilante acende-se aproximadamente 3 segundos antes do arranque do/s motor/es.

U@ O PRESENTH

t Homem presente

Funcionamento por impulsos.

Funcionamento com Homem Presente.

A entrada 61 é configurada como OPEN UP.

A entrada 62 é configurada como CLOSE UP.

A manobra continua enquanto for mantida a pressao nas teclas de OPEN UP ou CLOSE UP.

ATENGAO: ndo estio activados os dispositivos de seguranga.

Funcionamento com Homem Presente Emergency. Normalmente funcionamento por impulsos.

Se a placa fracassa os testes dos dispositivos de seguranga (fotocélula ou perfil, ErOx) 3 vezes consecutivas, habilit

o funcionamento com Homem Presente activo até quando se soltam as teclas OPEN UP ou CLOSE UP.
A entrada 61 é configurada como OPEN UP.
A entrada 62 é configurada como CLOSE UP.

ATENGAO: com Homem Presente Emergency néo estao activados os dispositivos de seguranca.

BL.I'P.AP

Bloquei
impulsos na
abertura

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a abertura.

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped ndo tém efeito durante a abertura.

BL.I'P.TCA

Bloqueia
impulsos no TCA

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a pausa TCA..

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a pausa TCA..

BL.I'P.CH

Bloqueia
impulsos no fecho

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start I, Ped tém efeito durante o fecho.

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped ndo tém efeito durante o fecho.

COL.ARIETE AR

Golpe de ariete na
abertura

Légica ndo activa

Antes de efectuar a abertura o portdo empurra por cerca de 2 segundos em fecho. Isto permite um desendate

mais facilitado da fechadura eléctrica.
IMPORTANTE - Na falta de adequados reténs de fecho mecanicos, ndo se deve utilizar esta funcao.

COL.ARIETE CH

Golpe de ariete
no fecho

Loégica ndo activa

Antes de efectuar o fecho o portdo empurra por cerca de 2 segundos em abertura. Isto permite um desendate

mais facilitado da fechadura eléctrica.
IMPORTANTE - Na falta de adequados reténs de fecho mecanicos, ndo se deve utilizar esta funcao.

NANT.BLOCC(Q

Manutencéo do
bloqueio

Légica ndo activa

Se os motores ficam parados na posigéo de completa abertura ou fecho completo por mais de uma hora, 4ao

activados por cerca de 3 segundos na direcgdo de bloqueio. Essa operacgao é efectuada diariamente.

NB.: Esta fungéo tem o objectivo de compensar, nos motores éleo-dinamicos a eventual reducéo do volun]
de dleo devido a diminuigdo da temperatura durante as pausas prolongadas, por exemplo, durante a noite
devido a derrames internos.

IMPORTANTE - Na falta de adequados reténs de fecho mecanicos, nao se deve utilizar esta funcao.

[

PRESS SWC

Pressao do
interruptor de fim
de curso de fecho

O movimento é interrompido exclusivamente pela activagao do interruptor de fim de curso de fecho; neste
caso, é necessario efectuar uma regulagao exacta da activagao do interruptor de fim de curso de fecho (Fi
Ref. B).

. G,

Deve ser utilizado em presenca de bloqueio mecanico de fecho.

Esta fungdo activa a pressao das folhas no bloqueio mecanico, sem que isso seja considerado como obst4
pelo sensor amperostop.

O espigao continua o seu percurso por alguns segundos ap6s a interceptagao do interruptor de fim de cur
de fecho ou até a paragem mecanica. Deste modo, antecipando ligeiramente a activagao dos interruptoreg
fim de curso, obter-se-a o blogueio perfeito das folhas sobre a tranqueta (Fig. G, Ref. A).
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Barrar
Légica Definicao Default | o ajuste Opcoes
efectuado
0 O limiar de intervengao da protecgdo amperostop permanece fixo no valor programado.
A central executa automaticamente a cada arranque uma compensagao do limiar de intervencgédo do alarme¢
~ obstaculo.
ICE Funcéo Ice 0 ’ Verificar que o valor da forga de impacto medido nos pontos previstos pela norma EN12445, seja inferior go
indicado pela norma EN 12453. Em caso de duvidas, deve-se utilizar dispositivos de seguranca auxiliares
Esta fungéo é util no caso de instalagées que funcionam a baixas temperaturas.
ATENGCAO: apés ter activado esta fungao é necessario efectuar uma manobra de autoset.
0 Activos ambos os motores (2 folhas).
1 ODT.ATT 1 motor activo 0
1 Activo apenas 1 motor (1 folha).
Abertura: M1 parte antecipadamente em relagéo a M2 (tempo de desfasamento em abertura). (Ver Fig. L)
B 0 Fecho: M2 parte antecipadamente em relagéo a M1 (tempo de desfasamento no fecho). (Ver Fig. L)
. Inverséo do Manobra pedonal realizada por M1
inv. Mot desfasamento dos 0 - — -
motores Abertura: M2 parte antecipadamente em relagdo a M1 (tempo de desfasamento no abertura). (Ver Fig. L)
1 Fecho: M1 parte antecipadamente em relagédo a M2 (tempo de desfasamento no fecho). (Ver Fig. L)
Manobra pedonal realizada por M2
Inversio direcgéio 0 Funcionamento standard (Ver Fig. L).
INV.DIREZ. AP | M e o 0 : - : :
1 Inverte-se o sentido de abertura em relagao ao funcionamento standard (Ver Fig. L)
- 0 Entrada configurada como Phot, fotocélula.
Configuragao
SAFE 1 da entrada de 0 1 Entrada configurada como Phot test , fotocélula verificada.
seguranca SAFE 1. 2 Entrada configurada como Phot op , fotocélula activa apenas na abertura.
72 3 Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura.
4 Entrada configurada como Phot cl , fotocélula activa apenas no fecho.
5 Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho.
6 Entrada configurada como Bar, perfil sensivel.
7 Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificado.
8 Entrada configurada como Bar 8k2.
9 Entrada configurada como Bar OP, perfil sensivel com inversao ativa apenas na abertura. No fecho obtémise a
Configuragao paragem do movimento.
da entrada de 6 10 Entrada configurada como Bar OP TEST, perfil sensivel verificado com inverséo ativa apenas na aberturajNo
SAFE 2 seguranca SAFE 2. fecho obtém-se a paragem do movimento.
74 1 Entrada configurada como Bar OP 8K2, perfil sensivel com inversao ativa apenas na abertura. No fecho optém-
se a paragem do movimento.
12 Entrada configurada como Bar CL, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho. Na abertura obtémise a
paragem do movimento.
13 Entrada configurada como Bar CL TEST, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas no fecho. N9 aber-
tura obtém-se a paragem do movimento.
14 Entrada configurada como Bar CL 8k2, perfil sensivel com invers&o ativa apenas no fecho. Na abertura obgém-
se a paragem do movimento.
0 Entrada configurada como Start E.
Configuracao 1 Entrada configurada como Start I.
IC 1 da entrada de 0
comando IC 1.
61 2 Entrada configurada como Open.
3 Entrada configurada como Close.
4 Entrada configurada como Ped.
Configuracio 5 Entrada configurada como Timer.
IC 2 da entrada de 4
comando IC 2.
62
6 Entrada configurada como Timer Pedonal.
0 Saida configurada como 2° Canal Réadio.
1 Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portdo aberto.
Configuracao 2 Saida configurada como comando Luz de Cortesia.
AUXO0 da saida AUX 0. 6 -
20-21 3 Saida configurada como comando Luz de Zona.
4 Saida configurada como Luz de escadas
5 Saida configurada como Alarme
6 Saida configurada como Lamp. cintilante
Configuragio da 7 Saida configurada como Fechadura de lingueta
AUX 3 saida AUX 3. 0 8 Saida configurada como Fechadura de magneto
26-27 9 Saida configurada como Manutengéo
10 Saida configurada como Lampada cintilante e Manutengao.
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Barrar
Logica Definicao Default | o ajuste Opgoes
efectuado

O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.

0 N&o séo aceites os Clones com Codigo Fixo.

COD FISSO Cédigo Fixo 0
O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
Nao sao aceites os Clones com Cadigo Fixo.

A - Nao é necessaria a password para aceder aos menus de programagao

B - Habilita a memorizagé@o dos transmissores via radio.

Esta modalidade é executada nas proximidades do quadro de comandos e ndo requer o acesso:

1- Premir em sequéncia a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor ja memorizado no

modo standard através do menu radio.

- Pressionar dentro de 10s a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor a memorizar.

0 O receptor sai do modo programagao passados 10s, dentro deste tempo & possivel inserir outros transmisgores
novos repetindo o ponto anterior. -~ ©

C - Habilita a introdugdo automatica via radio dos clones. - .

Permite aos clones gerados com programador universal e aos Replays programados de serem adicionadog a

memoria do receptor. _ L

D - Habilita a introdugéo automatica via radio dos replays.

Permite adicionar os Replays programados @ memoria do receptor.

E - E possivel modificar os parametros da placa via rede U-link

A - E necessaria apassvyordé)ara aceder aos menus de programagao.
1 A password predefinida & 1234. . . ~
Permanecem invariadas, em relagéo ao funcionamento 0, as fungdes B- C - D -E

0 A - E necessaria apassvyord:)para aceder aos menus de programagao.
A password predefinida é 1234. |

2 B - Desabilitada a memorizagéo dos transmissores via radio.

C - Desabilitada a introdugao automatica via radio dos clones.
Permanecem invariadas, em relagao ao funcionamento 0, as fungdes D -E

A - E necessaria aJ;asswor,d para aceder aos menus de programagao.
A password predefinida é 1234. . o

3 B - Desabilitada a memorizagao dos transmissores via radio.

D - Desabilitada a introdugéo automatica via radio dos Replays.
Permanecem invariadas, em relagdo ao funcionamento 0, as fungdes C - E

A - E necessaria a password Bara aceder aos menus de programagao.

ASasswqrd redefinida é 1234. . o
- Desabilitada a memorizac¢éo dos transmissores via radio.
- Desabilitada a introdug&o automatica via radio dos clones.
- Desabilitada a mtrodqg_a_o automatica via radio dos Replays. . .
E - E desabilitada a possibilidade de modificar os pardmetros da placa via rede U-link
Os transmissores sdo memorizados apenas utilizando o menu radio especifico. . . N
IMPORTANTE: Tal elevado nivel de seguranga impede o acesso quer aos clones indesejados, quer as intprferén-
cias radio eventualmente presentes.

N*vel de pro- Definigéo do nivel
te**o de protecao

B
C
D

Modo serial 0 SLAVE standard: a placa recebe e comunica comandos/diagndstico/etc.

(Identifica como se

configura a Elaca 1 MASTER standard: a placa envia comandos de activagédo (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) para as oufras placa
numa conexao de

rede BFT.)

flODO SERIALE

Identifica o enderego de 0 a 119 da placa numa conexao de rede BFT local.

INDIRIZZO Endereco 0 (ver paragrafo MODULOS OPCIONAIS U-LINK)

—
—

Entrada configurada como comando Start E.

Entrada configurada como comando Start I.

Entrada configurada como comando Open.

Entrada configurada como comando Close.

Entrada configurada como comando Ped.

Entrada configurada como comando Timer.

Entrada configurada como comando Timer Postigo.

Entrada configurada como seguranca Phot, fotocélula.

Entrada configurada como seguranga Phot op, fotocélula activa sé na abertura.
Entrada configurada como seguranca Phot cl, fotocélula activa s6 no fecho.
Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel.

Configuracgéo da Entrada configurada como seguranca Bar OP, perfil sensivel com inversdo ativa apenas na abertura, no fgcho

entrada EXPI1 na obtém-se a paragem do movimento.
placa d_e 1 12 Entrada configurada como seguranca Bar CL, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho, na aberfura
expansao obtém-se a paragem do movimento.
entradas/ saidas

13 Entrada configurada como seguranga Phot test, fotocélula verificada. A entrada 3 (EXPI2) da placa de exganséao
1-2 entradas/ saidas é comutada automaticamente na entrada verificagéo dispositivos de seguranga. EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguranca Phot op test, fotocélula verificada ativa apenas na abertura. A entra%a 3

OO |N|O|a|h|W|N|=|O

-
o

N
-

EXPI1

14 (EXPI2) da placa de expansdo entradas/saidas é comutada automaticamente na entrada verificada dispogqtivos
de seguranca. EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguranca Phot cl test, fotocélula verificada ativa apenas no fecho. A
15 (EXPI2) da placa de expansdo entradas/saidas é comutada automaticamente na entrada verificada dispo
de seguranca. EXPFAULT1.

16 Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel verificado. A entrada 3 (EXPI2) da placa de exp:
entradas/ saidas é comutada automaticamente na entrada verificagéo dispositivos de seguranga. EXPFA

Entrada configurada como segurancga Bar OP test, perfil sensivel verificado com inverséao ativa apenas na
17 tura, no fecho obtém-se a paragem do movimento. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansao entradas/ s
comutada automaticamente na entrada verificagdo dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguranca Bar CL test, perfil sensivel verificado com invers&o ativa apenas no
18 na abertura obtém-se a paragem do movimento. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expans&o entradas/ sai
comutada automaticamente na entrada verificagéo dispositivos de seguranga. EXPFAULT1.

ntrada 3
tivos
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ura

Barrar
Logica Definicao Default | oajuste Opgoes
efectuado
0 Entrada configurada como comando Start E.
1 Entrada configurada como comando Start I.
2 Entrada configurada como comando Open.
3 Entrada configurada como comando Close.
4 Entrada configurada como comando Ped.
Configuracao da 5 Entrada configurada como comando Timer.
entrada EXPI2 na - . -
EXPI2 placa de 0 6 Entrada conf!gurada como comando Timer Postlg’o.
expansao 7 Entrada configurada como seguranca Phot, fotocélula.
entradas/ saidas 8 Entrada configurada como seguranga Phot op, fotocélula activa s6 na abertura.
13 9 Entrada configurada como seguranga Phot cl, fotocélula activa s6 no fecho.
10 Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel.
1 Entrada configurada como seguranca Bar OP, perfil sensivel com invers&o ativa apenas na abertura, no fgcho
obtém-se a paragem do movimento.
12 Entrada configurada como seguranca Bar CL, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho, na abert
obtém-se a paragem do movimento.
Configuragao da 0 Saida configurada como 2° Canal Radio.
said.-la EXI;IZ na 1 Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portéo aberto.
EXPO1 e':(:::s;o 11 2 Saida configurada como comando Luz de Cortesia.
entradas/ saidas 3 Saida configurada como comando Luz de Zona.
4-5 4 Saida configurada como Luz de escadas.
5 Saida configurada como Alarme.
Configuragao 6 Saida configurada como Lamp. cintilante.
da saida EXPI2 7 Saida configurada como Fechadura de lingueta.
EXPO2 n:x'::::éie 11 8 Saida configurada como Fechadura de magneto.
entradas/ saidas 9 Saida configurada como Manuteng&o.
6-7 10 Saida configurada como Lampada cintilante e Manutengao.
11 Saida configurada como Gestao semaforo com placa TLB.
SHIAF. PRELA B Pré-:eir;::fa;\:nto 0 0 Pré-cintilamento ejxcluid‘o. —
1 Luzes vermelhas intermitentes, por 3 segundos, no inicio da manobra.
SHIAF.ROSSO Semaforo 0 0 Luzes vermelhas apagadas com portao fechado.
FISSO vermelho fixo 1 Luzes vermelhas acesas com portdo fechado.

TABELA “C” -MENU RADIO ( RADIQ

FRANCE www.bft-france.com

AUTOMATISMES BFT FRANCE
69800 Saint Priest

GERMANY www.bft-torantriebe.de

BFT TORANTRIEBSSYSTEME Gmb H
90522 Oberasbach

BENELUX www.bftbenelux.be

BFT BENELUX SA
1400 Nivelles

~BFT Automation (South) Limited
Enterprise House, Murdock Road,
Dorcan, Swindon, SN3 5HY

BFT SA-COMERCIO DE AUTOMATISMOS
E MATERIAL DE SEGURANCIA
3026-901 Coimbra

POLAND www.bft.pl
BFT POLSKA SP.ZO.0.
Marecka 49, 05-220 Zielonka

CROATIA
BFT ADRIA D.O.O.
51218 Drazice (Rijeka)

CZECH REPUBLIC www.bft.it
BFT CZ S.R.O.
Praha

www.bft.hr

TURKEY Wwww.bftotomasyon.com.tr
BFT OTOMATIK KAPI SISTEMELERI
SANAY VE

Istanbul

PTYLTD
Wetherill Park (Sydney)

US.A. www.bft-usa.com
BFT USA

Boca Raton

CHINA www.bft-china.cn
BFT CHINA

Shanghai 200072

UAE www.bftme.ae
BFT Middle East FZCO

Dubai

Légica Descricao
A e Adiciona a Tecla start
gg sta associa a tecla desejada ao comando Start
Adiciona a Tecla 2ch
Agg 2ch associa a tecla desejada ao comando 2° canal radio. Associa a tecla desejada ao comando do 2° canal radio. Se nenhuma saida estiyer confi
como Saida 2° Canal Réadio, o 2° canal radio comanda a abertura do postigo.
Eliminar Lista
elim. 64 ATENCAO! Remove completamente todos os transmissores memorizados da memoria do receptor.
Leitura cédigo receptor
cod RX Vi li 5di o | d R
isualiza o coédigo receptor necessario para a clonagem dos transmissores.
ON = Habilita a programacéo a distancia das placas por meio de um transmissores W LINK anteriormente memorizado.
v Esta habilitagdo permanece activa por 3 minutos desde a ultima presséo do transmissores W LINK.
OFF= Programacao W LINK desabilitada.
BFT Spa_ www.bft-automation.com IRELAND ____ www.bftautomation.ie
Via Lago di Vico, 44 ITALY BFT GROUP ITALIBERICA DE -BFT Automation UK Limited BFT AUTOMATION LTD BFT RUSSIA
36015 Schio (Vi) o s B ona) Unit C2-C3, The Embankment Business  Unit D3, City Link Business Park, Old 111020 Moscow
T+390445 6965 11 Park, Vale Road, Heaton Mersey, Naas Road, Dublin 12
F+39 0445 69 65 22 Stockport, SK4 3GL BFT AUTOMATION AUSTRALIA
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