
"Automatismo continuo con sistema a bracci PULL"

B

CL1

CL 1CL 2

z
 

A

140

150

40

1

2

2x

CL2

DIN Right

(mm)

652
74

40

10

90

4x

40

5

4

3

3

8 Nm

(mm)

DIN destra

Nota! La testa della vite deve es-
sere a filo con la superficie della
piastra posteriore.

Ingresso del
cavo
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"Automatismo continuo con sistema a bracci PULL"

D

E

C

DIN RightDIN Left

Lasciare allentati il localizzatore
del braccio di arresto e il braccio
di arresto stesso.

Non serrare.

20 °

DIN destra DIN sinistra
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Binario di scorrimento Slim
Fissare il binario di scorrimento (1) alla porta con lo zoccolo di guida (2) installato nel binario. Utilizzare
viti appropriate.

2

Click

Click

1

Binario di scorrimento1

Zoccolo di guida2
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Continuo. "Automatismo con sistema a bracci PULL"

H

F

G

I I  I I  I  I  I I I I I I I I I  

      50 Nm

Allineare i marchi.

Tenere la porta aperta fino a un
certo punto e rimuovere il perno
della posizione iniziale.

È importante allineare i marchi correttamente. Se neces-
sario, spostarsi di un marchio alla volta. Ciò equivale a
circa 3° e dà una precisione di ±1,5°.

50 Nm

Nota! Assicurarsi di serrare a 50 Nm prima di finalizzare l'installazione
meccanica!
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12.3 Automatismo con sistema di bracci PUSH di scorrimento

Binario di scorrimento Slim

48 mm

68 mm

98 mm

118 mm

X

PUSH

Z

33

10

4-5

14

37

Max. 114 mm

2-25 mm

25-45 mm

45-75 mm

75-95 mm

Z

_

20 mm

50 mm

70 mm

X

CL 1

Max. 114

Rilevazione

Vedere le istruzioni per installazione a tiro PULL.
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12.4 Installazione inversa con sistema di bracci PUSH a spinta

Rimuovere la leva del microinterruttore (1), ma non il microinterruttore (2). Rimuovere anche il
braccio d'arresto (3).

Leva del microinterruttore1

Microinterruttore2

Braccio di arresto31

2

3

Nota: Impostare l'interruttore DIP INV suON per il funzionamento inverso, vedere 13.1.1 a pagina
65.

Il pretensionamento della molla non deve superare 7mm (misurato tra la rondella e il dado di re-
golazione).

La coppia di chiusura CLTQ può essere regolata al massimo al 75%, per evitare il surriscaldamento
del motore.
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Seguire i passaggi da A a K nella sezione PUSH sistema di bracci a pagina 42, con la differenza
che l'automatismo è ruotato di 180° in modo che il testo "INVERSE" sull'automatismo sia visibile,

e non è necessario procedere ai passaggi D e I .

L M

I I  I I I  I I  I  I  I I I I I I I I I  

50 Nm

Aprire la porta completa-
mente. Serrare le viti di fis-
saggio dell'adattatore.

Se necessario, procedere alla regolazione spostando l'adattatore
un gradino per volta.

50 Nm

12.5 Installazione inversa con sistema di bracci PULL a tiro

Rimuovere la leva del microinterruttore (1), ma non il microinterruttore (2). Rimuovere anche il
braccio d'arresto (3).

Leva del microinterruttore1

Microinterruttore2

Braccio di arresto31

2

3
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Nota: Impostare l'interruttore DIP INV suON per il funzionamento inverso, vedere 13.1.1 a pagina
65.

Il pretensionamento della molla non deve superare 7mm (misurato tra la rondella e il dado di re-
golazione).

La coppia di chiusura CLTQ può essere regolata al massimo al 75%, per evitare il surriscaldamento
del motore.

Seguire i passaggi da A a E a pagina 49, con la differenza che l'automatismo è ruotato di 180°
inmodoche il testo "INVERSE" sull'automatismosiavisibile, enonènecessarioprocederealpassaggio

D .

F G

I I  I I  I  I  I I I I I I I I I  

      50 NmAprire completamente la
porta. Serrare le viti di
fissaggio dell'adattatore. Se necessario, procedere alla regolazione spostando l'adat-

tatore un gradino per volta.

12.6 Installazione dell'unità di coordinazione sugli impianti con porte tagliafuoco

Prima di installare l'unità di trasmissione, procedere con i seguenti passaggi a-e. Avvitare i due
perni di comando (1) per la base del coordinatore.

Perno di comando1

Warning

hands pinching
CAUTION

Warning

hands pinching
CAUTION

1
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Montare il rotore (parti 2 - 4 sotto) prima di installare il motore sulla piastra posteriore. Installare
l'unità di controllo quando l'installazione dell'unità di coordinamento è completata.

Se l'unità di coordinamento verrà installata su un impianto già esistente, è possibile spostare
l'unità di controllo in modo da poter raggiungere il motore durante l'installazione.

Lunghezza asta di collegamento = da cerniera a cerniera - 980 mm

a Allentare le viti (2) e rimuovere il cappuccio della frizione (3) dal rotore (4).

b Ruotare il cappuccio della frizione (3) in funzione del tipo di impianto, a tiro o a spinta. PULL
deve essere visibile per impianti a tiro, mentre per impianti a spinta lasciare visibile PUSH.

c Serrare le viti (2).

2

3

4

Vite2

Cappucciodella frizione3

Rotore4
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d Montare il rotore (4) sul motore (7) con la vite (5) e la rondella (6) sull'unità di azionamento
primaria = per la porta che si apre per prima e si chiude per ultima.

Warning

hands pinching
CAUTION

Warning

hands pinching
CAUTION

6

5

4 7

Rotore4

Vite5

Rondella6

Gruppomotore7

e Rilasciare il freno (26) spingendo il braccio del leveraggio (14) in modo da aprire il freno (26),
quindi spingere la forcella (27) nella base del coordinatore (15).

15 2627

14

Braccio del leveraggio14

Base coordinatore15

freno26

forcella27
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f Montare la base del coordinatore (15) con le due viti (8) sull'unità di azionamento primaria.
Rimuovere le viti (9) e scartare la rondella (24)montandoquindi l'accettore (11) sul dispositivo
di regolazione (10). Montare la vite (9) attraverso l'accettore (11).

g Montare l’unità di trasmissione. Regolare il dispositivo di regolazione (10) ruotandolo finché
la porta primaria non si arresta a circa 15-18° dalla posizione di chiusura completa (questo
angolo deve essere inferiore a quello del coordinatore elettrico). Chiudere la porta premendo
il braccio del leveraggio (14).

Warning

hands pinchingCAUTIO
N

Warning

hands pinching
CAUTION

Warning

hands pinching
CAUTION

15

1014

11

9

24

8

Vite8

Vite9

Dispositivodi regolazio-
ne

10

Accettore11

Braccio del leveraggio14

Base coordinatore15

Rondella24
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h Regolare la coppia di frenata a >50 Nmmisurati sull'anta mobile, ruotando una o entrambe le
viti (19).

Warning

hands pinchingCAUTIO
N

19 Vite19

i Montare l'asta di collegamento (12) col relativo adattatore (13) nel bracciodel leveraggio (14).

Warning

hands pinching
CAUTION

Warning

hands pinching
CAUTION

1312

14
Asta di collegamento12

Adattatore13

Braccio del leveraggio14
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j Montare l'altra estremitàdell'astadi collegamento (12) sull’unitàdimotorizzazione secondaria
col segnale (16). Serrare la vite di arresto (17).

12

16

17

Warning

hands pinching
CAUTION

Warning

hands pinching
CAUTION

Asta di collegamento12

Segnale16

Vite di arresto17

k Regolare il rilasciodel frenoallentando la giunzione (18) e ruotando l'astadi collegamento (12)
in modo da avvicinarla all'unità di azionamento primaria. Creare l'angolo tra le porte in prossi-
mità della posizione di chiusura.

han
ds 

pi

12

18

Warn
ing

hands pinchingCAUTIO
N

Asta di collegamento12

Giunto18

l Fare passare i cavi come da illustrazioni a pag. 40.
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m Ingrassare il supporto della barra.

n Montare il rullo d’inseguimento (20) sul bordo di chiusura, in prossimità della parte superiore
dell’anta secondaria (21) con le viti appropriate (23).

22

2023
21

Rullo d'inseguimento20

Anta secondaria21

Anta primaria22

Vite23
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13 Collegamento elettrico

Durante qualsiasi lavoro sui collegamenti elettrici, la rete elettrica deve essere
scollegata.

• Disporre l'interruttore elettrico inmodo che sia facilmente accessibile dall'automatismo. Se un
contatto della presa vene utilizzato nell'impianto, la presa a parete deve essere posizionata in
modo che sia facilmente accessibile dall'automatismo.

• Se il cavo di alimentazione è danneggiato, deve essere sostituito dal produttore, da un suo ad-
detto di manutenzione o da un tecnico analogamente qualificato, per evitare rischi.

Vedere Auto-apprendimento - imposta automaticamente il controllo posteriore e di arresto
(consigliato) a pagina 79.

Se R/S < 192mm, la scatola di giunzione deve essere ricostruita.

Collegamento alla rete elettrica

a Scollegare la rete elettrica.

b Inserire la spinanellapresadi reteoeffettuare il collegamentoall’interruttoredi alimentazione.

Standard
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13.1 Unità di controllo

13.1.1 CUS7 (DAB305CU)

1
2

3
4

5

1

ON

2 3 4 5 6 7

1

ON

234567

HOT / KHOT

5 s

1.5 s 30 s

K
H

O
TA
S

2
A

S
1

IN
V

A
D

S
O

S
M

AT
PA

G

O
P

S
P

C
L

S
P

C
L
T

Q
P

O
A

S
H

O
T

CLSP

7 s

12 s 4 s

OPSP

5 s

12 s 2,5 s
LRN

GND

IIMP

OPD

LOUT

T
P

20
2

T
P

20
1

Encoder

Motore
PUSH

Sincronizzare le porte a doppio battente

= Blocco esterno per OPD (-)= Rilevamento presenza sopraelevato/Sicurezza
Mat

= Impulso interno

= Terra

Tempo di mantenimento della porta aperta

Interruttore DIP Coppia di chiusura

Power Assist

Velocità di chiusura

Velocità di apertura

= Pulsante di apprendimento

Tempo di fermo in apertura con chiave

Motore
PULL

Blocco a s-
catto

Selettore di programma

OPD = Rilevamento presenza dall'alto (incl. 24
V impulso di sicurezza e LOUT)

LED

+24 V CC

LED di indicazione esterno = LED

OK
Verde

ALLARME
Rosso

1 PAG =  
2 MAT = 
3 SOS = 
4 AD = 
5 INV =  
6 AS1 = 
7 AS2 =

ON 7654321

DIP-switch

Push & Go
Tappeto di sicurezza
Arresto in caso di stallo
Ritardo di azionamento
Installazione inversa
Impostazione del sistema di bracci
Impostazione del sistema di bracci

Camma simmetrica (ponticello disinserito)
Camma simmetrica (ponticello inserito)

Doppia azione

Interruttore DIP

Nota: Collegare il cavo del motore a PUSH o PULL; a seconda del tipo di sistema di bracci.
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13.1.2 Selezione del sistema di bracci

La configurazione di fabbrica dei bracci è PUSH, se è richiesta un'altra configurazione:

Selezionare la configurazione dei bracci sugli interruttori DIP secondo la seguente tabella.

ON 7654321

PUSH

ON 7654321

PULL

ON 7654321

Sliding
PUSH

ON 7654321

PULL

PUSH

PULL

DAB805PLA5

Scorrevoli
PUSH

ON=1

OFF=0
Tipo di sistema di bracci

AS 2

DIP 7

AS 1

DIP 6

00PUSH

01PULL

10DAB805PLA5 (porta stret-
ta)

11Scorrevole a spinta

Nota:Dopo avermodificato qualsiasi selezione del sistema, è necessaria una nuova fase di appren-
dimento.
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13.1.3 Unità di estensione DAB905ESE / DAB905ESA

Installazione

Contatto di alimentazione elettrica

DAB905ESA

DAB905ESE

CUS7

(DAB305CU)

Cacciavite Torx T10

Giradadi da 5 mm

Banda di contatto
2 pz. lunghi DAB905ESA / DAB905ESE
1 pezzo corto DAB905ESA / DAB905ESE
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13.1.4 Unità di estensione DAB905ESE

Questa unità di estensione è dotata di ingressi per blocco elettromeccanico, selettore di programma, batterie,
funzione DISECCITAZIONE, APERTA/CHIUSURA, apertura con CHIAVE e impulso esterno.

Funzioni

1
2

3
4

5
6

7
8

9
1

0
1
1

1
2

1
3

1

ON

2 3 4 5

+24 V DC

OPEN

EXIT

OFF

UNL

KRST

KILL

KEY

O/C

OIMP

GND

–

+

0.5 s

0 s 3 s

1 Lock 12 V (OFF) / 24 V (ON)*

2 Locked without power (OFF) / with power (ON)*

3 Lock release2)

4 Lock kick1)

5 Battery monitoring

ON 54321

Selettore di programma

Segnale di sblocco dal blocco

DISECCITAZIONE reset (vedere il cavo di connessione sotto)

DISECCITAZIONE impulso

Impulso chiave (1,5-30 s)

APERTA / impulso di CHIUSURA (relè di blocco)

Impulso esterno

Serratura elettromeccanica (12V CCmax. 1200mA / 24 V CCmax
600mA, vedere interruttore DIP nr. 1 sotto)

Potenziometro per il ritardo in apertura 2)

Reset di diseccitazione manuale (cavo di connessione staccato)

Reset di diseccitazione automatica (cavo di connessione staccato)

Monitoraggio delle batterie

Sblocco serratura* 2)
Bloccato senza alimentazione ( OFF ) / con alimentazione ( ON)

Blocco 12 V ( OFF ) / 24 V ( ON)

Interruttori DIP
mostrati in posiz-
ione OFF

Blocco a scatto 1)

(-) 0 V CC Terra

(+) 24 V CC

Unità batteria di backup

PosizioneOFF : La chiusura uniforme deve essere utilizzata sulle porte senza blocco.
PosizioneON: Chiusura più potente, da utilizzare sulle porte con serratura, per superare l'inceppamento nel dispositivo
di blocco (non attivo per porte Inverse).

1)

Se l'interruttore è impostato suON, il RILASCIO BLOCCO è attivo durante la durata del ritardo di apertura impostata dal
potenziometro.
Nel caso di installazioni con DOPPIE COPPIE DI ANTE, il RILASCIO BLOCCO opera in sequenza: Prima la porta primaria,
quindi quella secondaria.

2)

Nota: Solo funzioni di blocco con il selettore di programma su OFF o USCITA.

Dopo aver modificato qualsiasi selezione del sistema, è necessaria una nuova fase di apprendimento.*
Se è selezionato 'Chiuso senza corrente', all'apertura la serratura viene alimentata all'apertura ad un angolo
compreso tra 0 e 10 gradi.
Senonvieneutilizzatoun selettoredi programma, ènecessariounponticellodalla posizione3alla posizione
11.
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13.1.5 Unità di estensione DAB905ESA

Quest'unità di estensione è dotata di ingressi per sensori montati sulle ante, che possono dare l'impulso di pre-
senza sul lato di avvicinamento e/o il rilevamento presenza sul lato di battuta. È integrata inoltre un'uscita relè
per l'indicazione di errori o l'indicazione della porta. Se il ponticello del relè è impostato sull‘indicazione porta
aperta, la sua attivazione seguirà quella del LED di annullamento.

Funzioni

MAX

MIN

MAXBlanking

55°

8
9

1
0

6
7

1
2

3
4

5

NO

COM

NC

FIRE

GND

24 V DC

QTST

PDET

PIMP

GND

Monitoraggio del rilevamento presenza/DMPS.SS
Monitoraggio dell'impulso di presenza/DMPS.NS

Nessunmonitoraggio (sono presenti entrambi i cavi di connessione)
Monitoraggio del rilevamento presenza e dell'impulso di presenza

Indicazione esterna di errore/KILL OUT/Serratura

Indicazione di porta aperta/chiusa

Uscita relè ("Indicazione errore esterno, KILL OUT, Serratura" o
"Indicazione porta aperta/chiusa", vedere sopra) 24 V, 1 A

Terra

Rimuovere il collegamento quando si effettua la
connessione ai terminali 2 e/o 3

Potenziometro di annullamento
(Regolare il potenziometro per evitare che il sensore di rilevamento presenza
rilevi la parete. Portata 55 gradi - apertura completa / Max.)
Indicazione di porta aperta/chiusa

LED di annullamento
Posizione porta

Sensori montati sulla
porta2)

DMPS:
Relè 1: Impulso di p-
resenza (NC)
Relè 2: Rilevamento p-
resenza (NC)

(-) 0 V CC Terra

(+) 24 VDC

Nota! Per fare sì che l'uscita del relè di secco segua il tempo di
uscita del blocco elettrico, vedere i parametri di gruppo 14, 15 e
16 più il ponticello pin sopra.

Annullamento

MIN
Indicazione di porta

chiusa

MAX
Indicazione di
porta
aperta

QTST =Monitoraggio del sensore e riferimento per la diseccitazione (NC)

PDET = Rilevamento presenza (NC)1)

PIMP = Impulso di presenza (NC)1)

1) Se non utilizzato, collegare a "Terra".

2) Rimuovere il collegamento dai terminali 2 e/o 3
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13.1.6 Installazione con porte a doppio battente

Se gli automatismi devono esseremontati alla stessa altezza con sistemi di bracci a spinta e a tiro,
l’altezza è determinata del sistema di bracci a tiro, PULL. Il sistema di bracci a spinta PUSH deve
sempre essere dotato di un'estensione ad albero, almeno di 50mm,massimo di 70mm, per corri-
spondere visivamente all'altezza di montaggio.

Esempio: se PULL ha un’estensione da 20mm, PUSH deve avere un’estensione da 70mm. Se PULL
ha un’estensione da 0mm, PUSH deve avere un’estensione da 50mm.

Per l'installazione, attenersi alle istruzioni per il sistema di bracci da utilizzare. Se si utilizza un
coordinatore di chiusura, vedere pag. 57 a-e prima di iniziare l’installazione.
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13.2 Come tagliare il cavallotto sul cavo di sincronia per le porte doppie

Nota: Collegare un cavo tra CU primario e CU secondario.

Primary Secondary

RossoNero

SecondarioPrimario

Nota: La connessione/marcatura del cavo di sincronizzazione determina quale operatore sia il
primario e quale il secondario.

Per una porta con ribattuta;

• La porta primaria deve aprirsi prima della porta secondaria

• La porta secondaria deve chiudersi prima della porta primaria

Tagliare il cavo di connessione di
colore

Design della portaFunzione

Lato seconda-
rio

Lato primarioInceppa-
mento

RibattutaChiusuraApertura

Nessun taglioNessun taglioNoNoSincronoSincrono

Nessun taglioTagliare il neroNoSìAsincronoSincrono

Tagliare il rossoNessun taglioSìSìAsincronoAsincrono

Tagliare il rossoTagliare il nero——Doppia uscita

Ribattuta Inceppamento Nessun inceppamento

13.3 Installazione a porte doppie

Ci sono quattro diversi tipi di impianti a porte doppie:

• Ribattuta –Haunaportaprimaria che si sovrapponeall'altra, è possibile l'apertura sincronizzata
se non s'incastrano, ma devono essere chiuse in modo asincrono per evitare che s'incastrino
l'una con l'altra o che si chiudano nella sequenza errata.

• Inceppamento –Questo tipo di porta deve essere aperto e chiuso in maniera asincrona, per
evitare che le porte si blocchino l'una con l'altra.

• Anti-inceppamento, senza ribattuta -Questo tipo di porta ha ante in gradodimuoversi sempre
indipendentemente l'una dall'altra, che possono essere aperte e chiuse in sincronia.

• Doppiauscita -Questo tipodiportaèdotatadi ante che si aprono indirezionidiverseepossono
essere aperte e chiuse indipendentemente. Questo tipo di porta potrebbe gestire i sensori di
sicurezza in maniera diversa, a causa delle diverse direzioni di apertura delle ante.
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13.4 Impostazioni per porte a due ante

Impostazioni sulla
Funzione

SecondarioPrimario

Comune

XSelezione programma

XTempo di apertura

XTempo di chiusura

XTempo di mantenimento della porta aperta

XSi chiude/ continua ad aprirsi in caso di ostacolo

XPAG On/Off

XSOS On/Off

(X)*XLivello di Power Assist

(X)*XCoppia di chiusura estesa

XImpulso OPD/OPS o impulso Mat Logic

XSelezionedellamodalità di funzionamentodurante il funzio-
namento a batteria

Individuale

XXTensione di segnale Blocco/sblocco

XXBloccato senza/con corrente

XXSblocco Attivo/Disattivo

XXTempo di ritardo apertura

XXBlocco a scatto Attivo/Disattivo

* Per le “porte a doppia uscita”, queste funzioni devono essere impostate separatamente per pri-
mario e secondario, poiché il sistema di bracci e la pressione dell'aria potrebbero variare.

Nota:

• Le serrature sulle porte primarie e secondarie devono essere collegate a quadro elettrico (CU)
sull'automatismo corrispondente.

• Gli impulsi interni ed esterni possono essere collegati al CU primario o a quello secondario,
oppure a entrambi.

• L'OPD/OPS deve essere collegato al CU primario, tranne nel caso di "Doppia uscita", nel qual
caso ciascun OPD/OPS deve essere collegato al CU corrispondente.

• I sensori montati sull'anta devono essere sempre collegati alla CU corrispondente.
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13.5 Ingresso cavo sensore

Art. No.: DAB805SCI

15.5

12
48

29

ø 3.7

1 2 8

4 5

6 7

3

Alt. 1

8 Alt. 2

Alt. 1

Alt. 2
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13.6 Dispositivo di reset e indicazione per porte tagliafuoco

Art. No.: DB905RSD

CL CL

CL=840 CL=Optional

B

A

B

A

B

A

B

A

A

A

Reset & Indication device

B Smoke detector

15.5

29

7.
5

ø 3.7

1 2

3

4

5

48

Dispositivo di Reset e Indicazione

Rilevatore antifumo

CL=840 CL=Opzionale
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1
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S
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S
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A
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P
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P
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Automatic kill reset (jumper on)

Manual kill reset (jumper off)

EXU-SI Master

EXU-SI Master

EXU-SA Master

EXU-SA Master

CU-300 Master

Reset & Indication 

Device

NC Kill switch

Kill switch and 

close door button

OPERATOR 2

Connection of more doors 

to the same alarm

8
9

1
0

6
7

1
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3
4

5
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1
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1
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1
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5

43KΩ

43KΩ
3

4

2

1

6

5

3

4

T
P

2
0
2

T
P

2
0
1

Dispositivo di Reset e
Indicazione

OK (Verde) ALLARME (rosso)

Reset allarme
antincendio

DAB905ESE Master

NC Interruttore di diseccitazione (gruppo parametri 13).

Interruttore di disec-
citazione e pulsante
di chiusura porta

DAB905ESA Master

DAB905ESE Master

Reset di diseccitazione automatica (cavo di
connessione staccato)

Reset di diseccitazione manuale (cavo di
connessione staccato)

NOTA!

DAB905ESA Master

AUTOMATISMO 2
Connessione di più porte allo

stesso allarme
(Gruppo di parametri 13)

Il rilevatore di
fumo accessorio è
col
legato in serie

Selezionare 12 VC-
C per rilevatori anti-
fumo, vedere a
pag. 84

CUS7 (DAB305CU) Master
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14 Attivazione

14.1 Pretensionamento molla

Il pretensionamento della molla è impostato in fabbrica secondo EN4. La coppia di chiusura (forza della
molla) viene regolata tramite un dado esagonale ubicato alla fine dellamolla. Ruotando il dado in senso orario
si aumenta la forza. Un giro equivale a un cambio di coppia di circa 7-9 Nm per sistemi a spinta e 4-6 Nm per
sistemi a tiro (circa 7 giri dal minimo al massimo).

17 mm

F

POCKET

BALANCE

0 0

2 2

4 4

6 6

8 8

10 10

12 12

14 14

16 16

18 18

20 20

22 22

25 25

5°

r

M
P

Misurazione con equilibratura della molla
al punto (P) 10 N ≈ 1 kg

Forza di chiusura (F)
tra 0° e 4° misurata al

punto P
Distanza (r) dalla

cerniera al punto di
misurazione P N max. <N min.

Coppia di
apertura
tra 0° e

60°
Coppia di chiusura tra

0° e 4°

Larghezza
massima

raccoman-
data

dell'anta
della por-
ta in mm.

Potenza
del chiu-
diporta

secondo
EN1154 Max Nm*Max. Nm <Nm min.

3525105062372611004

4531120083543712505

64401350134875414006

905615502151408716007

Formula: M = r x F
Esempio: Hai una porta EN 5. La tua porta è di 1200 mm e il tuo punto di misurazione (P) è a (r) 1,15 m. La
massima coppia di chiusura tra 0° e 4° è (M) 54 Nm presa dalla tabella in alto in rosso.
Calcola (F) per la tua porta:

Trova (F) per la tua porta:
Trova (F) nel punto di misurazione (P) = M/r
54 Nm/1,15 m = 47 N
La forza di chiusura massima al punto di misurazione (P) è 47 N.

Nota: La forza max. di apertura nella via di fuga è 150 N.*

Nota: La tabella sopra vale solo per automatismo Normal (impianti con porte tagliafuoco). Nel caso di porte
Inverse (con funzione di apertura di emergenza), il pre-tensionamento massimo della molla è 7 mm, e deve
essere regolato al momento dell'installazione in modo che la porta si apra e chiuda in modo uniforme.
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14.2 Microinterruttore

Verificare e regolare il microinterruttore, verificando il blocco a scatto in caso di guasto di alimen-
tazione.

14.3 Regolazione dell'arresto della porta

a Chiudere la porta.

b Aprire la porta alla posizione di apertura richiesta, più circa 15mm. Disporre un respingente
sotto la porta.

≈ 95°

c Quando il braccio di arresto è sulla parte superiore dell'automatismo, sollevare il braccio di ar-
resto della porta e montarlo sulle scanalature, quanto più vicino possibile al blocco di arresto
1). Regolare finemente, se necessario, con la vite sul braccio di arresto 2).

1) 2)
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d Quando il braccio di arresto è in fondo all'automatismo, allentare il localizzatore del bracci di
arresto nonché il braccio di arresto stesso. Montare il braccio di arresto sulle scanalature,
quantopiù vicinopossibile al bloccodi arresto3).Montare il localizzatoredel bracciodi arresto.
Regolare finemente, se necessario, con la vite sul braccio di arresto 4).

3) 4)

e Chiudere la porta.

1

3

2

Braccio di arresto1

Blocco di arresto2

Vite di regolazione3
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14.4 Auto-apprendimento - imposta automaticamente il controllo posteriore e di arresto
(consigliato)

Tale apprendimento viene eseguito premendo PULSANTE DI APPRENDIMENTO (LRN).

• Attivare l'alimentazioneelettrica (l'automatismosi porterà inposizionedi chiusura) e verificare
che il LED sia acceso.

0
0

• Prima che parta la procedura di apprendimento, verificare che la porta sia stata correttamente
chiusa, ovvero, non forzatamente.

• Le seguenti situazioni richiedono l'esecuzione di una nuova fase di apprendimento

- Se uno qualsiasi dei parametri PRETENSIONAMENTOMOLLA eCOPPIADI CHIUSURA (CLTQ)
vengonomodificato dopo una fase di apprendimento.

- In caso di modifica a qualsiasi interruttore DIP del sistema di bracci.

• Nelle seguenti situazioni, è sufficiente una conferma premendo il pulsante di apprendimento

- In caso di modifica al dip MAT.

- In caso di sostituzione di qualsiasi unità di estensione.

- In caso di modifica di Bloccata con/senza alimentazione.

- In caso di sostituzione della serratura a 12/24 V.

• L'apprendimento può essere eseguito con unità d'attivazione e blocchi collegati.

• Il controlloposteriore verrà automaticamente regolatoa10°e1 secondoprimadellaposizione
di apertura. Il controllo di arresto verrà automaticamente regolato a 10° e 1,5 secondi prima
della posizione di chiusura.

10°/1 s

10°
1.5 s

Controllo posteriore Controllo di arresto
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14.4.1 Premere il PULSANTE DI APPRENDIMENTO (LRN)

Laportaèprivadiprotezionidi sicurezzadurante il ciclodi auto-apprendimento.
Non sostare sul percorso di battuta della porta, poiché questa potrebbe chiu-
dersi rapidamente.

Nota: Se si preme il pulsante di apprendimento una volta sola, verrà eseguito un apprendimento
per mazzetta 0-100mm. Per una mazzetta maggiore, tenere premuto il pulsante e rilasciarlo
quando il LED di stato lampeggia per ottenere la mazzetta desiderata; vedere la seguente tabella.

Disponibile per sistemi di bracciMazzetta [mm]Frequenza di lampeggio del LED

PUSH, PULL, PUSH scorrevole0 -- 100Un flash da 0,3 sec, pausa 2 sec.

PUSH, PULL101 -- 200Due flash da 0,3 sec, pausa 2 sec.

PUSH, DAB805PLA4201 --Tre flash da 0,3 sec, pausa 2 sec.

Premendo il pulsantedi apprendimento il LEDdi stato inizia a lampeggiare finché la fasedi appren-
dimento non è conclusa.

Nota: Se sul pavimento non èmontato alcun arresto porta, arrestare la porta nella posizione di
apertura richiesta.

La fasedi apprendimento inizia con il rilevamentodel sensore, durante il quale laporta resta ferma.
Quando la porta inizia amuoversi, vengonomisurate la tensione dellamolla e l'inerzia della porta,
memorizzando la posizione di apertura e chiusura della porta. al termine della fase di apprendi-
mento, vengono calcolati il controllo posteriore, il controllo di arresto, il tempo di apertura e il
tempodi chiusura. Le impostazionimodificate influenzano il funzionamentodell'impiantoedevono
essere verificate.

CUS7

LRN

14.4.2 Porte a doppio battente

Nel caso di porte a doppia anta, la porta primaria deve effettuare l'apprendimento per prima,
quindi si potrà procedere con quella secondaria. Quando la porta secondaria effettua l'apprendi-
mento, la porta primaria si apre alla posizione di apertura completa durante la fase di apprendi-
mento della porta secondaria.

Le porte possono anche effettuare l'apprendimento separatamente, prima di collegare il cavo di
sincronizzazione.Nel casodi porte con ribattuta e apprendimento separato, la portaprimariadeve
essere mantenuta aperta prima di eseguire l'apprendimento della porta secondaria.

14.5 Regolazione generale

a Impostare il tempodimantenimento inapertura tramite il potenziometro sull'unitàdi controllo.

b Regolare la velocità di apertura (OPSP). Ruotando in senso orario, la velocità aumenta.

c Regolare la velocità di chiusura (CLSP). Ruotando in senso antiorario, la velocità diminuisce.

d Collegare le unità di attivazione richieste.

e Verificare che l'installazione sia eseguita in conformità alle normativedell'autorità competente.
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14.6 Collegamento delle unità di attivazione e degli accessori

Vedere imanuali dei sensori per ilmontaggio e la regolazione. Il dispositivo di protezione deve essere conforme
a EN 1278.

Montato su porta

Quando si utilizzano sensori per evitare il contatto con l'antamobile, è necessario che il sensore di rilevamento
presenza e il sensore di impulso presenza soddisfino il livello prestazionale = C secondo EN ISO 13849-1. Questi
sensori devono inoltre essere monitorati (testati) tramite automatismo per porte Ditec DAB305.

***)  Note! When using the quick connector, 
  opening and closing side will be reversed.

6 7

Fire
alarm

1

2

3

4

5

4 5

6

21

43

63 3 10 11 12

5 1 2

13 3 4

3 10

7

8

93 8

3

7

7

4

1 4 5 51 1 2

1 2 3 4

 +  G
N

D

 IM
P

1 4 5 51 1 2

PRESS
TO  OPEN

3 54 51 1 1 3 54 51 1 1

REM 90/110 ***

CUS7 (DAB305CU)

A B C D E F G H A B C J E F G H

Activation
sensor DLR1L-DLR1R

DAB905ESE

DAB905ESA

DAB905ESA

DAB905ESA

DAB905ESE

DAB905ESE

DAB905ESE

DAB905ESA

DAB905ESE

10DAB905ESA

DAB905ESE

COM400MHB
COM400MKB

O
F

F

 G
N

D

 E
X

IT
O

P
E

N

*** Nota! Quando si utilizza il connettore rapido, il lato di

apertura e chiusura saranno invertiti.

MarroneAImpulso interno1

GialloBImpulso esterno2

RosaCImpulso a chiave3

ViolaDImpulso di presenza4

BiancoERilevamento di presenza5

BluFDisattivazione6

RossoGImpulso di diseccitazione NA7

VerdeHImpulso di diseccitazione NC, allarme antincendio, rilevatore di fumo8

NeroIReset allarme antincendio9

GrigioJAllarme antincendio esterno (Selezionare 12, 24 o 48 VCC, vedere a pag.
91)

10
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15 Cassonetto

Il cassonetto e la piastra posteriore vengono prodotti in alluminio anodizzato chiaro. Le piastre
terminali sono ricavate da lamiere di acciaio verniciato nero.

15.1 Installazione/rimozione del cassonetto

Il cassonetto viene fatto scivolare sulle flange nella piastra posteriore inmodo che le rotaie s'inne-
stino nelle scanalature. Rimontare la copertura di riempimento nella scanalatura per l'albero in
uscita. Fissare il cassonetto con la vite.

Dopoaver completato l'installazionee la regolazione, apporre l'etichettadel prodotto, che include
il marchio CE sul lato destro della parte inferiore dell'automatismo (vedere la figura).

Applicare il logo Ditec al cassonetto (vedere l'illustrazione).
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DESIGNATIONART. NO.

YEAR+MONTH

10
08

45
8

XXXXXXX XXXXXXXXXXXXX

TYPE

XXXXXXXXXX

TEMPERATURE

XXXXXXXXXXXXXXX

LOAD

XXXXX

PROD. VERSION

XXXXXXX

XXXXXX

XX/XX

Hz

PROJECT/SERIAL NO.

XXX

1 2 3 4 5 6 7 8

XXXXXXX

W

XXXX

AVAC

SÜD

CLASSIFICATION  DIN 18650-1:2010

1002

CERTIFIERING
KONTROLL

xxxxxxx
xxxxxxx

15.2 Kit pezzo copertura

x

3

X

CL-843.5Porta singola

CL-1682Doppia anta
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16 Segnaletica

Keep clear

Automatic

door

Click!

Click!
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DESIGNATIONART. NO.

YEAR+MONTH

10
08

45
8

XXXXXXX XXXXXXXXXXXXX

TYPE

XXXXXXXXXX

TEMPERATURE

XXXXXXXXXXXXXXX

LOAD

XXXXX

PROD. VERSION

XXXXXXX

XXXXXX

XX/XX

Hz

PROJECT/SERIAL NO.

XXX

1 2 3 4 5 6 7 8

XXXXXXX

W

XXXX

AVAC

SÜD

CLASSIFICATION  DIN 18650-1:2010

1002

CERTIFIERING
KONTROLL

xxxxxxx
xxxxxxx

Controllare che tutta la segnaletica richiesta sia stata affissa e sia intatta. Obbligatorio indica che
la segnaletica è richiesta dalle Direttive europee e da equivalenti norme nazionali al di fuori
dell'Unione Europea.

Etichetta prodotto: ObbligatoriaA

Sistema antipanico d'emergenza: Obbligatorio, se approvato per la via di fuga.B

Adesivo porte. Obbligatorio, se applicabile, per segnalare la presenza del vetro (affisso su tutte le sezioni mobili in vetro).C

Supervisione bambini (applicato su entrambi i lati della porta): Obbligatorio in base alle normative nazionali. Consigliato
quando l’analisi dei rischi dimostra l'utilizzo anche da parte di bambini.

D

Automatismo progettato per i disabili:
Consigliato, se applicabile (applicato su entrambi i lati della porta).

E

Dispositivo di attivazione per diversamente abili: Consigliato, se applicabile.F

Porta automatica.
Obbligatorio solo in GB.

G

Ingresso vietato, identificante traffico ad una via: Obbligatorio nel Regno Unito, se applicabile, non in dotazione al prodotto.H

Tenere sgombro.
Obbligatorio solo in GB.

K
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17 Impostazioni avanzate

17.1 Apprendimento con l’impostazione avanzata di “controllo posteriore e di arresto”

Vedere i prerequisiti per l'esecuzione di un "apprendimento" nella sezione Auto-apprendimento -
imposta automaticamente il controllo posteriore e di arresto (consigliato) a pagina 79.

a Premere una volta il pulsante, come per l’impostazione automatica.
Il LED di stato inizia a lampeggiare. Come per l'impostazione automatica.

b Arrestare la porta nella posizione di apertura richiesta.

c La porta ritorna nella posizione di chiusura.

d Arrestare la porta nella posizione di controllo richiesta.

e La porta inverte il suo moto per apprendere il controllo posteriore.

f Fermare la porta al controllo posteriore richiesto.

g Rimuovere il fermo.

h La porta ritorna nella posizione di chiusura.

17.2 Ripristino dei valori predefiniti di "controllo posteriore e di arresto" (Livello 1)

a Scollegare le batterie, se presenti.

b Scollegare la rete elettrica.

c Premere e tenere premuto il pulsante PULSANTE DI APPRENDIMENTO (LRN).

d Collegare alla rete elettrica.

e Osservare il LED DI ERRORE.
3 s

f Rilasciare il pulsante PULSANTE DI APPRENDIMENTO dopo 1 lampeggio (il LED si spegne).

g Il CONTROLLO POSTERIORE, il CONTROLLO DI ARRESTO e la POSIZIONE APERTA ritornano ai
valori predefiniti.

h Scollegare la rete elettrica.

i Al prossimocollegamentodell'alimentazioneelettrica, sarànecessariaunanuova fasedi appren-
dimento e l'automatismo utilizzerà i valori predefiniti.
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17.3 Modifica del gruppo di parametri (Livello 2)

a Scollegare le batterie, se presenti.

b Scollegare la rete elettrica.

c Premere e tenere premuto il pulsante PULSANTE DI APPRENDIMENTO (LRN).

d Collegare alla rete elettrica.

e Osservare il LED DI ERRORE.
3 s 3 s1 s

f Rilasciare il pulsante PULSANTE DI APPRENDIMENTO dopo 2 lampeggi (il LED si spegne).
Il LED DI ERRORE emette una serie di brevi lampeggi corrispondenti al numero del gruppo di
parametri (vedere la tabella). Dopo una breve pausa, il LED ripete il numero del gruppo, e così
via.

g Premendo il pulsante PULSANTE DI APPRENDIMENTO una volta, il numero del gruppo di para-
metri cresce. Una volta raggiunto il numero di gruppo di parametri più elevato, ripartirà dal
numero 1.

h Premere il pulsante fino a ottenere il gruppo di parametri richiesto. Verificare che sia stato se-
lezionato il gruppo di parametri richiesto contando il numero di lampeggi.

i Scollegare la rete elettrica.

j Al successivo collegamento dell’alimentazione, l’automatismo utilizzerà il nuovo gruppo di
parametri.
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17.4 Classificazione (Livello 3)

a Scollegare le batterie, se presenti.

b Scollegare la rete elettrica.

c Premere e tenere premuto il pulsante PULSANTE DI APPRENDIMENTO (LRN).

d Collegare alla rete elettrica.

e Osservare il LED DI ERRORE.
3 s 3 s1 s 3 s1 s

f Rilasciare il pulsante PULSANTE DI APPRENDIMENTO dopo 3 lampeggi (il LED si spegne).

g Identificare la classificazione corrente
Il LED DI ERRORE lampeggia velocemente per un numero di volte corrispondente al numero di
classificazione.
Dopo una breve pausa, il LED ripete il numero di classificazione e così via.

h Modifica della classificazione
Se si preme una volta il pulsante PULSANTE DI APPRENDIMENTO, il numero di classificazione
aumenta. Una volta raggiunto il numero di classificazione più alto, la classificazione riprende
dal numero 1.

• Premere il pulsante fino a ottenere la classificazione richiesta.

• Scollegare la rete elettrica
Al successivocollegamentodell’alimentazione, l’automatismoutilizzerà lanuovaclassificazione.
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i Tabella delle classificazioni

21Classificazione

Risparmio energeticoPiena potenza(Impostazio-
ne predefinita)

EN 16005Standard

Limitazione automatica 1.69 J2.5 - 12 sVelocitàdi aper-
tura

Limitazione automatica 1.69 J4 - 12 sVelocità di chiu-
sura

L’impostazione massima per la velocità di apertura e la velocità di chiusura è limitata automa-
ticamente al valore nella tabella; di conseguenza, la velocità può soltanto essere ridotta.
Se è stata utilizzata la classificazione 2 per bassi consumi energetici, l'automatismo opererà
automaticamente in base alla limitazione di velocità in EN 16005.
La procedura di apprendimento deve essere eseguita dopo ognimodifica dell’impostazione di
classificazione.

Impostazioni di velocità per la mo

La tabella mostra il tempo di apertura minimo per l’apertura a 80° o al controllo posteriore e
il tempo di chiusura minimo da 90° a 10° di apertura.

Peso della porta (kg)Larghezza dell’anta (mm)

9080706050

Tempo (s) min.

3,53,33,23,23,0750

3,63,43,23,13,1850

4,24,03,73,43,21000

5,14,84,54,23,81200
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17.5 Monitoraggio rilevamento presenza sopraelevato e Interblocco (Livello 4)

a Scollegare le batterie, se presenti.

b Scollegare la rete elettrica.

c Premere e tenere premuto il pulsante PULSANTE DI APPRENDIMENTO (LRN).

d Collegare alla rete elettrica.

e Osservare il LED DI ERRORE.
3 s 3 s 3 s1 s 1 s 3 s1 s

f Rilasciare il pulsante PULSANTE DI APPRENDIMENTO dopo 4 lampeggi (il LED si spegne).

g Identificare il monitoraggio corrente
Il LED DI ERRORE lampeggia velocemente per un numero di volte corrispondente al numero di
stato.
Dopo una breve pausa, il LED ripete il numero di stato e così via.

h Modifica dello stato
Se si preme una volta il pulsante PULSANTE DI APPRENDIMENTO, il numero di stato aumenta.
Una volta raggiunto il numero di stato più alto, la numerazione riprende dal numero 1.

654321(predefini-
ta)

Livello 4:

OFFOFFOFFOFFONOFFMonitoraggio
OPD

Automazio-
ne 1 ( Chiu-
sa)

Automazio-
ne 1 ( Bloc-
cata)

Automazio-
ne da 2 a 6
( Chiusa)

Automazio-
ne da 2 a 6
( Bloccata)

OFFOFFInterblocco*

* Interbloccononutilizzabile unitamente ai sensoriOPD. Se si utilizza (Bloccato), l'automatismo
deve essere in modalità EXIT o OFF.

• Scollegare la rete elettrica
Al successivo collegamento dell’alimentazione, l’operatore utilizzerà la nuova impostazione di
stato.

i Connessioni d'interblocco. Possono essere utilizzate come interblocco di sicurezza.
Auto-

mazione 1

Interblocco at-
tivato

Auto-
mazione 2

Auto-
mazione 3

Auto-
mazione 4

Auto-
mazione 5

Auto-
mazione 6

Interblocco
disattivato

CU-300
CUS7
(DAB305CU)

DAB905ESE
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17.6 Blocco a scatto potenziato, Ingresso "incendio" e Selezione braccio esteso (Livello 5)

a Scollegare le batterie, se presenti.

b Scollegare la rete elettrica.

c Premere e tenere premuto il pulsante PULSANTE DI APPRENDIMENTO (LRN).

d Collegare alla rete elettrica.

e Osservare il LED DI ERRORE.
3 s 3 s3 s 3 s1 s 1 s 3 s1 s 1 s

f Rilasciare il pulsante PULSANTE DI APPRENDIMENTO dopo 5 lampeggi (il LED si spegne).

g Identificare lo stato corrente del blocco a scatto
Il LED DI ERRORE lampeggia velocemente per un numero di volte corrispondente al numero di
stato.
Dopo una breve pausa, il LED ripete il numero di stato e così via.

h Modifica dello stato
Se si preme una volta il pulsante PULSANTE DI APPRENDIMENTO, il numero di stato aumenta.
Una volta raggiunto il numero di stato più alto, la numerazione riprende dal numero 1.

654321 (predefinita)Livello 5:

PotenziatoBasePotenziatoBasePotenziatoBaseTipo di Blocco a
scatto

24V24V12 V12 VOFFOFFIngresso "incen-
dio**

BaseBaseBaseBaseBaseBaseSelezione Braccio

121110987

PotenziatoBasePotenziatoBasePotenziatoBaseTipo di Blocco a
scatto

12 V12 VOFFOFF48 V48 VIngresso "incendio"

EstesaEstesaEstesaEstesaBaseBaseSelezione Braccio

16151413

PotenziatoBasePotenziatoBaseTipo di Blocco a
scatto

48 V48 V24V24VIngresso "incendio"

EstesaEstesaEstesaEstesaSelezione Braccio

** Quando si utilizza l'ingresso "incendio", è necessario effettuare tutte le altre configurazioni
prima di selezionare 12 V, 24 V o 48 V.

Selezione Braccio estesoSelezione Braccio base

-00PUSH

DAB805PLA4, 250mm, -20-23010PULL

DAB805PLA4, 420mm, -20-23001DAB805PLA5

-11Scorrevole a spinta

• Scollegare la rete elettrica
Al successivo collegamentodell’alimentazione, l’automatismoutilizzerà la nuova impostazione
di stato.

L'allarme antincendio, Uf, deve essere selezionabile tra: OFF,12 VCC, 24 VCC e 48 VCC. Uf verrà in-
terpretato come ok, nessun allarme antincendio, nel seguente intervallo: 0,85 x Uf - 1,2 x Uf. Reset
come KILL RESET
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18 Guida per l'installazione e le regolazioni.

18.1 Dispositivi di sicurezza complementari per porte a battente

Onde evitare che le dita restino incastrate, aggiungere la striscia di protezione per le dita sul lato
della cerniera delle porte interne (art. nr. DAB805FPI o DAB805FP19/20.

18.2 Tempo di apertura e chiusura delle porte a battente

Regolarealmeno i tempidi aperturaechiusuradell'automatismosecondo ildiagrammasottostante.

18.2.1 Individuazione dei tempi di apertura e chiusura corretti

• Misurare la larghezza della porta.

• Se il peso della porta è sconosciuto, seguire le istruzioni contenute in "Diagrammi per il peso
della porta".

• Passarealdiagrammasottostanteper individuare il tempominimodi apertura/chiusura corretto
"t".

Esempio: Se la larghezza della porta è 1,1 m e il peso della porta è 80 kg, il tempominimo di aper-
tura e chiusura sarà ~4,3 secondi.

6

100 kg

90 kg

80 kg

70 kg

60 kg

50 kg

40 kg

30 kg

5

4

3
0,7 0,8 0,9 1 1,1 1,2 1,3

Tempominimo di apertura e chiusura delle porte
a battente, t per conformità LE [s]

Larghezza porta in metri
Esempio

Peso della porta
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18.3 Diagrammi per il peso della porta

a Misurare la larghezza (DW) e l'altezza (DH) della porta in metri per una sola anta.

b Calcolare l'area DW x DH.

c Selezionare il diagramma per il tipo di porta e l'effettivo spessore del vetro. Calcolare il peso.

Esempio: Porta in alluminio conmisure DW = 1,5 m, DH = 2m e spessore del vetro 12mm. Calco-
lare 1,5 x 2 = 3m.2. Cercare nel primo diagramma "Telaio in alluminio con vetro". Iniziare dall'area
e seguire la linea fino al vetro da 12mm, procedere a sinistra per individuare il peso della porta 95
kg.

Nota: Il peso può variare in base al design della porta (la tabella mostra soltanto i valori tipici).

18.3.1 Telaio in alluminio con vetro

200

190

180

170

160

150

140

130

120

110

100

90

80

70

60

50

40

30

20
1 2 3 4 5

Peso dell'anta [kg]

Area dell'anta [m 2]
Esempio

Vetro 8/24/8

Vetro 12mm
Vetro 6/10/6

Vetro 10mm

Vetro 8mm

Vetro 6mm
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19 Risoluzione dei problemi

Rimedi/spiegazioniPossibile causaGuasto

Cambiare l’impostazione dell'interruttore di
controllo.

L'interruttoredi controllo è impostato
su OFF

La porta non si apre

Il motore non si avvia

Controllare l'alimentazione di rete e il relativo
fusibile dell'edificio

Non c'è alimentazione di rete

Collegare gli ingressi d'impulsoL'unità di attivazione non funziona

Verificare che non vi siano oggetti nella zona
di rilevamento.

È attivato il rilevamento presenza.

Sbloccare il chiavistello meccanico.Il chiavistello meccanico è bloccatoIlmotoreparte,ma laporta
non si apre Rimuoverlo.Si è incastrato unoggetto sotto la por-

ta.

Selezionare il rilascio del bloccoLa piastra antiurto elettrica si blocca

Regolare la piastra antiurto

Serrare il sistema di bracci secondo i passaggi
d’installazione

Il sistema di bracci si è allentato

Cambiare l’impostazione dell'interruttore di
controllo.

L'interruttoredi controllo è impostato
su MANTIENI APERTO

La porta non si chiude

Rimuovereglioggettidalla zonadi rilevamentoL'impulso di presenza è attivato

Rimuoverlo.Si è incastrato unoggetto sotto la por-
ta.

Controllare il ponticello per la camma simme-
trica sulla scheda principale

Impostazione errata del ponticello
camma

La porta si muove lenta-
mente in posizione di
apertura con funzione Po-
wer Assist attiva

Commutare il selettore di programmaProgramma Off attivatoL'automatismo funziona
ma non a piena velocità,
indipendentemente dalle
impostazioni OPSP e CLSP,
è valido solo l'impulso a
chiave

I sensori non funzionano Controllare timeresterno/allarmeantincendio

Controllare il ponticello di monitoraggio del
sensore

Errore monitoraggio sensore
Un lampeggio da 0,3 s, pausa 2 s, ecc.
I sensori funzionano normalmente. Controllare se il monitoraggio OPD è attivato,

vedereProgrammazione livello4, Impostazioni
avanzate

L'automatismo sta lavorando con la batteria
di riserva in modalità Risparmio energetico.

L’alimentazione di rete è disinserita
La spia LED è accesa solo durante il ci-
clo di apertura e chiusura Alimentazione di rete
I sensori non funzionano
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19.1 Indicazione di errore

• Durante il normale funzionamento il LED di stato sull’unità di controllo si accende.

• Se il LED è spento, non c'è alimentazione elettrica.

• Se il LED lampeggia, l'automatismo non funziona (vedere la tabella sotto).

SoluzioneCausaFrequenza di lampeggio del
LED/Messaggio a display

Effettuare un reset di diseccitazio-
ne, resettare l'interruttoredi disec-
citazione o l'allarme antincendio

L'impulso di diseccitazione è
attivo

Un lampeggioda0,3 s, pausa10
s, ecc.

Verificare eventuali cortocircuitiErrore esterno + 24 V CC
Un lampeggio da 0,3 s, pausa 2
s, ecc. Controllare che il sensore monito-

rato non sia guasto
Erroremonitoraggio sensore

Sostituire labatteria (funzionamen-
tonormale con la reteelettrica). Se
l’interruttore DIP di monitoraggio
delle batterie è acceso, è probabile
che sia necessario resettarlo (dopo
aver sostituito le batterie, vedere la
sezione 6.5.6.)

Batteria difettosaDue lampeggi da 0,3 s, pausa,
ecc.

Sostituire il quadro elettrico o
l'unità di trasmissione

Difetto del quadro elettrico
o dell'unità di trasmissione

Tre lampeggida0,3 s, pausa, ecc.

Verificare il cavo dell'encoder.Errore encoderQuattro lampeggi da 0,3 s, pau-
sa, ecc. Aprire e chiudere la porta manual-

mente, quindi controllare il funzio-
namentoautomatico. Se l'automa-
tismo continua a non funzionare,
sostituire l'unità di azionamento.

Controllare ad es. che non ci siano
corto circuiti nel dispositivo di
blocco

Dispositivo di bloccaggio di-
fettosoo serratura cheassor-
be troppa corrente

Cinque lampeggida0,3 s, pausa,
ecc.

Sostituire il dispositivo di blocco

Sostituire scheda DAB905ESESchedaDAB905ESE difettosa

Collegare il cavodi sincronizzazioneCavo di sincronizzazione
scollegato o difettoso (solo
porte a doppio battente)

Sei lampeggida0,3 s, pausa, ecc.

Sostituire il cavo di sincronizzazio-
ne

Controllare la frequenzadi lampeg-
gio del LED secondario e attuare le
contromisure adeguate come da
presente tabella.

Quadro elettrico secondario
difettoso(soloporteadoppia
anta)

Sette lampeggi da 0,3 s, pausa,
ecc.

Lasciar raffreddare il motoreMotore surriscaldatoOtto lampeggi da 0,3 s, pausa,
ecc.

Verificare l'impulsoPorta bloccata e impulso co-
stante

Nove lampeggi da 0,3 s, pausa,
ecc.

Lanciare una nuova procedura di
apprendimentoo regolare l'angolo
di apertura inmodoche sia confor-
me alle specifiche

Sonostateeffettuate imposta-
zioni che richiedono una
nuova fasediapprendimento,
oppure angolo di apertura
verso l'esternoeccessivo (80-
110°)

Dieci lampeggi da 0,3 s, pausa,
ecc.
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SoluzioneCausaFrequenza di lampeggio del
LED/Messaggio a display

Scollegare l'alimentazionedi rete e
correggere la connessione delmo-
tore nonché gli interruttori DIP del
sistema di bracci.

Motore collegato alla presa
errata o sistema di bracci er-
rato configurato sui dip AS.

Dodici lampeggi da 0,3 s, pausa,
ecc.

Controllare la connessione d'inter-
blocco

Errore d'interbloccoTredici flash da 0,3 sec., pausa,
ecc.
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20 Assistenza/Manutenzione

Far eseguire le ispezioni periodicamente da un tecnico qualificato Ditec, secondo quanto previsto
dalle normative nazionali e dalla documentazione del prodotto. Il numero delle ispezioni deve ri-
spettare quanto indicato dalle normative nazionali e dalla documentazione del prodotto. Ciò è
particolarmente importante quando l'installazione riguardaunaporta tagliafuocoounaporta con
apertura antipanico.

Comequalsiasi altroprodotto tecnico,unaportaautomaticanecessitadimanutenzioneeassistenza.
È fondamentale conoscere l'importanza della manutenzione per disporre di un prodotto sicuro e
affidabile.

L'assistenza e le regolazioni garantiscono un funzionamento corretto e sicuro della porta automa-
tica.

Questoprodottopuòcontenerebatterie chedevonoessere sostituiteesclusivamentedaun tecnico
esperto e addestrato da Ditec.

Rischiodi esplosionedella batteria se il tipoutilizzato èerrato. Se l’interruttoreDIPdimonitoraggio
delle batterie DIP è su ON, è necessario resettarlo (dopo aver sostituito le batterie) vedere a pag.
20.
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